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, 32-BIT SYSTEM
Programovatel n® stS2dav® regul 8to

TMME 250631 3 a TMMF 400631 3 / X-series V7 (Verze 7.xx)

Regul §tory F&axdi8 XFEeMds V7j sou gpil kov®, plnhD programovateln® regul §
rove i senzorov® motory (BLDC motory), ur |2eknf® apwnaod) .nnoosdte?l yj aaku tj, e d
tak i obousmBbDr n®ho nmohamodifikac,2 cvhy rag8 bvfanr® amt §ch, viz d§l e.

Regul §tory navazuj?2 na ZsSedcehso z 2 §3landSys srdengpuul Sgteomrelr a c i st S2davich
MGM compro. OpsSenes/iZs@ad&®m BEiaj2 tyto nov® regul 8tory mnoho nool ch
zSejmhN osvNdlen® metody $2 zemnZc has i&¥dzhaocdhno® vl aajs?t nio sttyit op Sneedjcrho v Nj g 2

Abychom zpS2stupnili nagim z§kazn2kTm nejnovijg2 poznatky, mS2p
PC i wupdate firmware samotn®ho regul 8t cSress sintreThetprovy8§dnNt kdyk

Nov® vlIastnost-seriessegul 8t or T X

nov®regul §tory poug?2vaj32 \bdltmiv®v,ipkkoicee®@@®nyaj®2 dostatek vIkowku[.na
Tak® i proto maj2 regul 8tory vliasthobktiegwBhmBrpmo®itE me d osad dni
sory.
nov®regul 8tory jsou dostupn® ag ddo 25\W 0(Ar & g uclcEW 2608yp 400/ m aljetdooslao- t e
statnlT )nanuégl
nov-®volbatypumodelu(l et adl o, vawmut wl,inAgeN,v jledndne g2 jen na vagem konkr ®t
tak® umognhNn jednosmNrnl i obousmNrnl provoz (mimo vrtuln2k
nov®regul §térpamAijor nastavem2vepdamiansentardh § vol ba jednodiel 7e 4 pSec
nov®internz Bl {gdlketPoX z8znamnz2k) je integrovsn do regul 8toru (¢8&d
nov®regul §tor um2 vyug2t AzpRtnl datovi k&m&IPMEN ¢difirmy Mz sdarvis) e B mID g
proto proes®lhmaltasye vegker ® namhNSen® hodnoty do vysw¥ls@llel(ido z«
nov®regul §tory vyug?2vaj 2 c?2dvaserdidkabély (djag devd kram §4t amag &r dn?2 $2 zen?
pSenos dat od ppivelmadwre i hoyds®u ajld, ge natpEmtenz2p PSpganehgv @
bezpel| nost a naedpgech servokadeluya jeho konektoru
v@evel mi pSehledng indi kacemacf2znd clhB@alvT regul §toru p
v@®po pSi PC] peSeeakj ak ul ogens data, tak rTzn§ varovn§ a chybovs
v®r egul 8t or mTge pos2lat Wegh®) ®velDSEie®Yy ( ®onzZABESs @ me n
v@mognost redukce vikonu jak na zp8&tel ku, takhodnotpro j2zdu vp$
v®e xt r ®mn Ikrok @ynu 4048 hodnot
v®vel mi vysok® maxi m§ R59.000otyn§rl pkryo ndovtoojrpu- I(cavgl mot or )
v@automatick® nastpdiemnSipenz2znr] senzorovich motorT, odp8dg- mobd
ru, nav?2c se optimalizuje poloha senzorT, lze pSipojit i ji
nov®regul 8tory pro senzdE)o v greott eo r yr m(ezangae veaa 6 v ismiu s oé of §n nast é
parametry volby motoru

5 3 3 3 5 5 S
O O OO O o0 o

Dal g2 pSednost-sSeriesscegul §tor T X

-vel mi pSehledn® a pohodln® nastaven? parametrT pomoc2 PC s op
-regul git omyget e sami updat opvraots tnSoevdihji gc2t nv 2 fmwwommmacoceo.cs f r §ag k& ho- PC
dulu USBCOM 4a kalcC2?2ku Tato vlastnost je viznamn§. Regul §tdob®MT{genh
kouphD | egtdd smelzyilcyi .k Vgdy mTgete m2t akugB8jetever pro 8tsjia®ek
dat z regul8toru.

- mohou pracovatisAbez gel ezovimi i motory vygaduj2c2mi vysokT pr acoaikn?2
apod.)

- spol uprlalc8nmieg, NMH, Lipol, Li-lon, A123, olovo (Pb), pS2pialbdawol nou j(iunnoiuv ebrazt§d rniz2 n
kterd®bW vzni ku r egule@usaarexistoyae gt D vTbec n

-bezkonkuren|l n2 ochrana a ippdirlengemnient oa k@ mu I8 SiADRA FNIGH/NIME gi t ost )
-velmi jemn® rozbhNhy bBezsemzorovimi fmotSory

-mognost pSipojen?2 brzdovich svhRDtel nebo z&§bleskov®ho maj §| ku
-standardnh se vyp&bglverbeeperén®m zapojen2, jako u vgech regul
porugaavep?

- lzevolitznNkoli ka typT provedken¥nadahohthkenégn¥| atoRl azen? vodou
-lze volit proveden? se zvIigenou WBolmebsa il ®a% taoc hvroadnlo usVRrl chtkio s
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Pozn.:

Obsah éééd@&@gechny pologky CARLahu ewRuyt@pihd®atvkeodou pS2mo na odpov?

modr ® poét tegtg kdékolivtomtomanu§ | u, v &s IICARLABY | pS@suytdialmravkeodou pS2 moi-na
tolu (odkaz).

Vmanug8lu ve form8tu ApdfiA se na takto oznalenTch t£7<tech a polo
Vtomto pS2padh s$ealimierdmy i QTR 2t

(ANA éééééétakto oznalen® parametry nebo sbabaso®t do bigagndédBidon po®n
postupnh k dispozici, mTgete si prTbnNgnN updatoemt fi
firemn2m webu.

Vtomto n8vodu jsou pops8ny obecn® vDci tTkaizc2 se regul 8torT
Speci fick® vliastnosti regul8toru pro ten kterl tympa mddeluagmsduuj
Samostatnou | 8st tvoS2 souvisej2c?2 problematika a technick® spe

Vivoj, viroba, servis: Tel.: +420 577 001 350

® ~
,,, 'A\\ MGM compro, 1ng. G. Dvorskil E- mail: mgm @mgm compro.cz

coniPRrRO Sv. Lecha 593, 760 O0IRepbli¢ n, Cino:oMvw.mgm -compro.cz
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Prvn2 kroky.
(aneb jak co nejrychleji na start)

Abyste mohli zal 2t regqgul 8tor provozovat, je nutn®

A pSel2st <ZigkdladsnpoRlohorul en?

A pSip8§jet vhodn@s&ksolneedkntibrnyus 2t e

A zvolit z8kladpautgp ImoNeluetadl o nebo vrtulCostrbller2iTonkbe pedr
vys2| al e mvolbapantdeavi z

A zapojit regul 8§tor doeizhag abart? srrddulmdtder w

A mTgete oteadriStamgatt omati ckl mi mezemi

A pokudpougdgijete senzeonuta® sman§mijett aséd ys pSi poj en2 a nastaven?2! pSq
(Nastavmem?r Tse@r o senyorov® motory

Pro prvn2 pokusy nen? P€zhyypMmansen®opBivpohemdltwzdh @maiamatst By eimégu
novan® hodnoty parametrT tak, aby bylo mogn® regul 8tor i hnlealdPrazumg?2pg
rametrT podle vageho model u a vagPCdnagaSeedns’t apva,r aznteet rsTe njeiogb ebj edze tpeSi p o
Pro prvn2 starty mTgete poug?2t aAutornand%)aStt@aue @immy i ckymi ampakei | | §n

Nastaven? par ameContrpllep2iogeamé m A elamii njteud nto dvunczh @ u[nognz vVEm snadh® a
nost2? regul 8toru. Abyste dobSe vyugokidvgegmo moghlosmadnu@lgul 8§t oru, p
Pokud m8te nastaveny parametry vl|etnhD mezvattdkto:iStartsp r plgy muno(vamr ond r anma \e

Z8kl adn?2 doporul en?

Alll Vodi | ebméerri 2 a regul §tor.emncovNteyj2v 2vdek omk raa Jt2em Aost Sej g2 je po
dT1 e @i tinj g

AmPro pSipojen2 pohonn® baterie poug?vejte pouzeVelerimik kalailti nira?mSav |
MP JET5.07 5571 6 . m, kter® jsou di menzic3WPry ap rjos opr ovwed?ym iea guekd@ds BIZGETo p @ 2
ovlich konked<tsotra'[g~ekn2bartaerriaigKam:m«elsmmtr&yrku@I% hJ BvTvwaelj Aa- n a v

|

n
0 ,
pSi vibRru si v
ITch pSechod ch odporT, mallch rozmRDr T a vel mi pevn®ho spwonpen?
An v T egad &t be dubdnkti, vi(aloedr venkov e diek)

Rozhodeadlomor ul uj e noen epkotuogr2yt tky pu Azl at | bangnek yprnum#fA Dreeabnofi pal poocdh. ® k

Al POZOR, pSep-lovEnzakmuanutiStmdacmsk za n§sledek spPbghbzed®2zeie| @gakr
jevit bezprosthBkieMm@Bmdled updrt®T ot ¢ dopor u|l uj+@ mk o pdUiGR tpardaadAA i nku
pSep-lovan2 bude v IpzSr?apmandd,megnég imSneegl wva sAej nou | 8st konekf.oru (tzn

A Ni kdy nepSipojujte v2ceaphREAakTnegyog2janapsjectegul §tor di menzovs§

A Pokud provozujve?tcee rneegg‘plc§ctagrl4 sLi pol I'1'8nky, doporulujeme nejpdve p
porem, v2ceOdsfrrkapntofjasRhRSen2 vipsSg2 mSppbif.em8h?t 8hafTeri?2 s

A Vivodmotoku( gl ut ® vodi |Ae Bl Ezhej le®@®e ApSi p§jejte pS2mo na motor niebo
plat2 pro nND stejn®dndteaprokenreikd orfogkud ksear vdhvodgmregpusIpddld adatl en ki

A Zkrat motorovich vodilT navzgjem (pSi pSipojen®m akumuplo§tkoorze)n 2i n
bo znilen2 regul 8toru !

A Zkrat motoroovidaphg§jnech? ch vodi | T ng SRtdérc®k sliviedejgp 0 @kaspmein ) enebo ani |
ru!

A Konektory po pSip§jen?2 zaizolujte, napS. teplem smrgtitelnou bug

AMlMRegul §tor nen? dojvion &hnoo (zndarposjjzecosvtaanb®i Isiz2 Sov @ ed rjo§ eu apowal)en® typy
A NepodceRujte kvalitu pohonn® baterie, m§& viznamnlT vliiv na chov§gn:

Al Regul §tor nikdy NEVYPE&ENEJTEdI naekwmuNESXDPrON UnJeTlEo od mot or u, ipdlgted s
v8gnhD pogkodiitt nreebgou lz&t or ! ! !
Tot®g plat?z i pro samovoln® odpojen2 konektoru jehbDak@ozhot o2 dTxe

voltekone kt ory velimii zpealolpiovl@| en2 vIge
Alll Dejte pozor nmopBeulNgoy&8hd pogkozhkIKrytv@ cze§ wa dzyn amdbthoereM 2 ch st r §n |
A Jedn2zm regul 8§8batenvaned zreevjleden motor.

A NezapomeRte na dobr® chlazen? regul 8neozrn?,c hz vpl a garwbiet typyTk ende Epor rmcmij ed
(resp. i s NeebrrtaiRt&t oprSems)t.upu chygald8§cédho wapddddmnmakal en2m do mol

A Pro sprg&8vn® dimenzovgn2 regul 8toru (a samozSej mNDakumklu@hio §Tlomr@ )z §

A Pro mhSen2? proudu poudg2?2vejte pou@egdky egSov®t ¢jypys nNmpn@r met o wd,
kakumul 8t oru) .

Ni kdy nepoug2vejte Amp®rmetry vSazgwm® do obvodu, hroz? znilen2z 71
Vihodn® je vyugvedmhSenggpl 8torem za provozuNezappmeRteobgazemdr
zubu na pastorku motoru nebo pougdgit2zm jin® vrtule vIiznamnhD mDn:

viozbnDhov® gpil ceouv,elamit or yacgh | ceo rosahonSlsom®m  ptr dww.in efye viruwtgr? ani maki
kter ® cth&teot esevst avhl poug?2vat. PSedep $ett BRgaa&npB2patdod uft or & d U I®n(T onr

A Regul 8tory pro sehea?t 08®) monTgeye( bea pbreozbsl e@inzuo rporvd yne 2 onvoat o ritye s |n-a s t
nl parametr (Typ motoru).


http://mgm-compro.cz/index.php?tid=budte-pozorni-pri-vyberu-silovych-konektoru-k-baterii-a-k-motoru
http://mgm-compro.cz/index.php?tid=budte-pozorni-pri-vyberu-silovych-konektoru-k-baterii-a-k-motoru

5/43 X-series V7

Zapojen2 regul 8toru.

> > > > >

> > >

PSij2mal a ant®nu um2stNDte co nejds§l od motoru, regul 8toru, akumu
Regul §t or vekabelenj#ld osp6i j 2 mal e na kan§l plynu.

Pokud pougijete zphtnl pSs=maael#alto (ptae I1Sé meat®hioe kanBfdpojptSé j 2male (pl
U OPTO verz2 (tedy bez BEC) mus?2te poug2tterm?2 nBPpG, eapodS)j2male
Pokud se motor to]l]2 opalnhD ned pot Sebuj eroe,orpur o hpooNtoer ,n a vazt S emmm-gdnvoa
zorov® motory InasnetvenZmlDRtgeul V8t oru (parametr AReverzace ot8&len2 n
Pokud p8ipojsenzorovi motor (verze SE), AptowmailNtek@®SedBpavadamMm senrbd
Vyp2nal regul 8toru je zapojenstyak @Bde pSélpradn® pehbgeéhohpkpad®lymap
Regul §tor se zapne VYPNUTEM (rozpoyphdaam)emypaamado epSpmumep Sisfiojvenz
Pokud provozujve?tcee rneegiu lc8ctaor4 sLi pol | |1 8nky, doporul upkmernepps®ei p:¢
rem, v2ce QidsgstkaphDndl pi AkSen2vpfig2mSppbifems&§ht §hafTeri 2 s

a) OPTO verze
SE (senzorov 1 ) ,
BC (telemetrie)

pohonn mm
akumul§tor s

regul8tor

TMM XXxx-3

Servokabel #1

P kabel od
PSi j 2 ma | konektor senzo
K an syhu J Servokabel #2 EFRA
telemetrie o
zphtni ¢
P P p—
servo
kan§gl rvo
| "
vol n
Mied
= pSij2ma
akumul§tor 4 mont § @ B5mmt v

F§zG

4x mont &§dgm Emmt v

.-
2
) =) F§ zke

‘ - AP > F s e
i BATT. mummp !4[’Q\{Q |

(oo oo XX X ]

©
©
o
o
©
0
0
©
R4
©

|
|

Driver (¢f¥ > )J

EYE) chva.o

| _\os2
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Z8kl adn?2 popis regul 8toru.
Regul 8t o8B 25063
. . Pozn8mka:
Starg? v\i0ze [oznal eriver DNAV1.0 | Regul §t 03 R&MS 3E
kompatibiln2z kor
kagdl vodil od ¢
pSipojit primo k
tohoto obr8zku.
VypZ{ - |
- D | <«— SENS-A
D |<4— SENSB
) | <«— SENS-C Motor
Teplotn GND —» 9 —> 45V sensory
baterie TEMP BAT. —p 3 — GND
D) <— Motor temp.
zem( mi nus) , 'o-
+5VBEC z pdli¢rvan :®
o..
Servokabel #1
$2 z7en? \’J )
F2d2cz2(rangodply "‘= venti
zem (minus), h n Nd T
servokabel #2 = ICS-2
telemetrie /-\X
data z regul§tor/
+5VBEC z p4li¢rvan
Zkratospojka
(dr 8t)
I ndi kac S
regul 8toru
Nov DNDj g2 vBd4 nelwo DN-R15:
[0z n a| Briver DNAB14 nebo DN-B15f|
d S0
IEI EFRA compatible
Vypz{_ =) \ +5V OUT
E— TEMP MOT senzory
- <| SENS_A - 1 otoru
Teplotn{—> Q' > SENS_B
. a > SENS_C
baterie e ,,, \{ 17 gD )
zem( mi nus) ,—> vl
/
Fz2d2c?2 maod \S}f) Servokabel #1
. S2zen? @
t5VBEC z psS |
(Ineenl) ] C€ ' +venti
2 i
datazr egul §—»
(orangovl
Servokabel #2 ICS-2

zem( minus), telemetrie
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St ar g2 CN\R10:Z €

Servokabel #2
telemetrie

data z regul 8tor
zem( mi nus) , h

y A
EFRAk ompat i

+5V OUT
TEMP MOT\ Motor
||— SENS-A > sensory

<
: SENS-B
. < SENS-C
round (minus), brown
g (minus) o

Alternat i v

Servokabel #1 e

S§2zen? <4— TEMP MOT
GND
e drcez it wd —» +5vOUT Motor
F2d2c mgobely)[(or }sensory
, <4— SENS-C
P12
+5VBEC z pSij2mal <«—SENS-B
<€— SENS-A

[LI15 +—p :‘ e OQ
o | J/// 201
i) ey ERIES@

konektor) Ll “7| [ "“ SYSTEM CeE
| -35s SEBCWR |

PSipojen

7 ventil § tjor ]

Teplotn { GND >
baterie
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N o v RByertze CN-B15:

- Motor
+5VBEC (ené) sensory
2d2c? myosly) (\
~ b
T —
-
/ ~ )
zem (minus), h n Dd | ggryokabel #1
S2zen?2

s

Wl ®

Lze zvolit buN
Nel ze soul asni

1 0

tepl ot —_—
baterie —

* " Zkratospojka
ICS-2 \ (dr 8t)

zem( mi nus) ,

Detail zapojlare lstearie] Servokabel #2 data z regul 8§t
telemetrie

Cell 7 + —» ‘ 4— Cell 17 +

<4—CCell 16 +

)
I |§nk~0) <4—Cell 15 +
baterie
O]
w w |l 8nk
Celll + ——» baterie
Cell1T —»
‘O

GND
BAT. TEMP —»
teplotn
baterie

<4+— Cell 8 +
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I ndi kace stavT regul 8toru, provozn2ch i chybovich.

. ~ A
Regul §tor indikuje sv® stavy pomoc? 4 Q%D§t§kdpézﬁjdd)h’ﬂ?épt adZ@dédﬂsﬁmcky
Vtomt o pSBIkillk8 modr§ LED a:*:'sj]tlatn2 sv2tz2 trval e:

Mogn® stavy: .
Kr§tk® bliknut?z vgech LED ¢6é ézadddte. (RelltK ol a LED)

Kr§tk® bliknutz vgech LED pSi éé&é@dem BEInlit2 motorem (BEEP) é

a) korektn?2 provmaedhdrig sstwayty? (t=r val e
-vge KO, r kogunkgetsfPCééeéééeécéeceéceéeéce. BODOTD
-vge O. K., regul 8tor je bez S2d2c2lhEbZ:Disﬂign§lu (nebo po ztr8tN sign

-pol oha plynu je STOP (neutr8l) édlélEldéecceéééé. ééé
-vge O. K., sign§l je nad neutr§lemEggéééépppggépééésé.

-vge OgK§) $e pod neutr§lem éééééqégnaéééeégg g

-1 8stelnl plyn vpSed ééééééééééééélé[éﬂﬂ:iééééé

-plnT plyn vpSed (pln® sepnut?) éédlélblééééééééééeé

-1 §stelng brzda pSi j2zdn vpSed éélefﬁéué]ééééééééééé.
-pln§ brzda pSi j2zdnN vpSedéééééccdéeBUdéecééééée. . .

-18stelnl plyn vzad éééééééééééééé!?iéﬂé@ééé.

-plnT plyn vzad (pln® sepnut?2)ééecdigle(dléééééééééé.

-l §stelng brzda pSi j2zdh vzad éééléﬂ’eDH:éééééééééé...
-pln§ brzda pSi j2zdnN vzad éééééedlebldleceecéésésd. .

-Y%uspNDgn® dokonl en?2 nastaven® operald:léi:Diﬂ:'eeeeeeeeeeee

(automati ck®ho nastaven2? senzorT, nastaven?2 max. ot8§| ek rotoru,
Pokud nastameésdRidiugric2zh stav], pSest§vaj?2 se indikovat korektn2 p
vypnut? regul 8toru (a to i kombinace) .

b) speci 8l n2 stbhdv KRRESEBTmo(t=§: modr 8§ LED
-regul 8tor vygaduje vypnout a znoil,iJDQQpnout nap8§jenz2eéeéécéecé.
(nejedng8 se o z8vadu, vypnut2 mTge blt vygadov&no zcela korektnh

c) limitn2 provozmad&ddrs§ angs | =t 2

-vikon je omezovgn d2ky vysok® teﬁjl!oglg regul 8toru . .ééééecéeéé. .
-motor je odpojen d2ky vysok® tepIDc;!(:DJDregul§toru .. 6¢6éééeeee. .
-vikon je omezovs&n d2ky n2zk®mu néﬂpEbD‘ baterie ééééeééeéeéeée. . ..
-motor je od®mkj®mu d2akpydtrr baterie @é]é[lé:téééééé.

-vikon je omezovsn d2ky vysokim prdolu@d&vim gpil ksm éé6ééééé.
-brzdnNDni je omezovs8&§no kvTlIli v.eé&é@.rﬂuﬂﬁiﬂ]itSnzmu odporu baterie

dkritick® a chiylbiokw® +mdblEt r=§ dal g2 LED

-pSehS8t?2 motéru.éééééééécéécééeecdiDN

-vadnT nebo pogkozeni motor é.éééfél:%ﬂégl!liéééééééé..
-pSehsSsti akumul§tor.éééééééééééééﬁé%@@ééée’é

-vypnut? d2ky pSekrol en? prTmDrnTE,l;hD:l;:rDoud]’ .. 666866666666
-pSeh$s§t2 BEC ..éé6é6é6é6écé6ééccccccecdhkldee.

-pSet2gen? proBEGV@®éLépkeatécanace. MAIIOID
-7z 8 v a i, volejleserisé . 6é66666ééé6666666¢ MINIDIN
e)nesv2t?2 §g8§dn8§ LED

-nap8jen2 chyb?2 nebo nen?2HWeéoéréeékétén 2] * 0)J nebo z8vada v

) gpatnhD pSip&§jenl konektor ,izmdSg e em® Oha tcehrainga BBWmictt & hafk®@db.et ec hal
konektory, na stranhD regul 8toru). To | ze nejsn8ze udihl adj egm2nmo c 2
voltmetrukt Dmt o j ehl &8 m.



Z8kl adn?

a) Letadloj ednos mbrnt®St andar dn?
b) Letadloo b ous mibrn5@6) Tent o,

c)HELI(j ednos miabmd) St andar dn?

dLoNednosmBDr(bg1)J2zda
e)LofNednos mDon.8,4)J2zda
fLoMbousmDr @ .56)ObousmiDr n®

g)Autoj ednos miecbn®8)Vt o mt o

h) Autoobous mRDr(@b®7,8 St andar dn?

Vys2] ale be
i pl
min. plyn ‘
(=STOP) max. plyn

N

vel mi krg8tk® dr8ze (a taky
S2zen2 vrtuln2kT.
vzad je blokovang jak SW,
vzad je blokovansg SW a
S2zen2 |od?,
Vys?2| &l as?2 apol ohy STOP.
regimu peoWpvand® vzS8SWA a
rozsvBDcuj?2 brzdov§ sviDtla).

obousmiDrn®

S2zen?2

10/43 X-series V7
provephbaregidmya model u
S2zen? |letadel pBobbba WBpipBubBTIORAj eVyet bghs
pro |l etadla velmi speci 8§l n2 mrrevgzovat motarfyoagabrzdit talertaa d |

p $2 phayd n9IT @R uav/ante)b. o Vsy sp? 9 eapl 2 nbael z
Vy se |paolu gbretz paSeept2ancael ep ol | eot hoyv

tak i nastaven2m kniplu
p.o hyys *klnalp |l u dnrent ac 2 mio leor

ad§l mptojedBbemhs§mBDremydal et 8| en?

pohyb kniplu t2zmto smDr.

SmbBtrad® zpoyl ey zRTOR.Vver zovat .
awtt § | eknd?y jneodtno?rm psSretkrheSne 2 ( zpel

(a rozsvhDcuj?2 sig2krdadowpw&| st Isaddrem je mogng§ ag§ po zast
zpol ohy STOP.etVdys$?2 pall ohyaSTOP.
obr.1ivys2] ale bez obr. 2 HELI rezim:
Jednosmérny rezim: 5 N i X0 3
(0] 3 é\v‘\g’ag\o.‘p&e 1 Oblasfpr‘jd- )
1- oblast pidavéni plyn o it o (konstg,, 24véni p,
pridavani plynu \(\g\& RO \ antniep otaf{ynu
Q' 1@ $ Cek)
OV @ 7,
00\,65 1:&6\ olo '\ Autorotace 00
2
P

Vysz2] ale s

/ vzad
AN

eutr §$TOP

~—

vpS

Jednosmérny rezim:

obr.3 Sifka oblasti 50:50] | obr. 4
STOP -
ge > €0 3
‘e'bq 1 I //ed
'L'(\e ! ! § /’feg
'\ &——sToOP ; e
N Voo RS
N I 4 1
N O L
S ! l Fa RN %
N RN R -‘\Q) +
J’Oé .‘\ N N \\ ", , ’ "/ Q
TN S R
o, 74
o %
Obousmérny rezim: Obousmeérny rezim:
obr.5 50:50| | obr. 6 30:70
§iFka oblasti . s o
\GS
| STOP, £03 «5-«\«2;’39‘ t03
Ng S A

v v
\ 7’ '1' N
\\ | /, ﬂ \\\
230%, N ,:.\‘
2 = . - /#‘*. ‘\Q’b % {;»\ S
2, %N, RS CRNEN
NN ,«/:@ TN
. Y AN s 7/ K4 N,
o¢ SN . s Q o¢ v
2, % ‘\(’,'_\_.Q 2,
RN | PN o
% SN S =)
R
obr. 7 Obousmérny rezim - auto (vpred): 50:50| | obr. 8

Sifka oblasti £03
\‘0‘1’&8%\ ‘<ST——O;' b, op
2 ob\a‘zo\.é Vel — g, ,7/,/‘96‘1‘
O . i Ply,
\}
\5"\\ \ &——sToP N ,
T >
1
N ‘. L 1 L,/
N a [ e, S
2 SR @
@Q @ {:. \\ “\ ." ,//' AQ&
F 2, N SN LIRS &b\
St N S0 A
Do 6.0 SR
A X, XL
NS A
e
SJ ‘{;\ Wil '/,:./' @

Pro jizdu vzad plati vSe opacné

Obousmérny rezim - auto (vpred): |30:70

Pro jizdu vzad plati vSe opacné
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Vol ba pamimaddella t yp

Regul 8t or m§ pro uIchbinschpzairwimeétrs'[anrcnsdtedtun@egatnléov@ mahby,bTZnulugeny
4 rTzn® modely (nebo ag 4 rTzn§ nastavenZBkprdrpepds amedkd | F j
dostupn®S8§kdwzden? par ame tdrayn ®neut_a hywpebonto dsge? Ske n ® Masaawenﬁozgdsep
bancevgechny parcaongeturmogn?2 vyug2t vgiechegulmdtgomrows.t i

Vz8§kl adn2m nastaven? p ametrT | s oumlSovid mp Hiah&®em p pplomopgSednkstaven
defaultn2ch hodnot, t akgge g e g S L 0
ihned poug 2 t : ¥9” MGM Compro

- pamm#$ (model 1

b ) 0 (orh®y Controller 2 ...
- pami#3 (model 2) DS
)
)

|| @ HISTORIE | @ SYSTEM | @
il |

- o

- pamm#$ (model 3

- pami#$ (model 4 helikopt@ra
Parametryvt DNcht o pamNDSovTe h| Bazixki§ c h
te kdykol.i IibovolnDt-mEniW av% a?avdnlre%ulato{}jhlas o e T
4 obrazeni a sprava viec| mény v mizete zapsat do
nzch po t Seb. latoru, nebo K nast-veniregula'torum e také ukladat do
USB modul:  aktivni soubord pomoci funkce Export a Import.

Pokud zvol toe gmdEmaoseto,? | £9n v
pSi Sazen?z tyahSowien Th aj K §eomstnipoveds
nen2 pefg@®te klidnh pSe

[ Export parametri

\ | e

‘G‘ Nacist nastaveni E Export nastaveni

ﬂ Import nastaveni

ve vgech bank8ch tSeba 3 [ P1.Pamétovs banka -
Nav2c se zpS2stupn2 v{elctemyu parx , t Z Rodel1 | © model 3
par amet r yz §kklraydtn® nv nast @ wewn 2oprocg / ©) model 2 © model 4 3
Vibnr pamNDti (a otviam Tpeshd BH'VO‘%WPM,OMU, I
rametr .l- p r o mo d e I ) | ze e z p Cg\:/rtulmk(mod#l) () vrtulnik (méd #2)
e [ P4.Ridici signal
v y b@a mn programu Controller;/ Nizev:  X-Serie80A17V ©) modeldfsks PWM - @ modelisks PWM - programovano
a zapsat ZapsatindsttlaeinA S oy ) )
(dostupn® po zmBDnarun N|k f:‘:%e:r :EI o pat|lam B P6Pyn-maimumpied
=i B 00 ] [ustmyl |
Eyicemoduls [ P7.Piyn - stop/neutral
mo g n § Def@ypt éBasic a Default /Advanced Pﬁ"°’e"°zfﬁze"i: - 1100 5 [us(mv] =a
Firemn2 /aFziskdnand?n2/ R§2G2"5en @ e .
A asi oddnRDl it Default od|Jtypu nastaven? J
DSLEGI TE:
ZmDnu obsahu vybran® mBpt i (tj. zmDnu parametrT), | ze pr
PSi zmDnnD ADef ault adn?2i na ADef aul t rozg?tdmtyfi ( a

@rograng éCorgroller2iv,y br at (pppamd®Sovou banku), Kkt e
Il i bovolZmalp sppar andiestbrayd emil3 nti atk 8ao appos EznSkgpni @saup st

Pokud chcete mDnit mas ame
zmNDny tTkat. Pak jig mTget
vybr amB®t p v regul §8toru.

Jak®kol ipamidmgt vech, kter® provedete, se vgdy tlTkaj2 jen zvolen® pa

pa
z 8§kl
tmn
e

Pozn..Proces nel ze udNDlat opalnhD, tzn. nel ze néjprve zmRDnit parametry
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Programovatel n® parametry.

Vzhledemkr ozsahu a mognostem nastaven? | eX-seriedpnoBu zper opgrroasntoS/eact n ir cetgypié ng a o |3
syst@nem Microsoft (Windows XP, Vista nebo Windows 7) a modulu USBCOM_4sk ab | Ckedmm Ve vagem PC musa bl
spugtdym a@ontholler 21 . Postup imantudllmuxctealj®@ce a ovl 8d8nA. programu Control |

VNt gina n2ge uvedenlch parametrT je spolelnich poo ugéehyypoygwy pimo o

model Tha tyto vijimky je vpobpiwiurgpanmmegazZlarnDno v

Vz8§kladn2m paetuadest upanr® npeoturzye oznal en® | erveni

Pokud chcete mDnit i dal g2r pmametinray,t amesn2te pSepnout na

Ugivatelem nastaviteln® parametry vlietnhD firemn2ch hodnot
parametr rozsah krok Model #1 Model #2 Model #3 Model #4

Firemn2 nFiremn2 n|(Firemn?2 n|Firemn2 n

PlL |[PamNDSowanka 1 4 H #1 #2 #3 #4

P2 ([M-d regul §toru H ObousmiDr ObousmBDr Jednosml JednosmD

P3 | Volba typu modelu H Auto LoN Letadlo Vrtul n2#k

P69 Vol ba typu S2zen? H PWM PWM PWM Konst. o]

P4 |[F2d2c? sign§l H Automat Automat Automat Progr amov

P33 [Nastaven2 z vysz2] g H povoleno povoleno povoleno povoleno

Vichyl ky plynu ( Mg

P6 [PI nT plyn vpSed 1,6ms | 23ms | 1 0s 2,0 ms 2,0ms 2,0 ms 2,0ms

P7 [STOP [/ Neutr 8§l 1,0 ms 1,7ms 10s 1,5ms 1,5ms 1,0ms Stop 1,0ms

P8 |PI nT plyg Pra&@ bri07ms | 14ms 10s 1,0 ms 1,0 ms (1,0 ms) (1,0 ms)

P12 |G2 Ska neutr8§lu (ST 5% 25% 1% 15% 15% 5% 5%

P14 | Telemetrie H Ne Ne Ne Ne

P71 |[Rychl ost z8pi su BI 10ms | 100 ms H 100 ms 100 ms 100 ms 100 ms

P16 | Akcelerace (i z autorotace u HELI) 0,1 sec. | 60 sec. 0,1 0,5 sec. 0,5 sec. 0,5 sec. 0,5 sec.

P17 |Akcel erace ze zastO021lsec | 60sec. 1 - -- - 20 sec.

P18 | Decelerace 0,1 sec. | 60 sec. 0,1 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec

P19 |Pr o u d o m®z €% rdBom. proudu) 10% 100% 1% 100% 100% 100% 100%

P20 [Redukce vTk @mnzP19y z § 10% 100% 1% 100% 100% - --

P21 |Vol nobnNgka H ANO ANO ANO ANO

P22 |Brzda 0% 100% 1% 30% - - -

P23 |Brzdavneutr 8l u (v ST 0% 100% 1% 0% - 30% --

P25 IN§bNDh brzdy Osec. | 60 sec. 0,1 0,2s 0,2s 0,2s 0,2s

P26 IN§bNDh brzdy v neut Osec. | 60sec. 0,1 0,5s 0,5s 0,5s 0,5s

P53 |[Bod VAe@rezace nebo b 0 200 1 10 10 -- --

P38 [Prodl eva po ztr 8§t | 0 60 sec. | 10 ms 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec

P39 [Brzda po ztr8tRD si 0% 100% 1% 50% 50% 50% 50%

P40 [Na p Dt 2 (didtEpa) 5V 6V /8V v 5V 5v 5V 5V

P42 INap8jen2 regul 8t or H Automat 78% Automat 78% Automat 78% Automat 78%

P43 ([Pol et |1 8&8nkT 1 250 1 1 1 1 1

P78 | Kapacita baterie 0,1 250 0,1Ah 0,1 0,1 0,1 0,1

P44 \Vyp2nac? naphDtz Ull 01V 60V 0,1V 0,1 0,1 0,1 0,1

P77 [V| asn§ vimsap Atk / 0,1V 60V 0,1V 0,1 0,1 0,1 0,1

P45 |[Chovg&n2 pSi vybit? H Re duk cawu Redukc@auy Redukcau\y Redukca@au v

P29 |Li dl o tepl oty bat ¢ H Nehl 2d§ Nehl 2d§ Nehl 2d§ Nehl 2d§

P75 |Kal i brace | idla t ¢ H Ne Ne Ne Ne

P32 |Limit teploty baterie 40A| 70A| AcC 55AC 55AC 55AC 55AC

P46 (Tyf;nﬁt(tmématick®om'a)st H Bezsenzo Bezsenzo Bezsenzo Bezsenzo

P47 [Pol et p-|I T motoru 2 60 2 2 2 2 2

P51 [Kmi tolet PWM $2zeil 8kHz 32 kHz H 8 kHz 8 kHz 8 kHz 8 kHz

P54 |Reverzace ot §] en2 mg H Ne Ne Ne Ne

P52 [Lasovg&n2 motoru (f OA 30 1A 0A 0A 0A 0A

P50 |[Li mi t fott &l| kky 3. #2p -- 250.000 | 10 250.000 250.000 250.000 2.500

P73 |0t 81 ky Lprpl HeR)i | - 250.000 | 10 - - - 1.500

P74 |OtI8ky 2 .( pploy Hef2)i | - 250.000 | 10 - - - 2.000

P28 |Li dl o teploty mot H Nehl 2d8§ Nehl 2d§ Nehl 2ds§ Nehl 2d8§

P76 [Kal i brace | idl a t ¢ H Ne Ne Ne Ne

P31 |Limit teploty motoru 60A| 1504 AcC 90AC 90AC 90AC 90AC

P48 |Mechanick T pSevod X: 1 1 6.000 | XX.xx 1.00 1.00 1.00 1.00

P49 [Pr TmRDr kol a (pneur 1 1.000 1mm 50 -- -- --

Legenda: H -volbazkonkr ® n2ch hodnot, viz popis jednotlivich parametrT

MRDjte na pamBDti, ge firemafamast@yenép(dréntutjehoBpak® pr TmDrn® hod

pol 8tel nhatpeotsy ® YNt ginND pS2padT ale bude nutn® Sadu parametr T2 zmDr
dal o vagim pSedstav8§m a pogadavkTm.

Pozn.: Pokud vage pogadavky na rozsah nebo typ parametrT, pS2padckond ji
taktujte pUGMsdmpro.f i r mu
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Popis jednotltr VT ch par ame
Zde jsou pops8ny vgechny dacdst Kkpre® @p anze§ ksleodud pvzimDetd svida v @n 2 .

P1:

P2:

P3:

X8 3

T 03

X8 3

£03

X8 3

P69:

P4:

PamNDSovs§ -bahka pamhRDti (parametrT model u)
Tento speci §ln2 parametr umogn2 vibRr jednoho ze 4 pSeddeftion otvyapnyl cnho d
A (#1)aut o orbm& s mn
A (#2)1 oN obousmBDrns§
A (#3)l etadlo jednosmDrn®
A (#4)vrtumn@&k konstantn2 ot 8] Kky
Kdykoli si mTgete tyto parametry z hefadoakrobat (#h)a st a#p)Rnodad F5B-1 (#3), msdel RSB@h pot
#4), atd To jemomg@gn®rjoeg2Sen®m ViaGklawem?2m nastaven? |ze jen mhdDnit zeSkl ad
ne). Pouhou zmRnou vIbRru pamiDti pak rychle zmRDn2te nastaveawéna&glkcm

rametr T) | ze p rpogrdns Contralléi2ve b o pomoc 2 etvayisi2ni?alpeo.pilB nvaojl dbeat giiavmikiapi t ol e A

M-d regul 8toru_
A jednosmBiDrnl
A obousmiDrnl

Mi mo vrtuln2ky mTgete volitugpmmrmiz. jak jednosmRDrnl, tak obo

Volba typu modelu
A typauoh

Atypl &AM

A typletadlo 0

AtypvAtulmikdl i |l i bokoins®ant neboPoWM§izk69) podle S2d2c2ho sign§lu

AtypvAtulmmkd #2PSedastaven® konstantn2)ot8&lky (tSi rTzn® %r o\
Vsou!inpasa'meﬁ’?.’rﬁrems@avzte jednosmNDrnl nebo obousmNRrni regim zvolen®ho
Vsoul inpastamefadinmsA avate pogadavek na regim konstantn2ch ot&8]lek (nej
Auto jednosmRDrnl m-d:

Auto mTgeej dbppspotiybuplynuzneutr §1 uAwamdddfepnrouze brzd2 a nikdy se nepSech
Auto obousmRDrnl m-d:

Aut o mTjgaek jdeotpSedu, Pokhkdi adbaaduoj 2, papopohybS&MOPSKkynwepp$ddlh zdeo rsa

dopSedu nebo pS$Si pohybu na druhou strpohyle, rpak2gdésdoztadm. p Plok u

(pSes neutr&l) zal2?n§te brzdit. Brzda je propobrida§8§imneenziznnjl &
vmax. vichyl ce mTgetae amaPR2r-dirzddas t Rokud vbrzd2te, tak i po zastawen?
hou stranu (bez | asov®ho ameaezhere?)e. nBeK wed ntDedy tbrnzad2dtreuhou stranu,
neutr§lu. Ag potom se auto rozjedeneut roplad nbaw ssmfBramn uv z gpd /p ovspuSheaid )?.
brzdkee%¥NDcaj 2.

LoN jedmds mpd:
LoN mTge jet pouze dopSmBuAwmPadibj &nne¥klui pniynumotor stoj 2.

LoN obousmnRrnlT m-d:
LoN mTge jet jak dPPsSehjued ntoahko is nitbrzua dout.§1 en2? motgrh| mat mpalzmpio djaé o
n@®&h rozbNhu na opal noupat ame iPi8e debetedaced n PH6i akoeleracefi, st al 2 pSesunout pl

stranu pSes neutr §lymetritkh.at 2 pro oba smRDry s

Letadlo jednosmRrnl m-d:
Pohybem kniplu vpSed seen?2matoo rp orl cozhjy? ¢Sdl2QP Rridit osatsaz¢a s e A © U j R2BTabezdaz 7 6 ® U s ¢
v poloze STOPA) nebo nebr zd?2iolbpgaSrzeerhe tlr .njae sitm)n N 8

Letadlo obousmRrni m-d ( ! ):
PSi tomto nast avetn@h)l zpeo hmyobteomm k(mai pl2um smNDrem vzad od polobhyz2KOB rae
stranhzBe vyug2arpakvapbml abusr&lem, tak bez nnj. Bezpel nlBgapéz a | e

neut ollu e zmNDnou | etov®ho redgi mu pomoc?2 dnFekp n(ap cek unda tvoy svylsa?llia | pu
PSi pohybu skrmdrpdvup Speddyfinahy STOP se |l etadlo uvg§§d2 do pohybu vpSed.

Virtul(j2eldnosmiRrnl m-d)
OvlI §d&8n2 ot 8|l ek motoru (rotoru vrtuln2ku) je mogn® j ak k ekivpoksehm, v |
507 85% maxima(obr §zek 2 )na tsak amddm@z Saj nNDl pSovich regdgi mT, z§I edigpozichia t om,
volba ze tS$2 rTznTch regi mT.

Vol ba typu S$2zen?
A S2zen? motorov® PWM
A S2zen2 na konstantn?2 ot§l| ky
PWM: ) )
Line8§rn2 z8vislost mezi S2d2c?2 m siisgna8ildeam dan 2g eSreezreonv®a moout ommout.or ov o u |

Konstantn?2 ot8l| ky: B
regul 8tor udrguje nastaven® ot§| ky na vistupu mechanick® soustavy,
V2ce vizNkatpaveh 3 eika xs ofiostd Balkly riiegi my

Ff2d2c2 signgl

A automat -(po kagd®m zapnut?2 znovu ul2te regul 8tor meze kni
A programov§g&noregul §tor si pamatuje meze kniplu plynu)
Tento paramet rn &lcesd Wsjo2ucv? R6i?P7@RY. Rokud jt € ynast aven Aaut omat fi, regul §tor po
meze kniplu plyniut zvnag e hmou sv2ytse? lraelgeu| §t or vgdy po zapnut?2 Anaulitf skut

VihodnhDj g2 vhDtginou je, kdyg si r egll 28tteo rn @ jyst m8§ zsek utt @K ,n ® enerzaes tpaawratt el j |

stupem popsanim u n8§sleduj 2c? chn aulratneeft rrTe PBl, § tPo7r, rPeBS |j re® enTka gyt ky kni
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Nastaven?2 z vys2]ale
A zak8z8no -blokuje nechinNDh®PajpsSeepbs&poloh plynu (blokuje Anaul
A povoleno -povoluje Anaulen2fi krajn2ch poloh plynu (vletnnD n
tzn. povol uje pSepis parametrT P6, P77, P8 z vys2]|

P6, P7, P8: meze knipluplynu ( konkr ®t n2 hodno tdy§ cvh) yOs (mi krosekun

P12:

P14:

P71:

P16:

P17:

P18:

A Pl nlT plyn vpSed
A STOP (Neutr§l)
A PIlnlT plyn vzad (plng& brzda)
Aby regul §tor reagoval na knipl plynu pSesnh tak, jak i ppSadstiganejre

vys2]| ahloedmost ami vPSieQmmstwsaul.ale nebo pSij2male mMuasgttavdarntiozoptapd®s
soby:

ajnastavegel @t oru vichylky (programem Controller 2) na konkr®tn2 ho
vel i ko dek)isesauhlasihsynast avenz m rteogwul &t8amr w.T zkhamnhD pomohouipodnBaen2ktdED]
by)odpov2daj2c2 vichyl ky vnyass?tlaav2et e rkedgyukl o§ltioviPCpnSe2mmuos 2z b1t pSipojen k
Postup | e po pksaSpni teektead Aemy | vwk viy.s2 | al em

Vel mi ugitelnou informaci o tom, jak regul 8tor vyhodnocujoe uaktva &l =8|

G2Ska neutrglu(kobhka®oywv9ghodn

Tento par ametSre dchiojzédmi§ sse o oblast, kterou regul 8§tor vyhodnocuje | al
plynu, ve kter® motor se motor netol 2. Pokudj j¢n2arhaetzoe nozbn, @ Sz \plagbgot, aguk §
ps§ky plynu mautvy$lPnza|polvoze nendst@eBaspSegrNsarpebbodaaneut pophyu m2r n
vpSed dbunedtpol ohy neut r dobyvzaédonewthry®luu kni pl u z

Pokud si naopak nastav2te tento parametr na pS$S21lig Agi rad kn® hok roofi,s avhgqu
Am®nnN jemnl krok regulace).
Telemetrie

A vypnuto

A Open TWIN (MZK)

Regul §tor mTge( pSleadEvaadu am@Seni ch hodnot) pSes zpNtni kan§l nRkoterTc
vatjevr e §l n®m | ase na dvgptepli pSTpofdgm®mmkhkoho zaj2mavich mognost2, neh
provozumodelu (v2te co se dRje, jakl je stav akumul 8torT, é. a mJgete okan
Zapnut? tohoto zpRtn®ho pSenosu mSétmanhmi BlakcheBotxifWnregkl SdEME prad |

PSen§geng daatlae:do vys?

-naphRt?2 hlavn2ho akumul §toru, pS2padnhD napRt2? nejslabg?2ho || 8&nku
-proudzhl avn2ho akumul 8§toru
-teplota hlavn2ho akumul §toru (pokud je mhDSena)

-ot 8l ky motoru
-teplota motoru (
-teplota regul 8§to
-naphRt?2 BEC

- proud BEC

- teplota BEC

kud je mnSena)

Rychlost z8pisu i ntlemsnalBOams)Bl ac k Bo x u
Standardn?2 rychlostom@8pisyt me j19Ou mskl|l d8&ny zpr TmRDrovan® hodnoty- do |
te rychlejg?2 z8pis (10gms({m®nle vzerKmPDropvgod vicedaeinkzreasre njye ry@rh | Ker

Do intern2ho BlackBoxu (8 a$add oydyejr), skehiz@emuindn@api Boka A

Akcelerace ( k o nrk?r @todnoty v sekund8ch)
z polohy ASTOPA (neutr 8lpoluohwtAAlUltaadrion2akdTeff adedv nebo z

Auta / LodBnlastatvddllas (rychlost) rozbDhu zastaven®ho motoru z 0 do
Vrtuln2ky -nastav?2 | asb@Phyckhhssayem®rormonor 8 8( 2t | e ot AdpVDMoky kAAuUL a

Akcelerace z polohy TOTALSTOP( pouze pro vrtuln2kkkomkH®th2 mhddnbady v sekun:
Vrtuln2ky-nastav?2 | as (rychl os®ho rmatbddrhw ip| mddt erasptaa vaehnd o AT D02 vE kKOMu

Decelerace -dob Rh mokonkr ®t n2 hodnoty v sekund§8ch)

Tento parametr nastav?2 rychlost zpoOnal Wpl§ant?n 2npeSt pzéddnay@rhdde pnpoft @kbr bu§ pzkep &lelr
na plnl plyn iztpedy (hal aavamotp agkr)o | odN. Tzmas tmdbvi enmo iz proynah lug £t n a( dhaid all &r ac
noustranusr ychl ost 2 nastawéeiouakcpareameteru A

Pokud je zapnuPXd)enlttoolpRglanetA se neuplatn2 tak viraznhn.
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P19:Proudov®
Omezov§gn?
v%nomi n8l n2ho

0 (el n %)
vikonu motoru

P20: Redukce
Omezov§gn?
pokud j e

v T k dhodnotarv24g d
vikonu motoru na
nastaveno

PS2klpad:reg60At nomi n§ apfhas0d6sy

P19 = 70%, tzn. proud
P20=50%,t zn. proud vzad
P20 = 100%, tzn. proud vzad

(pr TmRDr n®ho
pr.@bda dbagwemPrgr ot §| en?

nastavenou
dlén pak e protentpch r taanted tree mo rke z e n ®h o

bude natigA(olvaS8chn ontaa 7@0I% tzeet BLI6e0NAB)b ehg 8. mN by
budememez®h & np naodd2d \& R M2

proudu motoru) na nastavwe$hou |hod
(100% je bez omezen?2).

hodnotu. Akceleral n2 gpooudukyl j s

proudu (100% je belz or

¥ (apd anta? o @Ane md) 9AV z

bude omezovgn stejnh jako proud vplSed

P21:Vol nobNDgka
A Ne (vypnuta)
A Ano (zapnuta)

Auta -Provoz bez
na hodnotu nov® pol ohy
vySadili. Pokud je

d2) ag do doby neg auto
el ektronick8 obdoba
vy. Provoz se zapnutou
z v y k |Detaily vkapitolev ol nob RNgk a
Letadla / LodnD / Helikopt®ry

-StNDmito typy model T j e

P22: Brzda (pouze pro auta) (hodnota v %)

Auta -Tento parametr nastav?
Nastavte si dl e
straniPl8at 2 pr o ewidka

P23:Brzda v

Auta -Tent o parametr
kdy kol i

Letadla -Tent o parametr

nastav?

nastav?

zapnut® vohonomBfgkhkymuzaupbi seveaBSakenou
pl ynu.
vol nobngk

mechani
vol nobNgkoywpnjué¢e ouhodhnidob®dggk Phoi ciNaat agwved

chovgn?2

n e potozeSTQAP (pouze pro auta a letadla)
s 2ploul obzrez dSyT QP nktnei npzliut u( nberuztdrf®Bnl2)) +v mognost r
proporcion8§l nRDppoloyleemakni prufB2Z2mQdém khastaven?

s 2ploul obzrez dSyT QP nkosenhgpzbditt v+ bnrozgd Dn2 ) v

rychl ost 2. P ok
P8kyagloy by st yechul e
zapnuta, je pSi kagd®m st adanebtz- pl y
Il nost?2 zpomal 2 Pm& 1 yc hmlod otr @¢p@dv nd
ch volnobRNgek. Tato elektroni@akg o

Pokud pSesunete
a

rva
ckT
obdobn®, ale ne

rozd2ly nejsou ta

mamaxs2Vlchyppoéokico Bl aliir fdyntenzitu brz
v-laagtonaticky pradit iY@ le Ut €8¢ @t e n a s P28fv.t eMgsl @ proraeta, obr. Aa 8 na

smRDry sym

(hodnota v %)

LodPnemaj2 mognost nastavit brzdu, resp. nastaven? tohoto parametru

Hel i kepémajy2 mognost nastavit brzdu, resp. nastaven? brodasmysh par amet r
P25:N8bNDh brzdy(bodmpay v sekund8ch)

Urluje rychlost n8stupu brzdnNn2, rychlost aktivace brzdy (rychlost A
P26:N&8bNDh bnedyr($lowdnoty v sekund8ch)

Urluje rychlost n8stupuutho matliné knReruptrord&llyust akti vace a
P53:Bod AReverzace (ponzeproauBy g@@amiNrng bezrozmhPDrovs§ hodnot a)

Auta -Tento parametr nastav2 okamgik nebo sp2ge rychl ost | 2zdneaktivgeSi kt
brzda, ale pSech§8z2 se pS2mo na j2zdu opalnim smRrem. Je etgm-l Sttav
rem vyhodnoceno jako Azastavenodf.

PSi j2zdn po rovinhD je tedy vihodn® nastavit co nejmeng? hodnotu
Jing je ale situace, pokud Bzdesnayttd endmuedid tdaes Phnuad@t? htoa k ojamien D
ru, pSevodech, skabou®kbpceS2BgadNVse nepoda$? dostat autadidorgymgad
a vgdy se jen aktivuje brzda). Zde naopakipakmTheenaat aveodusnatnh

gepzudk®ho kopce

P38:Prodl eva po
Maskov8n2 kr 8t kodob®ho
pSijatl S$2d2c?2 sign§gl
bez brzdy. Toto, v]etnD

vipadku
(tedy

P39:Brzda po 1zt r godiotasv%y n §1 u

s n2z@istt arvyehkl. ost

zihh&8dMotsy gmn8dakund8ch)

S2d2c2h
vikon
i nt enr§zsil teyd ugreBet@ ®RPrp® brzdy, se

t ®mnNsS k

0O sign§l u.
motoru) . Po

Parametr ud8p@s!| ¢cdkou
uplynut 2n,t @torddouse®t aven
nastav? v

Nastav?2 intenzitu brzdy pro vypnut?2 motoru P38) .ztlz8a Dn as tganv8iltu d d o0 % r (or
vol nPh&)obag po 100% max. brzdy.
P40:NapRDt 2 BEC
A +5V
A +6V
A +7V (jen pro verze s HV BEC)
A +8V (jen pro verze s HV BEC)
Nastav?2 naphRt?2 BEC, buN 5V nebo 6V. U regdul §tVora] 8sV,A HVh oBIENGRA plrzoe pnaal sutb
dviDma Lipol |1 8nky nebo |1 8nky A123.



16 /43 X-series V7
P422Nap8jen2 regul 8toru (Typ |1 8nkT / Vyp2nac?2 napDdDt?2)
Nastav? jednak typ |1 8nkT vlietnhD standardn?ho vy p?ruack?ahjad @haop 0 tl 28 ngkruo (
Lixxx).D8le je mogno nastavit AAutomat 78%fgk &mdyi K zympnr ntax2r e@plN§ o
je Auniverz8ln2z |1 8nekfi (UNI), kdy mTdiettaet on avsotlabvai tp onkarpl IWt§ plrlagkntkiuc knya i
vsoul asn® dobD jegthN neexistuje.
T Automat 78% -vypnut? |/ omezovg§n2 pSi pokl atsu magpWwlt§t erau
1 Lipol (3,2V) -vypnut2 [/ omezovg&n2 pSi epoklesu napht?2 na
i Lipol, hl2ds8 kagdVypn@tn2ek/ omezovgn2 pSinelklrestuninajpdtex tnar I
1 Al123 (2,5V) -vypnut?2 [/ omezovg&n2 pSi poklesu napht?2 na
i A123, hl2d8§8 kagdivypmBwmte!(k / omezov§na 2,SHNekkllwstuninajpddteéxtner g
T Nixx (0,8V) -vypnut?2 [/ omezovg&n2 pSi poklesu napht?2 na
T Pb (1,8V) -vypnut?2 [/ omezovg&n2 pSi poklesu napht?2 na
T UNI univerz8Iln2 Hhoeogymmwdita2 / omezov § stavenobhodngilo k| esu pod na
i UNI, hl2d§8 kagdl- vy@gmetk2 / omezovgn2 pSi podnloesiy mapBfiz2 jpod
(vyjma regul 8toru 40063)
i Nehl2d8§8 naphDt?2 biaPQGZOR,® 2 mto nastaven2m mTgete baterii znili:
(hl2dg&n2 2azajrii®t imusrdlgm*k)® extern? za$
P43:Pol et | I 8nkT
Nastav?2 pol dipoll|AL28, Nikx] PbpatUnl. ) ) 3
Nepl atAdtonmar786%aNe h| & d&t Dcht o dvou pS2pazpeSeldmbDjtenlpar ametr be
P78: Kapacita baterie (hodnoty v Ah) .
Ve spojemid mseSeamBtsem dat (telemetrie) memDlgm@®mAbpbaseoevemPr fyb2jen2 bate
P44:Vyp2nac?2 n ghpdadtatve \lbleth) )
Nastav2z vyp2nac?2 napRt?2 pro jUNden || 8nek pro zvolenl typ baterie
P77:V| as n§ v i(hednateave \oltech /] | § ne k) ] )
Definuje napRt?2 (pro jeden |1 8nek) pSi kt &r.®nvhjoa nd kit invasv &arnvee next dronc?? |
nz na bl2§g2c? se vybstatkekanémi epSdedstahemepso bejzeped nRSipSk s tEaRgi tR@ slip:
E . \% 2nac? naphDt? nastav2te na vhodnou
TMM™r egul 8GMcogproi i ndi kace v]asr a)k/EmuI§torup(paran‘r‘lezdelvpéiiHZLa@u3nannD§:
A 3.0 V/prbS8Shepol, | ervenl bod na modr®
u naphRt2 akumul 8§t c¢ LED flash (mez touomm&zovgn2 vikonu motoru).
a2v] 3.8V \’, NaphDt2 v|asn® pY92skiraachy ,naz debrv§zku zel e
I 3. 7 v =) nillie odpovzdaj 2827 hddnoV@dykrespektujine vyl
.‘ff/ kr®tn2 baterie, viz datasheet virobce
v T 3.6V/ | §nek pronegf meng2 proud, zde modr§ tel kovan§ |
i E'D‘—3-3V/!'§“ zbT viBatverii cca 10% energie do vyl erpsé

\:
ABe—30V/| | §nek
A

e

definovaon§

energie pro BEC ——>

Vzhledemkj edi nel n® v | asMGMVocempiro (rpeSgewplo§tear Ts
kov®ho S

energie)
ran®m praueu iGc.hrvainzn ®A a

baterie na
nez8visl®

napiDt 2

) j e h ol zbytkavt§S n 2
t ®mnN S

na vnitSn2m
bezpel noB8tn2 r

: Doporul uj eme t akt od:zbytkoevduanergiipzZRontrovatdt 2 (
E ] jedn2zm vyb2jec?2m cyklem na zemi {tedy
kost zbytkov® energie, pS2padnh pg-dl e
e -~ tND dokorigovat.
75% 90% | 100% ita .
0 09550/ 0 ka[?r?xg? VI hodn® | ehls2pdo§ne2nmd msapPNt 2 kagd®ha- | | §n
? ven2 par @metNnp 8P4n2 regul 8toru.
Pozn: NDkter® typy bateri?2 (nap$. A123) maj2?2 extr®mnh plochou konimappe c 2
t2 stotupc8Ht.o VpS2padech mechanismus v]asn® vistrahy nefunguje a ne
P45:ChovEn2 pSi vybit? akumul §toru
A vypnut 2
A vypnut brzdsu
A postupn® omezovg&§n?2 vlikonu
PSi pokl esyphapbt2hkdnothD | ze nastavit buN (POsmau@mds tsni gow @& mdlym dgk ro ntu:
polohy STOP, pokudsebat er i e trochu Avzpamatujef).
P29:Li dl o teploty baterie
Pokud v8g regul 8§tor umogRuje mNSit teplotu baterie, mTgete nastavit
A vypnuto
A kSem2kov§ dioda
A 10k NTC
A KTY81- 210
Pokud nen? pSipojeno §g8§dn® |lidlo, nastavte Avypnutof



P75:

P32:

P46:

PAT:

P51:

P54:

P52:

P73:

P74:

P50:

171743 X-series V7

Kalibrace |idla(hepnottay bathkC) e

Pro snadnou vimhDnu teplotn2ho |idla mTtyemteo kpdayrkeorhd t rpur oavk®tsu § Ij rezh ot ekmll a t
rovan® |idlo nachg8z2?, zap2geetdetie vegponugtoauvuoplNDh8sh@®@dnBpput?2 redul §t
tor po tomto opRtovn®m zapnut?2 norm8l nNSfpadgD|jer abm@Pmetien diok mgeé nWz hie
Lze kombinovatsost at n2 mi pasameenyImitzn. vletnhD soulasn® kalibrace tephotn?
ce teplotn2ho |idla motoru.

Pozoripro kagdou pamhNDSovou banku nutno prov®st samostent2nN (vihoda mognl

Limit teploty baterie ( hodnota ve AC)
Pokud v8§8g regul §8tor umogRuje mnNSit depioouabhtbriephomBtehpBSi gejoenmT
tu, pSi kter ®50%brzdoy.pne motor s

Typ motoru
A Bezsenzorovl
A Senzor ov T
A SenzoroWiutomati ck® nastaven?

MTgete nastavit bezsenzorovli nebo senzorovli motor (pokud mAuvédgategk
nastaven?2fi selnetonr!] opti mali zpS2paodoNDosignsenav@®Bpoial uj eme prov®siedtoto
nak se vyhnete pS2padnim probl ®mTm, pokud motor nespl Ruje dlzyepolany e n 2
senzor T, cog je u nhRkterTch mottazPrySisee jmémndy2 mdedlymhiovatodn® opti m§l n
AAut omat i ake®rh2o snearszor TA | e de tAauitlonnih tpiocpks®E nn avl tkaavpeint2o Isee nAiz or T

Polet p-I T motoru

Tentopar ametr je dTlegitl pouze pro spr&§vni pSepolet na mechani vodoSkaot §|
je nutn® zadat p&ametud?48y T Amemhanivcks pSevodovkafi aby byly)vpSepph2t §v.
spr8§vnh.

Kmitolet PWM S2zen2 motoru

A Automat

8 kHz

10 kHz

12 kHz

14 kHz

16 kHz

24 kHz

32 kHz

Pro naprostou vRtginu motoiXM2 jlkHa) holdhy jns@gwy?2s kamamy ezt (Bty mala S.NNDI
Samba od Kontroniku apod.) ale vygaduj?2 vysokT kmitolet ®2hkidr MmoZte o
bNgn® motory ale nem§ tento vysokl kmitolet ¢g8§dnT kpHsz2)n onsT. g eDablTgt2 sdl Tyvoi
za chodu nddlotrelr Tnah nhzkT ch kmiflot a@relcchh aplgi kmafdg2echv vadit.

Dal g2 mognost2, zvl §gtnN pokud si nej sttoemtjd sp 32 p gdark Ts emort eog u | ni§tt oder,mipitoak | s

D > D D

Reverzace smDru ot8len2? motoru (z8kladn2? smDr ot§]|en?)
A Ne
A Ano
Pokud se mozt8krl aodtn&Inmt svmBDr u (tj . pSi pohybu vpSed) na opalnou stranu n

l'i bovol nT ch mndotom(j ewno dhielzBEeknzorov® motory) nebo pr§vn t2mto parametrem

Lasov§&n2 mot oriming) p(Sheoddsntoitha (ve stupn2ch A )

Pro naprostou vRtginu motorT je optim8ln2 nastaven¢p $2ap aldheuct ho, makobidy nnerbk
motorT doporuluj?2 nhRjak® konkr®tn2 | asovg§n2, tSeba 10A.

Nastaven2 AAutomatfi ale nemus?2 vyhovPDt pro nhDkter® motor y,o sktt2er & de as
mTge ztr&§ceataceyrmmmpdni AXlI 53xx na NDmaxo piSRpmeek hamdd.e) poWidRGIA. nddetpa\?i
ba je ale pSej2t na jinl motor (s vRtg2mi rezervami nebo poduyh dddj imo

Ot 8| ky ILhodnptd wotimin)( pouze pro vrtukn2ky, HELI m- d
Tento parametr nastav?2 hodnotu ot§8]| ek 1 dvrozsahucearlul n8 kms prRegwl thgr pil |
rozsahsvitemg | ut @ L ED

Ot 81 ky 2hodnptdwotimin)( pouze pro vrtukn2ky, HELI m- d
Tento parametr nastav?2 hodnotu ot8]| ek 1 @trozsahucearl5ul n8 kms prReguwl thor pil |
rozsah Wllivk ®n2rmD.

Limitot 8l ek / Ot 8| ky 3. #2(hpdnotavpt/non) HELI m- d

Tento parametr umogn?2 sledovat (a nepSekrolit) maxi m§l| n2 tneevcehna?n itieckh®o t
tu dTl egi t @ oprrsot aprrtorv2omzi  sata§ |tkilecrhit.o Hmwadkno ot §| ek pf p g r Ganulcdldh 2 ,2 svedpield vp S2 m
Mastaven2? max. ot§&§lek é.d

V jak®koli kombinaci ot§lek vistupn2ho hS2del e§| g$emodov@h¢ogpbdbimAauaa

250.000 ot./min.) pSekrolit tuto mezn2 hodnotu.
V HELI #IMmadsut av2 ot 8§l ky rotoru vrtul h3krazsapuccalBv2 ohympl ymas . eadpvdmo rz2g3
dikuje tento rozsah svitemz el en® L ED
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P76:

P31:

P48:

P49:
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Lidlo teploty motoru

A vypnuto

A kSem2kovg§ dioda

A 10k NTC (dle doporulen2 EFRA)

A KTY81- 210
Pokud nen2? pSipojeno §g8&8§dn® |idlo, nastavte Avypnutof.
Kalibrace |idla(hephoty wet A€
Pro snadnou vimhDnu tepkdiyhkdho Ipirdlv@®smTtjoenntoo kpaalriabmeatcriu. aZkatdu§Stlen 2v t ke pl ot
rovan® |idlo nachg8z2?, zap2?gete do regul 8toru a n8slednhD popoektdee ve
torpotomto op Nt ovn®m zapnut2 norm§lnhN fungpiSépaddTgepbl @PomumEhdDkueeNvznj
Lze kombinovatsost at n2 mi nastaven2mi parametr T, tzn. vl|letnD soul as rb®alibra-l i br
ce teplotn2ho |idla baterie.

Pozoripro kagdou pamhNDSovou banku nutno prov®st samosten2nN (vihoda mognl

Limit teplotymotoru (hodnota ve AC)
Pokud v&8g regul 8tor umogRujetmpPp8i SE)epmJgetmozdeun@semrort ok®nBo¥®t n?
brzdou.

Mechanick8 pSevodovka
Udgvs cel kovi pSevodovi pomnRdr 1: X mezi vistupn2 hSz2de
s Tec

n 2 mo tommhblava me
nRokolauvrt ul n2kT). Je to dTlegit® pro nastaven? kuteln

|
h mechan.ickTch

Pr TmDr phkeanhatky (pouze pro auta) (hodnota v mm)
Auta -Aby mohla bit spr8&vnAuztab(&aménddd ,r ymusP dsmiadaodpo T mNDmaykrdut @ p S?
Controller 2 .
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Nastaven?2 paramet rrfe g/ul \Bytlo?r @
Pro nastaven? parametrT nebo vyl 23
pot Sebujete na propojen?2 oduegul 8§t

USBCOM 4, ov | §d&enmroll@@i kterl je vol

stagen? na firemn2ch www i na Cyl

CC_11.

do USB portu PC

1) s p us Sogrem Gontroller 2

2)pSi puSBE@GM 4do USB portu
vkonektorech I@2nal eni ch
3)zapnNDte regul §tor
Hnyn2 mTget e koengwrliS8kooweetm,s vyl 2t at

Nezap o me Rt e nastavit

AZapsat

nejprve
nas

pogadovanou

MGM Compro

ov | Controller 2 ....

8§dac?2 ok

v =
@ MENU | @ NASTAVENI

X-series V7

4 l
.m.@:;’” |

—OI PO

ERIES
CEG)-

SE BCWR

& by 25

UusBCOM 4

ics]; Propoj ov ace€z2ll

COMMUNICATION MODULE

v age hGeC_1P @opojte USBADM24kseregul S§kabémk ( CC_11 | e

pSipojen2mviygp2andg ew? dajp2ndlt ebdt esryipi2 n@+ eum)ver z?2
dat a,

mDnit a zapisovat pogado

pamhNS, parametry mTget em midn

Stav zafizeni
' e Nastaveni regulatoru
@'_@—@ e Zobrazeni a sprava viech nastaveni regulatoru. Zmény v nastaveni mizete zapsat do
o reguldtoru, nebo stornovat. Kompletni nastaveni regulatoru mazete také ukladat do
USB modul:  aktivni soubord pomoci funkce export a import.
Reguldtor:  aktivni - =
Ov | §d § ka&zy og > @‘ Nacist nastaveni @ Stornovat zmér @ Defaultni nastaveni &) Import nastaveni
Zobrazit napovédu a =S, B S
[ Typ motoru -
USB modul @ BLDC bezsenzorovy (©) BLDC senzorovy - méd uceni
Nizev:  OPTOCOM () BLDC senzorovy
S. cislo: MGTLS2DG Pocet péli
A
2 la] v
Regulator @ 2 = [l = Oblast nastav e n 3
Typ: L [ Prevodovy pomér parametr T
Typ a ver ze | Nazew X-Serie 280A 25V o
s e n a! t mmkya o 1,00 = EE e
Zavadéé: 11
Firmware: 1.3 [ Primér kola
Stav z e =
- ] 50 (mm) e R
Vybér modulu =
Pfipojeno zafizeni: 1 [B Limit otacek
USB m ) -
Regula] Q Vybrat zarizeni 2500 = [rpm x 100] L K.A I
° Zo g <

&) Napéti BECu

USB mo =
Vibhkormkr ® .
Nazev: \ OrEKT t—> ®6[V]
5 mogno st 2
S. cislo:
[ Napajeni regulatoru
/4 \
Regulator @ ) nehlidano
T 1 @ automat - 78% napéti pii zapnuti
4 o © LiPol/Lilon
Hace K ere el O © LiPol/Lilon, hlidani élankd
Zavadée: 11 () NiCd/NiMH
Firmware: 13 [ Pocet dlanki

Nastavemi cl| -
VWBEEM  hodnot s = =1 [l
Pfipojendzarzerm—r [ Univerzaini napéti
O Vybrat zarizeni

01 i\

1M
©8M

mo

(©) NiCd/NiMH, hlidani élankd

na ad all

mi

T A123

(7 A123, hlidani €lankd
b
() univerzalni napéti

]

metry

Posun
okno

V] |
"""" AAnal ogov
nast aven2 |

)
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Il ntern2 Black Box (letovli z8znamn?2k)

Pokud chcete poggP 8t B8ftacknB8eskavee si nejprve ARychlost z8&pisui (P71
M8t e mognost volby mezi rychlejg2m, kratg2?2m a detailnhDj g2 mtypn@monamen
pomal ejg2m, ale del g2 m z8zname mnypbdohurctadmiuthp0 ms, tedy 10l za vteSi
Ngzapomef’ite tak® nastavit sprgvnl polet p-IT motoru, pokud atkyaete z
pSevodovl pomBDr pro korektn? zobrazovg&n2 rychlosti j2zdy aut a.
Soulasng verze zahnd@®emgw@tpr(vesp. 1,2 minuty pro rychlT z8&8znam), g
spugtiDn pohypemokyni TAP zpo zapnut? regul §toru.

Do budoucna s emopgon o?stt§& tpakeG@pnsout z8znam na posledn2ch 12 minut | etu

Provyl ten2 zaznamenanl ch da tPCaapusttpragram @ogtroller®2t or pSi poj it k

Zvol t e Hidtaief® tak os tAN a k h Btoréih. A

Datazr egul §toru jsou vyl2t8na a soulasnhD zelamazoaEm@wdokdmAajf g2 &Sraér o
Pomoc2? ikon v prav®m horn2m rohu mTg&Kagdowub#¥reai |jadheif@ien@bpsSps&ad®dt
(rTzn§ mBSwvikkya)p.piraa®en® kev® svisl® oseppjapithglel ast Seby| mmhmig
taci body.

SoulasnhD mggef bl Wyzwrb§mmezmax.®ndrnl ch velilin.

Graf lze zvDtgovatzvRydenipagsady &atze vt @§itt, do souboru ve form8tu x|l

Dat a duaknl88 b NDhem dzd& zinmtmaur n2 ho: Bl ack Boxu

a) -]l as

b) -naphRDt2 hlavn2ho akumul 8t oru

c) -proudzhl avn2ho akumul 8t oru

d -ot §l ky motoru (nebo sp2ge vistupn2 hS$S2dele, tj. mechanick® ot §

e) -teplota regul 8toru

f -naphDt? BHECT r(emwk 8t or nen2 OPTO verze)

g -proud BEC (pokud regul 8tor nen2 OPTO verze)

h) -t eplota BEC (pokud regul 8tor nen2 OPTO verze)

i) -vstupn2 povel (plyn)

D -pS2kon regul §toru

ky -rychlost j2zdy (jen pro auta)

I) - teplota motoru (je-l i pSi p odpletpr@ototu)i d 1 o

m)-teplota hlavn?2hloi apkSinpudjStno® ul i(dleo tepl oty baterie)

nf-motorovs PWM v % (dod8vanl vikon v %)
itato informace v8m d8v§8 vel mi dobrou pSedstavu o tom, |ja
jednotkavr e gi mech konlsealkan(tjnesthl iotj8ste na hranici mognost?2 neb
100% je maximum

D8l e jsou ukl 8d8ny stavov® informace:

1) -konstantn? ot8|l ky aktivn?
2) -tempomat aktivn?
3) -podpDnt 2

4) - nadproud ¥ MGM Compro

5 -pSehS§tz g a ContrOller 2 123

6) -pSehS8t2 mgl Ol - - Graf do
7) -pSehSs§t 2 b athel ] @ S5Y © NAPOVEDA

] N
/ Nal 2 s prii h
Sta——arzeni

- | Historie regulatoru
'@’—@—@ Naéteni a zobrazeni viech parametrd provozu regulatoru. Podrobné pribéh| parametri si

v T b Bistorie R e . v miZete prohlizet v multifunkénim grafu, a také ukladat do pfehledné tabul!
modul:  aktivni

Regulator: aktivni Iu' Naéist historii | K Vymazat data [ Ulozit data IE (;j

@ Zobrazit napovédu

USE modul

L:;
MNazew: OPTOCOM
5. €islo: MGTKZYAZ

u)
Regulator

Typ: 1
Nazew: X-Serie B0A 17V

Zavadé&:  2.63

Firmware: 2.70

Vybér modulu

Pfipojeno zafizeni: 1

@' hrat zafizen
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fill Nagist historii

K Vymazat data

Nastaveni grafu @ Nipoveda ]
. . A ] Nastaveni grafu © nNapoveda ] o
Vyberte parametry které cheete mit zobrazeny v grafu, MiZete si nastavit i i .. . . Nastaveni grafu e Napovéda
vzhled i umisténi kfivek v grafu, barevné schéma grafu a mnoho daléiho. Vyberte parametry které chcete mit zobrazeny v grafu. MiZete si nastavit B ; ..
wvzhled i umisténi kiivek v grafu, barevné schéma grafu a mnoho daléiho,  |Vyberte parametry které cheete mit zobrazeny v grafu. MiZete si nastavit
J Vybér parametrd | M | Vzhled grafu | vzhled | umisténi kiivek v grafu, barevné schéma grafu a mnoho daléiho.
Vybér parametrii | Mastaveni kfivek | Vzhled grafu | =
Barva  Nazev parametru Stupnice grafu Vybér parametrd | Nastaveni kiivek | Vzhled grafu
R " _ L B Kifivky levé stupnice Kifivky pravé stupnice
[ | [¥] Vstupni napéti [V] @ leva () prava < Barevné schéma grafu
stupni proud [A] @ levia () prava |__ | [] Zobrazit body na kiivee [¥] Zobrazit body na kfivce
| tacky motoru 31000t/ min] Jlevd @ pravd L Vybarvit bad Vybarvit bod
eplota reguldtoru [*C] @ levd (D) prava @
apéti BECu [V] © pravé Etverec Tvar bodu: e e e
roud BECu [A] ; e prava 2 Velikost bodu: 3 < svetlé tmave
Teplnta BECu [°C] @ leva () prava -
— . Q/g [7] Autematicky rozsah stupnice
o U2 © Zaviit by C Zobrazit miizku v grafu
avii
k Zaviit
—] ~ — - \ o t O Zaviit
Na I 2 s orii b \ K \

m Ulozit data

ord o

Nov §
pro

oblan §t
zviRDtge

tupni proud [A]

=

Lev§

osa (stupnice)

S Vi

AZap2ngnzi
jednotl i vT ch

a
zvol

A

Pravg s
osa (stupnice)

Lasov§

ZvNDtgen8 vyb
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Vyhodno(cient2er prez&zea)a mu8st i
Pro vDtg2z pSehlednost jsou

b ti
Zde je zobrazen mRTlpRivepl)ynuw

ro
11

arvy a mD§2tka (stupnice) zmBDnDny
I st utpwmpg vIikon v % a proud od zhrub

e
'Ij 'K’ Clear data m Save data

10 [zoou JY

R Vst upmrelR(plyn) T e v T s U @"

0 irlevk& ns tvu-ph ||
jz Zde se pSekafibiwd |
&0

50 9

40

30

R Neutr..§.|

10
©
10
s Proud

BYE | _prav 8 _pmiteu
40

_zo|nd

-100

=110

1 | §steln® pSidgn2 plyivlistaentdidHhkoa $5a%tdlckyprsdeday & gmitlukpa 2j @ (

2 ubrgn2iprioyimdu kl es§ po dobu snhgbes8avobvhebhRgkbadoj &l rapnut §)

3 razantn?2 pSidg&n2 pl gniwi(sz uph@% vi&k on1 % (na 100%, proudovs§ gpil|

5 plng pvstapn2ilg@wN el siepn? vikon jde do z§pornich |2sel, brzda j
iproud z baterie je nulovl

6 | §stelngvbt mpaziswdivellstjuepn2 vikon jde do z8&pornich |2sel, brzda

7 neutivgistupn2z vikon je nulovl

8 j2zda 8sztaedl,nTl pl yn (iv58)iwd k2o np g weel djoe kl adnTch | 2sel, proud tele

9 j2zda vzad, | &stel nisop)ivhkonsidendopbhattnjeh |2sel, proud tele

10 plng pHRda N( wetawpn2+10%N el st @epn2 vikon |jdeeldo EEpodanieh30% (dle
iproud z baterie je nulovl

Pozn.. z&§porn® proudy tvelkoncd? bdejdfdattezrbbrazovgny (je zobrazen nulbvl

stupn2 vikon v %.
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Nastaven? ume(zvl cphiyylnek kniplu plynu).

Aby regul 8tor reagoval na knipl
vys2lalem s hodnotami zadanT mi
Kdi spozici josyou dva zpTs

ynu pSesnhD tak, jak =ik)pgedsrawajr
o

n ulogenimi v regul §toru.

. Vparametru Af2d2c?2 s Agamdthi ( MBt e mn & sthoanst eon upeSRepyaud IF t soir nepamatuae
po kagd®m zapnut? regul 8toru mus2te regul 8tor znoval AhaulitfA | a
Tento pS2pad jeodst aSilkair Apso pasu§m mat i c il. mi mezemi plynu

ko
k

. Vparametru Af2d2cPregpgagbngamiso ap @aepaud /B tsoir pamat uj.dealenunj®n s krud z2d n
vichyl ky kniplu plynu vageho Vysestbaje pe®gbB8loprvc PmoedemBvERAnAuU] i
PSi zmDnND(vneddl atmédmaWem2 vichyl ekneb g nzmPeiavpes Prijuas|?et)e vgak tento |

Programov&gno:
Regul 8t or si pamatuje nastaven® krajn2 meze plynu. r\lgasdt8mn2o roedsstt d vz
tNOmito zpTsoby:

a) programem AController 2
a nastnma weang?e h o
vysd al e:
nastavagel gt-oru v
chylky (meze kniplu plynu) na
konkr ®t n2 ptyveel n® hodn

vyhrazenTch adg8vacz2ch
pol 2 c h

(nebo poneché&dte i e mn?2 ho
noty)

N§sl ednD mus2te nastavenzm vyzs 2\iad tey I( @lo)l ohegs amehlt a Sil tu sk wtedaliskt @ s/reenz?en
regul 8tomu. vEm viznamnD pomohouipodnBakn2ktdEDseegatBEpnpallke d@druné g p

1) zapnhNte vys2lal iupSihPtmazapojegnul &d opSimj 2 male (kan§l plynu)

2) zapnhDte regul 8tor, polkejte, ag se rozsv2t2 modr§8 LENMIOMOOs?2 sv2t,
3) zmNDRte polohu neutr8&8lu (poloha STOP) vageho vys2lale Nm@E,g aby sv:
4 pSesuRte plyn do polohy plnlT plyn vpSed a velikost2 wviipEphwl ek na
5 pokud m§t enewtsr2§ladm,s pSesuRte plyn do polohy plnT plymEvizimd (pl n§

a velikostz2ysdlcalyil ekastaawte trvall svit |erven® LED (ne blikgn2)
Ve vysz2]lali m&§te nyn2 nastaveny vichyl ky, kter® odpov2daj?2 nastave
Pro snazg? orientaci jak se znal? Kkapi kled £Ampo | whdw®d 2 ume @ioiima h mo d

b)vys2l adeepmv2daj 2c2 vichylky nastav2te k&¢Ckol PospSpmpevpsespb28-hemet i
ckapi Nabeahen2 mwlynu fivys2lalem

T2mto postupem | ze kdykoli rychle nastavit korektn2? meze, po 8j}ak®
v8 namen2 parametru AF2d2c2? signg§lfA na AProgramov§gnoi.

C) Nast amen?2 prbymuu] e2 pppy§glgdpivlH&EL e Afe.gi my































































