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Programovateln® stŚ²dav® regul§tory pro vġechny typy modelŢ 
TMMÈ 25063 ï 3 a TMMÈ 40063 ï 3  /  X-series V7 (Verze 7.xx)  

 

 
 
Regul§tory Śady TMM

È
 xxxx ï 3 X-series V7 jsou ġpiļkov®, plnŊ programovateln® regul§tory nejvyġġ² kvality pro ĂstŚ²dav®ñ bezsenzo-

rov® i senzorov® motory (BLDC motory), urļen® pro modely aut, lod², ponorek, letadel, vrtuln²kŢ apod. s moģnost² jak jednosmŊrn®ho 
tak i obousmŊrn®ho provozu, vyr§bŊn® v mnoha modifikac²ch a variant§ch, viz d§le. 
Regul§tory navazuj² na pŚedchoz² Śady regul§torŢ Z-series. Jedn§ se jiģ o sedmou generaci stŚ²davĨch regul§torŢ vyr§bŊnĨch firmou 
MGM compro. Oproti Śad§m E-series / Z-series maj² tyto nov® regul§tory mnoho novĨch vlastnost², moģnost² i z§sadn²ch zmŊn. Samo-
zŚejmŊ osvŊdļen® metody Ś²zen² a vĨhodn® vlastnosti pŚedchoz²ch Śad si zachov§vaj² i tyto nejnovŊjġ² regul§tory. 
 
Abychom zpŚ²stupnili naġim z§kazn²kŢm nejnovŊjġ² poznatky, pŚ²padnŊ zohlednili nov® poģadavky, update programov®ho vybaven² pro 
PC i update firmware samotn®ho regul§toru si mŢģe prov§dŊt kdykoliv z§kazn²k s§m pŚes internet. 
 

Nov® vlastnosti regul§torŢ X-series: 
 

nov® - regul§tory pouģ²vaj² velmi vĨkonn® nov® 32 bitov® procesory, kter® maj² dostatek vĨkonu na splnŊn² veġkerĨch poģadavkŢ. 

Tak® i proto maj² regul§tory vlastnosti a moģnosti nedosaģiteln® u jednoduchĨch regul§torŢ s 8-mi nebo i 16-ti bitovĨmi proce-

sory. 

nov® - regul§tory jsou dostupn® aģ do 400A / 63V (tj.15 Lipol), tedy aģ do 25kW ! (regul§tory 63V / 250A a 400A maj² tento samo-

statnĨ manu§l) 

nov® - volba typu modelu (letadlo, auto, loŅ, vrtuln²k   ï vġe v jednom) z§leģ² jen na vaġem konkr®tn²m nastaven² regul§toru, je 

tak® umoģnŊn jednosmŊrnĨ i obousmŊrnĨ provoz (mimo vrtuln²ky)  

nov® - regul§tory maj² 4 pamŊti pro nastaven² parametrŢ Ą velmi snadn§ volba jednoho ze 4 pŚednastavenĨch modelŢ 

nov® - intern² Black Box (letovĨ z§znamn²k) je integrov§n do regul§toru (ģ§dn® zbyteļn® kabely nav²c, ģ§dn§ cena nav²c)  

nov® - regul§tor um² vyuģ²t ĂzpŊtnĨ datovĨ kan§lñ (telemetrie) nŊkterĨch RC souprav (napŚ. TWIN od firmy MZK servis) a mŢģe 

proto pos²lat v re§ln®m ļase veġker® namŊŚen® hodnoty do vys²laļe (do zobrazovac² jednotky pŚipojen® k vys²laļi)  

nov® - regul§tory vyuģ²vaj²c² zpŊtnĨ datovĨ kan§l maj² dva servokabely (jeden pro standardn² Ś²zen² regul§toru, druhĨ pro zpŊtnĨ 

pŚenos dat od pŚij²maļe k vys²laļi) ï velkou vĨhodou je, ģe nap§jen² pŚij²maļe a serv je v tomto pŚ²padŊ zdvojeno Ą vyġġ² 

bezpeļnost a menġ² ztr§ty na odporech servokabelu a jeho konektoru 

nov® - velmi pŚehledn§ indikace rŢznĨch stavŢ regul§toru pomoc² 4 LED  

nov® - po pŚipojen² k PC pŚenese jak uloģen§ data, tak rŢzn§ varovn§ a chybov§ hl§ġen²  

nov® - regul§tor mŢģe pos²lat veġker® mŊŚen® (a zaznamen§van®) veliļiny do PC v re§ln®m ļase (ÄNA) 

nov® - moģnost redukce vĨkonu jak na zp§teļku, tak i pro j²zdu vpŚed (omezen² proudu na nastavenou hodnotu) 

nov® - extr®mnŊ jemnĨ krok plynu 2048 hodnot 

nov® - velmi vysok® maxim§ln² ot§ļky motoru (aģ 250.000 ot./min pro dvojp·lovĨ motor) 

nov® - automatick® nastaven² senzorŢ pŚi pŚipojen² senzorovĨch motorŢ, odpad§ problematick® Ănaf§zov§n²ñ senzorŢ a f§z² moto-

ru, nav²c se optimalizuje poloha senzorŢ, lze pŚipojit i jin® motory neģ jen dle doporuļen² EFRA 

nov® - regul§tory pro senzorov® motory (znaļeno SE) mŢģete provozovat i s bezsenzorovĨmi motory ï mus²te jen nastavit patŚiļnŊ 

parametry volby motoru 

 

Dalġ² pŚednosti regul§torŢ X-series:  
 

 - velmi pŚehledn® a pohodln® nastaven² parametrŢ pomoc² PC s operaļn²m syst®mem Windows (XP, Vista, 7) 

 - regul§tory si mŢģete sami updatovat novŊjġ²m firmware, prostŚednictv²m naġich str§nek www.mgm-compro.cz , vaġeho PC, mo-

dulu USBCOM_4 a kabl²ku CC_11. Tato vlastnost je vĨznamn§. Regul§tor mŢģe m²t po ļase nov® vlastnosti, kter® v dobŊ jeho 

koupŊ jeġtŊ nebyly k dispozici. Vģdy mŢģete m²t aktu§ln² verzi. Stejn® komponenty vyuģijete i pro nastaven² parametrŢ a vyļ²t§n² 

dat z regul§toru. 

 - mohou pracovat i s ĂbezģelezovĨmiñ motory vyģaduj²c²mi vysokĨ pracovn² kmitoļet 32 kHz (napŚ. motory ĂTangoñ firmy Kontronik, 

apod.) 

 - spolupracuj² s ļl§nky NiCd, NiMH, Lipol, Li-Ion, A123, olovo (Pb), pŚ²padnŊ libovolnou jinou bateri² (univerz§ln² nastaven²), 

kter§ v dobŊ vzniku regul§toru jeġtŊ vŢbec nemusela existovat 

 - bezkonkurenļn² ochrana a management akumul§torŢ Lipol/Li-Ion (zde to m§ z§sadn² dŢleģitost) i A123 a NiCd/NiMH 

 - velmi jemn® rozbŊhy se senzorovĨmi i s bezsenzorovĨmi motory 

 - moģnost pŚipojen² brzdovĨch svŊtel nebo z§bleskov®ho maj§ļku 

 - standardnŊ se vyr§b² i verze s vyp²naļem (v bezpeļn®m zapojen², jako u vġech regul§toru MGM compro, nehroz² vysazen² pŚi 

poruġe vyp²naļe) 

 - lze volit z nŊkolika typŢ proveden² a chlazen² vļetnŊ aktivn²ho chlazen² a chlazen² vodou 

 - lze volit proveden² se zvĨġenou odolnosti proti vodŊ a vlhkosti (znaļeno WP) nebo 100% ochranou proti vodŊ (znaļeno WR) 

http://www.mgm-compro.cz/
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Pozn.: 
 

Obsah ééééé.. vġechny poloģky obsahu v§s pŚes CTRL+ lev® tlaļ²tko myġi navedou pŚ²mo na odpov²daj²c² kapitolu.  

 

modr® podtrģen®  é.. texty, kdekoli v tomto manu§lu, v§s rovnŊģ pŚes CTRL+ lev® tlaļ²tko myġi navedou pŚ²mo na odpov²daj²c² kapi-

tolu (odkaz). 

 

V manu§lu ve form§tu Ăpdfñ se na takto oznaļenĨch textech a poloģk§ch obsahu zmŊn² kurzor na symbol ruky (        ).   

V tomto pŚ²padŊ staļ² jen kliknout levĨm tlaļ²tkem myġi (bez CTRL). 

 

(ÄNA) éééééé..  takto oznaļen® parametry nebo vlastnosti regul§toru nejsou jeġtŊ v souļasn® dobŊ dostupn® ï jakmile budou 
postupnŊ k dispozici, mŢģete si prŢbŊģnŊ updatovat firmware v regul§toru, sledujte proto, pros²m informace na 
firemn²m webu. 

 

 
V tomto n§vodu jsou pops§ny obecn® vŊci tĨkaj²c² se regul§torŢ t®to Śady. Na vĨjimky u jednotlivĨch typŢ modelŢ je upozornŊno.  
Specifick® vlastnosti regul§toru pro ten kterĨ typu modelu jsou pops§ny v samostatnĨch kapitol§ch nebo je na nŊ vĨraznŊ upozornŊno. 
Samostatnou ļ§st tvoŚ² souvisej²c² problematika a technick® specifikace. 

VĨvoj, vĨroba, servis: Tel.: +420 577  001  350   

MGM compro, Ing. G. DvorskĨ E- mail: mgm @mgm- compro.cz  

Sv. Ļecha 593, 760 01 Zl²n, Czech Republic  Info: www.mgm - compro.cz  
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 Prvn² kroky. 
(aneb jak co nejrychleji na start) 
 

Abyste mohli zaļ²t regul§tor provozovat, je nutn®: 
 

Á pŚeļ²st si alespoŔ ĂZ§kladn² doporuļen²  
Á pŚip§jet vhodn® konektory. N§slednŊ mus²te 
Á zvolit z§kladn² typ modelu (auto, loŅ, letadlo nebo vrtuln²k). To lze prov®st buŅ programem ĂController 2ñ, nebo jednoduġe 

vys²laļem (v²ce viz Volba pamŊti) a 
Á zapojit regul§tor do palubn² s²tŊ modelu viz Zapojen² regul§toru. 

 

A mŢģete startovat v reģimu Start s automatickĨmi mezemi. 
 

Á pokud pouģijete senzorovĨ motor, je nutn® sezn§mit se s detaily pŚipojen² a nastaven² pŚed prvn²m rozbŊhem motoru ! 
(Nastaven² senzorŢ pro senzorov® motory) 

 
Pro prvn² pokusy nen² nezbytnŊ nutn® pŚipojen² k PC (vyjma senzorovĨch motorŢ) ani nastaven² optim§ln²ch parametrŢ, regul§tor m§ pŚeddefi-
novan® hodnoty parametrŢ tak, aby bylo moģn® regul§tor ihned pouģ²t. SamozŚejmŊ optim§ln²ho chov§n² regul§toru doc²l²te aģ doladŊn²m pa-
rametrŢ podle vaġeho modelu a vaġich pŚedstav, zde se jiģ bez pŚipojen² k PC a nastaven² parametrŢ neobejdete.  
Pro prvn² starty mŢģete pouģ²t automatick® reģimy (typ a poļet ļl§nkŢ Automat 78%) a Start s automatickĨmi mezemi.  
 
Nastaven² parametrŢ programem ĂController 2ñ je ale velmi jednoduch® a intuitivn² a umoģn² v§m snadn® a pŚehledn® nastaven² vġech vlast-
nost² regul§toru. Abyste dobŚe vyuģili vġech moģnost² regul§toru, pŚeļtŊte si pokud moģno celĨ manu§l. 
Pokud m§te nastaveny parametry vļetnŊ mez² kniplu plynu (=programov§no), mŢģete startovat takto: Start s programovanĨmi mezemi plynu. 

 
Z§kladn² doporuļen². 

 

Á !!!  Vodiļe mezi bateri² a regul§torem co nejv²ce zkraŠte. Ļ²m vŊtġ² vĨkon a ļ²m ĂostŚejġ²ñ je pouģitĨ motor, t²m je tento poģadavek 
dŢleģitŊjġ² !  

 

Á !!!  Pro pŚipojen² pohonn® baterie pouģ²vejte pouze velmi kvalitn² a dobŚe dimenzovan® konektory ! Velmi kvalitn² a vhodn® jsou napŚ.  
MP JET 5.0 ï 5.5 ï 6.0 mm, kter® jsou dimenzov§ny pro proudy aģ do 200 ï 300A a jsou velmi spolehliv®, v²ce viz ļl§nek BuŅte pozorn² 
pŚi vĨbŊru silovĨch konektorŢ k baterii a k motoru , ke staģen² na naġich str§nk§ch www. Konektory MP JET maj² nav²c vĨhodu velmi ma-
lĨch pŚechodovĨch odporŢ, malĨch rozmŊrŢ a velmi pevn®ho spojen² (nevysunou se samy, jako nŊkter® jin® typy). Doporuļujeme d§t na 
Ăïñ vĨvod regul§toru (ļernĨ vodiļ) dutinku, na Ă+ñ vĨvod (ļervenĨ vodiļ) kol²ļek. 

  RozhodnŊ nedoporuļujeme pouģ²t konektory typu ĂzlatĨ ban§nek 4mmñ nebo ploch® konektory typu ĂDeanñ apod. 
 

Á !!! POZOR, pŚep·lov§n² na vĨvodech k akumul§toru m§ za n§sledek spolehliv® zniļen² regul§toru !  Poġkozen² se vġak nemus² pro-
jevit bezprostŚednŊ, ale aģ v nŊkter®m z n§sleduj²c²ch startŢ ! Proto doporuļujeme pouģ²t na Ă+ñ kol²ļek a na Ăïñ p·l dutinku, moģnost 
pŚep·lovan² bude vĨznamnŊ menġ² neģ v pŚ²padŊ, ģe m§te na Ă+ñ i Ăïñ p·lu stejnou ļ§st konektoru (tzn. tŚeba kol²ļek a kol²ļek). 

 

Á   Nikdy nepŚipojujte v²ce ļl§nkŢ (vyġġ² nap§jec² napŊt²) neģ na jakĨ je regul§tor dimenzov§n, hroz² zniļen² regul§toru. 
 

Á Pokud provozujete regul§tor s v²ce neģ cca 4 Lipol ļl§nky, doporuļujeme nejprve pŚipojit baterii pŚes pomocnĨ konektor se s®riovĨm od-
porem, v²ce viz kapitola ĂOdstranŊn² jiskŚen² pŚi pŚipojov§n² bateri² s vŊtġ²m poļtem ļl§nkŢñ.  

 

Á   VĨvody k motoru (ģlut® vodiļe, oznaļen® ĂAñ, ĂBñ, ĂCñ) nejl®pe pŚip§jejte pŚ²mo na motor nebo pouģijte tak® vĨġe uveden® konektory ï 
plat² pro nŊ stejn§ kriteria. Pokud se rozhodnete pro konektory, tak na vĨvody regul§toru naletujte v tomto pŚ²padŊ dutinky ! 

 

Á   Zkrat motorovĨch vodiļŢ navz§jem (pŚi pŚipojen®m akumul§toru) i zkrat tŊchto vodiļŢ na nap§jec² napŊt² vede k poġkozen² ne-
bo zniļen² regul§toru !  
 

Á   Zkrat motorovĨch nebo nap§jec²ch vodiļŢ na kter®koli jin® vodiļe (Ś²d²c² sign§l, apod.) vede k poġkozen² nebo zniļen² regul§to-
ru! 

 

Á   Konektory po pŚip§jen² zaizolujte, napŚ. teplem smrġtitelnou buģ²rkou.     
 

Á  !!! Regul§tor nen² dovoleno nap§jet z jin®ho zdroje (napŚ. stabilizovan® s²Šov® zdroje apod.) neģ jsou povolen® typy akumul§torŢ !!! 
 

Á   NepodceŔujte kvalitu pohonn® baterie, m§ vĨznamnĨ vliv na chov§n² modelu. 
 

Á !!! Regul§tor nikdy NEVYPĉNEJTE nebo NEODPOJUJTE od akumul§torŢ nebo od motoru, pokud se motor JEĠTŉ TOĻĉ ï mŢģete 
v§ģnŊ poġkodit nebo zniļit regul§tor !!!  

  Tot®ģ plat² i pro samovoln® odpojen² konektoru jeho vysunut²m za provozu, napŚ. pŢsoben²m vibrac² !!! Tak® z tohoto dŢvodu 
volte konektory velmi peļlivŊ ï viz doporuļen² vĨġe.  

 

Á !!! Dejte pozor na pŚetŊģov§n² motoru a jeho poġkozen², v²ce viz ļl§nek ĂSkryt® z§vady motorŢñ, na firemn²ch str§nk§ch www. 
 

Á   Jedn²m regul§torem nelze ovl§dat v²ce neģ jeden motor. 
 

Á   NezapomeŔte na dobr® chlazen² regul§toru, zvl§ġtŊ pokud pracujete v bl²zkosti mezn²ch parametrŢ nebo zvolte typy s extern²mi chladiļi  
(resp. i s ventil§torem). NebraŔte pŚ²stupu chlad²c²ho vzduchu k regul§toru napŚ. zabalen²m do molitanu. 

 

Á   Pro spr§vn® dimenzov§n² regul§toru (a samozŚejmŊ i akumul§torŢ) doporuļujeme zmŊŚit odeb²ranĨ proud z akumul§torŢ pŚi pln® z§tŊģi.  
 

Á   Pro mŊŚen² proudu pouģ²vejte pouze kleġŠov® typy Amp®rmetru (vģdy pro stejnosmŊrnĨ proud, je nutno mŊŚit na vodiļ²ch 
k akumul§toru). 
Nikdy nepouģ²vejte Amp®rmetry vŚazen® do obvodu, hroz² zniļen² regul§toru ! 
VĨhodn® je vyuģ²t mŊŚen² prov§dŊn§ regul§torem za provozu a jejich zobrazen² pomoc² PC. NezapomeŔte, ģe zmŊnou i jednoho 
zubu na pastorku motoru nebo pouģit²m jin® vrtule vĨznamnŊ mŊn²te odeb²ran® proudy. S rychlejġ² nastavenou akcelerac² proudy 
v rozbŊhov® ġpiļce velmi rychle rostou, a to aģ do mnohon§sobku proudu v ust§len®m stavu. Je nutno mŊŚit s nejtvrdġ²mi akumul§tory, 
kter® chcete v t®to sestavŊ pouģ²vat. PŚedejdete tak pŚ²padnĨm probl®mŢm s pŚetŊģov§n²m motoru, regul§toru i akumul§torŢ 

 

Á   Regul§tory pro senzorov® motory (znaļen² SE) mŢģete bez probl®mu provozovat i s bezsenzorovĨmi motory ï jen mus²te nastavit patŚiļ-
nĨ parametr (Typ motoru).  

http://mgm-compro.cz/index.php?tid=budte-pozorni-pri-vyberu-silovych-konektoru-k-baterii-a-k-motoru
http://mgm-compro.cz/index.php?tid=budte-pozorni-pri-vyberu-silovych-konektoru-k-baterii-a-k-motoru
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Zapojen² regul§toru. 
 

Á PŚij²maļ a ant®nu um²stŊte co nejd§l od motoru, regul§toru, akumul§torŢ a silovĨch vodiļŢ. 

Á Regul§tor zapojte servokabelem #1 do pŚij²maļe na kan§l plynu.  

Á Pokud pouģijete zpŊtnĨ pŚenos dat (telemetrie), zapojte servokabel #2 do patŚiļn®ho kan§lu pŚij²maļe (plat² pro verze BC) 

Á U OPTO verz² (tedy bez BEC) mus²te pouģ²t pro nap§jen² pŚij²maļe extern² zdroj (baterie, extern² BEC, apod.) 

Á Pokud se motor toļ² opaļnŊ neģ potŚebujete, prohoŅte navz§jem dva libovoln® vĨvody k motoru (pozor, tato moģnost plat² jen pro bezsen-

zorov® motory !) nebo zmŊŔte v nastaven² regul§toru (parametr ĂReverzace ot§ļen² motoruñ).  

Á Pokud pŚipojujete senzorovĨ motor (verze SE), proveŅte pŚed prvn²m startem motoru ĂAutomatick® nastaven² senzorŢñ. 

Á Vyp²naļ regul§toru je zapojen tak, ģe nehroz² nebezpeļ² vĨpadku syst®mu pŚi pŚ²padn® poruġe tohoto vyp²naļe (bezpeļn® zapojen²). 

Á Regul§tor se zapne VYPNUTĉM (rozpojen²m) vyp²naļe (pouze Ăsñ verze s vyp²naļem) nebo pŚ²mĨm pŚipojen²m akumul§torŢ.  

Pokud provozujete regul§tor s v²ce neģ cca 4 Lipol ļl§nky, doporuļujeme nejprve pŚipojit baterii pŚes pomocnĨ konektor se s®riovĨm odpo-

rem, v²ce viz kapitola ĂOdstranŊn² jiskŚen² pŚi pŚipojov§n² bateri² s vŊtġ²m poļtem ļl§nkŢñ  

 

 
       
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

servo 
servo 

PŚij²maļ MZK 

kan§l plynu 

kan§ly xx 

senzorovĨ 
motor 

vyp²naļ (Ăsñ verze) 

servo 

pohonnĨ 
akumul§tor 

regul§tor 
X-series 

A 

B 

C + 

ï 

TMM xxxx-3  
SE, BC 

konektor 
EFRA 

kabel od 
senzorŢ 

a) OPTO verze  
SE (senzorovĨ),  

BC (telemetrie) 

zpŊtnĨ pŚenos dat 

Servokabel  #1 

Servokabel  #2 
telemetrie 

volnĨ kan§l 

pŚij²maļovĨ 
akumul§tor 

+ BATT. 

ï BATT. 

F§ze A 

F§ze C 

F§ze B 

+Antispark 

4x mont§ģn² otvor Ï 3.5 mm 

ï BATT. 

+ BATT. 

F§ze A 

F§ze C 

F§ze B 

4x mont§ģn² otvor Ï 3.5 mm 
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Servokabel  #1 
Ś²zen² 
 

Servokabel  #2 

telemetrie  

+5 V BEC z pŚij²maļe (ļervenĨ) 

 

zem (minus), hnŊdĨ 

 

ř²d²c² pulsy (oranģovĨ) 

+5 V BEC z pŚij²maļe (ļervenĨ) 

zem (minus), hnŊdĨ 
 

data z regul§toru (oranģovĨ ) 

Zkratospojka 
(dr§t) 

zem (minus), hnŊdĨ 

 
ř²d²c² pulsy (oranģovĨ) 

+5 V BEC z pŚij²maļe  
(ļervenĨ) 

 

zem (minus), hnŊdĨ 

 

Servokabel  #1 
Ś²zen² 
 

Servokabel  #2 
telemetrie  

data z regul§toru 
 (oranģovĨ ) 

Z§kladn² popis regul§toru. 
Regul§tor 25063-3 
 
Starġ² verze DN-V1.0: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

NovŊjġ² verze DN-B14 nebo DN-B15: 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Teplotn² senzor 
baterie  

GND 
TEMP  BAT. 

Vyp²naļ  

Motor temp. 

GND 

SENS-C 
SENS-B 
SENS-A 

+5V  

Motor 
sensory 

ventil§tor 

ICS-2 

Indikace stavŢ  
regul§toru 4Ĭ LED  

Pozn§mka: 
Regul§tor 25063-3 nem§ EFRA 
kompatibiln² konektor. Je nutn® 
kaģdĨ vodiļ od senzorŢ motoru 
pŚipojit primo k regul§toru podle 
tohoto obr§zku. 

Oznaļen² ĂDriver DN-B14 nebo DN-B15ñ 

ventil§tor 

ICS-2 

+ 
ï  

Teplotn² senzor 
baterie  

Vyp²naļ  

EFRA compatible 

+5V OUT 

SENS_C 

SENS_B 

SENS_A 

GND 

senzory 
motoru 

1 

TEMP  MOT 

Indikace stavŢ  
regul§toru 4Ĭ LED  

Oznaļen² ĂDriver DN-V1.0ñ 
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Servokabel  #1 
Ś²zen² 
 
 

+5 V BEC z pŚij²maļe (ļervenĨ) 
 

 

ground (minus), brown 

 

ř²d²c² pulsy (oranģovĨ) 
 

Servokabel  #2 

telemetrie  

Zkratospojka 
(dr§t) 
 

data z regul§toru (oranģovĨ ) 
 

zem (minus), hnŊdĨ 
 

EFRA kompatibiln² 

+5V OUT 

TEMP  MOT 

SENS-C 

SENS-B 

SENS-A 

GND 

Motor 
sensory 

 
AlternativnŊ 

Regul§tor 40063-3 
 

Starġ² verze CN-V2.0: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Oznaļen² ĂDriver CN-V2.0ñ 

Indikace stavŢ  
regul§toru 4Ĭ LED  

PŚipojen²  
ventil§torŢ 
 

ICS-2 

Teplotn² senzor 
baterie  

 

GND 
TEMP  BAT. 

Vyp²naļ  
 

TEMP  MOT 

GND 

+5V OUT 

SENS-C 

SENS-B 

SENS-A 

Motor 
sensory 

1 

1 Ļl. 1  ï    

Ļl. 1  +    

Ļl.  7  +    

Ļl.  8  +    

Ļl.  9  +    

Ļl. 15  +    

é
é
é

 
é
é
é

 

Lipol ļl§nky 
(servisn²  
konektor) 
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Servokabel  #1 
Ś²zen² 
 
 

+5 V BEC (ļervenĨ) 
 
 

zem (minus), hnŊdĨ 
 

ř²d²c² pulsy (oranģovĨ) 
 

EFRA kompatibiln² 

+5V OUT 

TEMP  MOT 

SENS-C 

SENS-B 

SENS-A 

GND 

Motor 
sensory 

 

Servokabel  #2 
telemetrie  

Zkratospojka 
(dr§t) 
 

data z regul§toru (oranģovĨ ) 
 

zem (minus), hnŊdĨ 
 

ļervenĨ nezapojovat 
 
 

BC 

BT 

SE 

s 

SC Lze zvolit buŅ ĂBTñ nebo ĂSCñ. 
Nelze souļasnŊ. 
 

 
NovŊjġ² verze CN-B15: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Oznaļen²  
ĂCN-B15ñ Vyp²naļ 

 

ICS-2 

+12V ventil§tory 

  ï ventil§tory 

1 

Cell 1  ï    

Cell 1  +    

Cell 7  +    

Cell 8  +    

Cell 15  +    

é
é
é
é

 

K
5
 

K
4
 

1 

GND 
BAT. TEMP   

é
é
é
é

 

Cell 17  +    

Cell 16  +    

Detail zapojen² servisn²ch konektorŢ baterie: 

teplotn² ļidlo 
baterie  

ļl§nky 
baterie 

ļl§nky 
baterie 
 

Indikace stavŢ  
regul§toru 4Ĭ LED  

teplotn² ļidlo 
baterie  
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znŊlka ǆ  ǆ  ǆ  ǆ kr§tkĨ beep Ï dlouhĨ beeep 

 

Indikace stavŢ regul§toru, provozn²ch i chybovĨch. 
 

Regul§tor indikuje sv® stavy pomoc² 4 LED a pŚ²padnŊ tak® akusticky motorem. 
 

V tomto pŚ²kladu blik§ modr§ LED a ostatn² sv²t² trvale: 
 

Moģn® stavy: 

Kr§tk® bliknut² vġech LED po zapnut² (kontrola LED) éééééééééé. 

Kr§tk® bliknut² vġech LED pŚi  kaģd®m p²pnut² motorem  (BEEP) éééééé. 

 

a)  korektn² provozn² stavy (= modr§ sv²t² trvale ):  

 - vġe O.K., regul§tor komunikuje s PC ééééééééééééééé.   

 - vġe O.K., regul§tor je bez Ś²d²c²ho sign§lu (nebo po ztr§tŊ sign§lu) éé   
 

 - poloha plynu je STOP (neutr§l) éééééééééééééé.ééé 

 - vġe O.K., sign§l je nad neutr§lem éééééééééééééééé.   

 - vġe O.K., sign§l je pod neutr§lem éééééééééééééééé.   

 

 - ļ§steļnĨ plyn vpŚed éééééééééééééééééééééé 

 - plnĨ plyn vpŚed (pln® sepnut²)éééééééééééééééééé 

 - ļ§steļn§ brzda pŚi j²zdŊ vpŚed ééééééééééééééééé. 

 - pln§ brzda pŚi j²zdŊ vpŚedééééééééééééééééééé... 
 

 - ļ§steļnĨ plyn vzad éééééééééééééééééééééé. 

 - plnĨ plyn vzad (pln® sepnut²)éééééééééééééééééé. 

 - ļ§steļn§ brzda pŚi j²zdŊ vzad ééééééééééééééééé... 

 - pln§ brzda pŚi j²zdŊ vzad ééééééééééééééééééé.. 
 

- ¼spŊġn® dokonļen² nastaven® operace ééééééééééééé  

 (automatick®ho nastaven² senzorŢ, nastaven² max. ot§ļek rotoru, nastaven² mez² regul§toru dle vys²laļe,  é.)  

  

Pokud nastane nŊkterĨ z n§sleduj²c²ch stavŢ, pŚest§vaj² se indikovat korektn² provozn² stavy a tyto chybov® stavy (nebo hl§ġen²) trvaj² aģ do 
vypnut² regul§toru (a to i kombinace). 
 

b) speci§ln² stav RESET (=blik§ samotn§ modr§ LED ): 

 - regul§tor vyģaduje vypnout a znovu zapnout nap§jen²ééééééé. 

 (nejedn§ se o z§vadu, vypnut² mŢģe bĨt vyģadov§no zcela korektnŊ po rŢznĨch nastaven²ch) 

 

c) limitn² provozn² stavy (=modr§ nesv²t² ): 

- vĨkon je omezov§n d²ky vysok® teplotŊ regul§toru ..éééééééé..  

- motor je odpojen d²ky vysok® teplotŊ regul§toru ..ééééééééé..  

- vĨkon je omezov§n d²ky n²zk®mu napŊt² baterie ééééééééé.... 

- motor je odpojen d²ky n²zk®mu napŊt² baterie ééééééééééé. 

- vĨkon je omezov§n d²ky vysokĨm proudovĨm ġpiļk§m ééééééé. 

- brzdŊni je omezov§no kvŢli velk®mu vnitŚn²mu odporu baterie  .ééé..  

 
d) kritick® a chybov® stavy (=blik§ modr§ + nŊkter§ dalġ² LED): 

 - pŚehŚ§t² motoru éééééé...ééééééééééééééééé. 

 - vadnĨ nebo poġkozenĨ motor é.éééééééééééééééé.. 

 - pŚehŚ§tĨ akumul§tor.éééééééééééééééééééééé 

 - vypnut² d²ky pŚekroļen² prŢmŊrnĨch proudŢ ..ééééééééééé 

 - pŚehŚ§t² BEC ..éééééééééééééééééééééééé. 

 - pŚet²ģen² proudov® / zkrat na BEC éééééééééééééé.. é   

 - z§vada v HW, volejte servis é.ééééééééééééééééé  

 
e) nesv²t² ģ§dn§ LED 

 - nap§jen² chyb² nebo nen² korektn² **) nebo z§vada v HW éééééé. 
 
 

 

**)  ġpatnŊ pŚip§jenĨ konektor, rozpojen® baterie uvnitŚ apod. ï zmŊŚte napŊt² na pŚ²vodn²ch nap§jec²ch kabelech k regul§toru (ale aģ za 
konektory, na stranŊ regul§toru). To lze nejsn§ze udŊlat pomoc² Ănap²chnut²ñ vodiļŢ tenkĨmi jehlami (i ostrĨ ġpendl²k) a pŚipojen²m 
voltmetru k tŊmto jehl§m. 
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Z§kladn² provozn² reģimy ï volba m·du a modelu. 
 

a) Letadlo jednosmŊrn®  (obr. 1): Standardn² Ś²zen² letadel. Poloha kniplu STOP je totoģn§ s polohou Ăpln§ brzdañ. Vys²laļ bez aretace polohy STOP. 

b) Letadlo obousmŊrn® (obr. 5, 6): Tento, pro letadla velmi speci§ln² reģim, umoģn² letadlŢm po dosednut² na zem reverzovat motor(y) a zabrzdit tak na 

velmi kr§tk® dr§ze (a taky pŚ²padnŊ couvat). Vys²laļ bez aretace polohy STOP a/nebo s pŚep²naļem letovĨch reģimŢ. 
 

c) HELI (jednosmŊrnĨ)   (obr. 2): Standardn² Ś²zen² vrtuln²kŢ. Vys²laļ bez aretace polohy STOP a/nebo lze pouģ²t pŚep²naļe letovĨch reģimŢ. 
 

d) LoŅ jednosmŊrn§ (obr. 1): J²zda vzad je blokovan§ jak SW, tak i nastaven²m kniplu plynu. Vys²laļ bez aretace polohy STOP. 

e) LoŅ jednosmŊrn§ (obr. 3, 4): J²zda vzad je blokovan§ v SW a pohyb kniplu t²mto smŊrem je ne¼ļinnĨ. Vys²laļ s aretac² polohy STOP. 

f) LoŅ obousmŊrn§ (obr. 5, 6): ObousmŊrn® Ś²zen² lod², kdy motor pŚech§z² plynule z ot§ļen² jedn²m smŊrem do ot§ļen² opaļnĨm smŊrem.  

Vys²laļ s aretac² polohy STOP. 
 

g) Auto jednosmŊrn® (obr. 7, 8): V tomto reģimu je Ăj²zda vzadñ blokovan§ v SW a pohyb kniplu t²mto smŊrem motor pouze brzd² (a souļasnŊ se  

rozsvŊcuj² brzdov§ svŊtla). SmŊr j²zdy nelze reverzovat. Vys²laļ s aretac² polohy STOP. 

h) Auto obousmŊrn® (obr. 7, 8): Standardn² obousmŊrn® Ś²zen² aut, kdy motor pŚech§z² plynule z ot§ļen² jedn²m smŊrem (ze z§bŊru) do brzdŊn²  

(a rozsvŊcuj² se brzdov§ svŊtla) ï j²zda opaļnĨm smŊrem je moģn§ aģ po zastaven² a knipl mus² souļasnŊ vych§zet 

z polohy STOP. Vys²laļ s aretac² polohy STOP. 
 
; 
 
 
 
 
 
 
  
  
  

 
 
 
 
 
 
 
 

ƹǒƷ 

ǒƷ XǒƷ 

èǒƷ èǒƷ 

ƹǒƷ ƹǒƷ 

ƹǒƷ 

obr. 1 ï vys²laļe bez neutr§lu obr. 2 

obr. 5 obr. 6 

obr. 7 obr. 8 50:50 30:70 

50:50 30:70 

obr. 3 obr. 4 50:50 30:70 

Neutr§l=STOP 

vpŚed vzad 

Neutr§l=STOP 
vpŚed 

vzad 

Vys²laļe bez neutr§lu 

Vys²laļe s neutr§lem 

İ plynu 

max. plyn 
min. plyn 

(=STOP) 
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Volba pamŊti a typu modelu.  
 

Regul§tor m§ pro uloģen² parametrŢ modelu k dispozici 4 samostatn® pamŊŠov® banky, tzn. v regul§toru mohou bĨt uloģeny parametry nastaven² pro  
4 rŢzn® modely (nebo aģ 4 rŢzn§ nastaven² pro jeden model) apod. Je moģno zvolit buŅ z§kladn² nastaven² parametrŢ ĂDefault z§kladn²ñ, kdy jsou 
dostupn® pouze z§kladn² parametry vztahuj²c² se k dan®mu typu modelu nebo rozġ²Śen® nastaven² ĂDefault rozġ²ŚenĨñ, kdy jsou dostupn® v kaģd® 
bance vġechny parametry, coģ umoģn² vyuģ²t vġechny moģnosti a pŚednosti regul§toru.  
 

V z§kladn²m nastaven² parametrŢ jsou pevnŊ pŚiŚazeny typy modelŢ k pamŊŠovĨm bank§m, souļasnŊ jsou pŚednastaveny parametry do 
defaultn²ch hodnot, takģe mŢģete regul§tor 
ihned pouģ²t: 
 

- pamŊŠ  #1   (model 1) = auto (obousmŊrn®) 
- pamŊŠ  #2   (model 2) = loŅ (obousmŊrn§) 
- pamŊŠ  #3   (model 3) = letadlo jednosmŊrn® 
- pamŊŠ  #4   (model 4) = helikopt®ra 
 

Parametry v tŊchto pamŊŠovĨch bank§ch mŢģe-
te kdykoli libovolnŊ mŊnit a nastavit podle vlast-
n²ch potŚeb. 
 
Pokud zvol²te moģnost rozġ²Śen®ho nastaven²,  
pŚiŚazen² typŢ modelŢ k pamŊŠovĨm bank§m 
nen² pevn® ï mŢģete klidnŊ pŚepsat parametry 
ve vġech bank§ch tŚeba na typ letadlo.  
Nav²c se zpŚ²stupn² vġechny parametry, tzn. i 
parametry skryt® v z§kladn²m nastaven². 
 
VĨbŊr pamŊti (a t²m p§dem i poģadovanĨch pa-
rametrŢ pro model) lze prov®st pouze z PC: 
 
 vybŊr pamŊti v programu Controller 2  
a zapsat tlaļ²tkem ĂZapsat nastaven²ñ 
(dostupn® po zmŊnŊ nŊkter®ho parametru) 

 
 
 
moģn§ l®pe Default / Basic a Default / Advanced  
             Firemn² / Z§kladn² a Firemn² / Rozġ²Śen® 
A asi oddŊlit Default od typu nastaven². 
 
 

 

 
DšLEĢIT£: 
ZmŊnu obsahu vybran® pamŊti (tj. zmŊnu parametrŢ), lze prov®st jen pomoc² PC. 
PŚi zmŊnŊ ĂDefault  z§kladn²ñ na  ĂDefault  rozġ²ŚenĨñ (a naopak) jsou nastaveny do parametrŢ firemn² hodnoty ! 
 

Pokud chcete mŊnit parametry regul§toru, mus²te nejprve v programu ĂController 2ñ vybrat pamŊŠ (pamŊŠovou banku), kter® se budou 
zmŊny tĨkat. Pak jiģ mŢģete libovolnŊ parametry mŊnit a po z§pisu tlaļ²tkem ĂZapsat nastaven²ñ budou takto zmŊnŊn® parametry zaps§ny do 
vybran® pamŊti v regul§toru.  
Jak®koli zmŊny v parametrech, kter® provedete, se vģdy tĨkaj² jen zvolen® pamŊti. 
 

Pozn.: Proces nelze udŊlat opaļnŊ, tzn. nelze nejprve zmŊnit parametry a pak vybrat pamŊŠ ! 
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Programovateln® parametry. 
 

Vzhledem k rozsahu a moģnostem nastaven² je nutn® programovat regul§tory Śady X-series pouze prostŚednictv²m poļ²taļe (PC) s operaļn²m 
syst®mem Microsoft (Windows XP, Vista nebo Windows 7) a modulu USBCOM_4 s kabl²kem CC_11. Ve vaġem PC mus² bĨt nainstalov§n a 
spuġtŊn program ĂController 2ñ. Postup instalace je v manu§lu ĂInstalace a ovl§d§n² programu Controller 2ñ. 
 

VŊtġina n²ģe uvedenĨch parametrŢ je spoleļnĨch pro vġechny typy modelŢ. NŊkter® specifick® parametry jsou urļeny pouze pro nŊkterĨ z typŢ 
modelŢ ï na tyto vĨjimky je vģdy vĨraznŊ upozornŊno v popisu parametrŢ. 
V z§kladn²m nastaven² jsou dostupn® pouze parametry oznaļen® ļervenŊ.  
Pokud chcete mŊnit i dalġ² parametry, mus²te pŚepnout na rozġ²Śen® nastaven². 
 

Uģivatelem nastaviteln® parametry vļetnŊ firemn²ch hodnot pro jednotliv® pamŊŠov® banky (typy modelŢ): 

 

Legenda: H  - volba z konkr®tn²ch hodnot, viz popis jednotlivĨch parametrŢ 
                     

MŊjte na pamŊti, ģe firemn² nastaven² (default hodnoty parametrŢ) reprezentuje nŊjak® prŢmŊrn® hodnoty. Ty vyhov² jako vĨchoz² hodnoty pro 
poļ§teļn² testy. V naprost® vŊtġinŊ pŚ²padŢ ale bude nutn® Śadu parametrŢ zmŊnit tak, aby chov§n² regul§toru (resp. vaġeho modelu) odpov²-
dalo vaġim pŚedstav§m a poģadavkŢm. 
 

Pozn.:  Pokud vaġe poģadavky na rozsah nebo typ parametrŢ, pŚ²padnŊ jin® vlastnosti nespln² tato standardn² nastaven² a specifikace, kon-
taktujte pros²m firmu MGM compro. 

parametr rozsah krok Model  #1 Model  #2 Model  #3 Model  #4  

     Firemn² nastaven² Firemn² nastaven² Firemn² nastaven² Firemn² nastaven² 

P1 PamŊŠov§ banka 1 4 H #1 #2 #3 #4 

P2 M·d regul§toru   H ObousmŊrnĨ ObousmŊrnĨ JednosmŊrnĨ JednosmŊrnĨ 

P3 Volba typu modelu   H Auto LoŅ Letadlo Vrtuln²k m·d #1 

P69 Volba typu Ś²zen²    H PWM PWM PWM Konst. ot§ļky 

P4 ř²d²c² sign§l   H Automat Automat Automat Programov§no 

P33 Nastaven² z vys²laļe   H povoleno povoleno povoleno povoleno 

 VĨchylky plynu (Meze kniplu)        

P6 PlnĨ plyn vpŚed  1,6 ms 2,3 ms 1Õs 2,0 ms 2,0 ms 2,0 ms 2,0 ms 

P7 STOP / Neutr§l   1,0 ms 1,7 ms 1Õs 1,5 ms 1,5 ms 1,0 ms Stop   1,0 ms 

P8 PlnĨ plyn vzad  / ( Pln§ brzda ) 0,7 ms 1,4 ms 1Õs 1,0 ms 1,0 ms (1,0 ms) (1,0 ms) 

P12 Ġ²Śka neutr§lu (STOP) 5% 25% 1% 15% 15% 5% 5% 

P14 Telemetrie   H Ne Ne Ne Ne 

P71 Rychlost z§pisu BlackBoxu 10 ms 100 ms H 100 ms 100 ms 100 ms 100 ms 

P16 Akcelerace (i z autorotace u HELI) 0,1 sec. 60 sec. 0,1 0,5 sec. 0,5 sec. 0,5 sec. 0,5 sec. 

P17 Akcelerace ze zastaven² (HELI) 0,1 sec. 60 sec. 1 -- -- -- 20 sec. 

P18 Decelerace 0,1 sec. 60 sec. 0,1 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec 

P19 Proudov® omezen² (% nom. proudu) 10% 100% 1% 100% 100% 100% 100% 

P20 Redukce vĨkonu vzad  (% z P19) 10% 100% 1% 100% 100% -- -- 

P21 VolnobŊģka   H ANO ANO ANO ANO 

P22 Brzda 0% 100% 1% 30% -- -- -- 

P23 Brzda v neutr§lu (v STOP) 0% 100% 1% 0% -- 30% -- 

P25 N§bŊh brzdy 0 sec. 60 sec. 0,1 0,2s 0,2s 0,2s 0,2s 

P26 N§bŊh brzdy v neutr§lu 0 sec. 60 sec. 0,1 0,5s 0,5s 0,5s 0,5s 

P53 Bod Ăreverzace nebo brzdañ 0 200 1 10 10 -- -- 

P38 Prodleva po ztr§tŊ sign§lu 0 60 sec. 10 ms 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec 

P39 Brzda po ztr§tŊ sign§lu 0% 100% 1% 50% 50% 50% 50% 

P40 NapŊt² BEC (dle typu) 5V 6V / 8V 1V 5V 5V 5V 5V 

P42 Nap§jen² regul§toru   H Automat 78% Automat 78% Automat 78% Automat 78% 

P43 Poļet ļl§nkŢ 1 250 1 1 1 1 1 

P78 Kapacita baterie 0,1 250 0,1Ah 0,1 0,1 0,1 0,1 

P44 Vyp²nac² napŊt² UNI 0,1V 60V 0,1V 0,1 0,1 0,1 0,1 

P77 Vļasn§ vĨstraha - napŊt² / ļl§nek 0,1V 60V 0,1V 0,1 0,1 0,1 0,1 

P45 Chov§n² pŚi vybit² akumul§toru   H Redukce vĨkonu Redukce vĨkonu Redukce vĨkonu Redukce vĨkonu 

P29 Ļidlo teploty baterie   H Nehl²d§no Nehl²d§no Nehl²d§no Nehl²d§no 

P75 Kalibrace ļidla teploty baterie    H Ne Ne Ne Ne 

P32 Limit teploty baterie 40Á 70Á ÁC 55ÁC 55ÁC 55ÁC 55ÁC 

P46 
Typ motoru  
(+automatick® nastaven² senzorŢ) 

  H BezsenzorovĨ BezsenzorovĨ BezsenzorovĨ BezsenzorovĨ 

P47 Poļet p·lŢ motoru 2 60 2 2 2 2 2 

P51 Kmitoļet PWM Ś²zen² motoru 8 kHz 32 kHz H 8 kHz 8 kHz 8 kHz 8 kHz 

P54 Reverzace ot§ļen² motoru   H Ne Ne Ne Ne 

P52 Ļasov§n² motoru (pŚedstih) 0Á 30 1Á 0Á 0Á 0Á 0Á 

P50 Limit ot§ļek / ot§ļky 3. plyn (m·d #2) -- 250.000 10 250.000 250.000 250.000 2.500 

P73 Ot§ļky 1. plyn (pro Heli m·d #2) --  250.000 10 --  --  --  1.500 

P74 Ot§ļky 2. plyn (pro Heli m·d #2) --  250.000 10 --  --  --  2.000 

P28 Ļidlo teploty motoru   H Nehl²d§no Nehl²d§no Nehl²d§no Nehl²d§no 

P76 Kalibrace ļidla teploty motoru   H Ne Ne Ne Ne 

P31 Limit teploty motoru 60Á 150Á ÁC 90ÁC 90ÁC 90ÁC 90ÁC 

P48 MechanickĨ pŚevod X:1 1 6.000 XX.xx 1.00 1.00 1.00 1.00 

P49 PrŢmŊr kola (pneumatiky) 1 1.000 1mm 50 -- -- -- 
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Popis jednotlivĨch parametrŢ. 
 

Zde jsou pops§ny vġechny dostupn® parametry vļetnŊ tŊch, kter® nejsou vidŊt v z§kladn²m nastaven². 
 

 PamŊŠov§ banka - volba pamŊti (parametrŢ modelu) 
 Tento speci§ln² parametr umoģn² vĨbŊr jednoho ze 4 pŚeddefinovanĨch nastaven². DefaultnŊ jsou zde definov§ny parametry pro tyto typy modelŢ: 

Á (#1)auto obousmŊrn®  

Á (#2)loŅ obousmŊrn§  

Á (#3)letadlo jednosmŊrn®  

Á (#4)vrtuln²k m·d #1, konstantn² ot§ļky 
 

Kdykoli si mŢģete tyto parametry zmŊnit a nastavit dle vlastn²ch potŚeb. napŚ. letadlo akrobat (#1), vŊtroŔ (#2), model F5B-1 (#3), model F5B-2 

(#4),  atd. To je ovġem moģn® jen v rozġ²Śen®m nastaven². V z§kladn²m nastaven² lze jen mŊnit z§kladn² parametry (v tabulce ļervenŊ znaļe-

n®).  Pouhou zmŊnou vĨbŊru pamŊti pak rychle zmŊn²te nastaven² vġech parametrŢ. Volbu konkr®tn² pamŊti (tzn. rovnŊģ volbu nastavenĨch pa-

rametrŢ) lze prov®st buŅ v programu Controller 2 nebo pomoc² vys²laļe. Detailn² popis najdete v kapitole ĂVolba pamŊtiñ.  
 

P2: M·d regul§toru 
Á jednosmŊrnĨ 

Á obousmŊrnĨ 
  

 Mimo vrtuln²ky mŢģete volit provoz jak jednosmŊrnĨ, tak obousmŊrnĨ.  
 

P3: Volba typu modelu  
Á typ Ăauto ñ  

Á typ ĂloŅñ    

Á typ Ăletadlo ñ 

Á typ Ăvrtuln²kñ m·d #1 ï libovoln® konstantn² ot§ļky nebo PWM (viz P69) podle Ś²d²c²ho sign§lu (=kniplu plynu) 

Á typ Ăvrtuln²kñ m·d #2 ï pŚednastaven® konstantn² ot§ļky (tŚi rŢzn® ¼rovnŊ) 
  

V souļinnosti s parametrem ĂP2ñ nastav²te jednosmŊrnĨ nebo obousmŊrnĨ reģim zvolen®ho typu modelu. 
V souļinnosti s parametrem ĂP69ñ nastav²te poģadavek na reģim konstantn²ch ot§ļek (nejen pro vrtuln²kov® m·dy). 

 

Auto jednosmŊrnĨ m·d: 

Auto mŢģe jet pouze dopŚedu, pŚi pohybu plynu z neutr§lu smŊrem Ăvzadñ se pouze brzd² a nikdy se nepŚech§z² do opaļn®ho smŊru j²zdy. 
 

Auto obousmŊrnĨ m·d: 

Auto mŢģe jet jak dopŚedu, tak i dozadu. Pokud auto stoj², pak pohybem p§ky plynu z polohy STOP (neutr§l) do smŊru ĂvpŚedñ se rozj²ģd² 

dopŚedu nebo pŚi pohybu na druhou stranu se rozj²ģd² dozadu. Pokud je jiģ auto v pohybu, pak pŚesunut²m p§ky plynu na opaļnou stranu 

(pŚes neutr§l) zaļ²n§te brzdit. Brzda je proporcion§ln², tzn. ļ²m d§le je p§ka plynu od neutr§lu, t²m je brzda intenzivnŊjġ². Intenzitu brzdy 

v max. vĨchylce mŢģete nav²c nastavit v parametru ĂP22 - brzdañ. Pokud brzd²te, tak i po zastaven² auto stoj², nezaļne se rozj²ģdŊt na dru-

hou stranu (bez ļasov®ho omezen²). Pokud tedy brzd²te a chcete n§slednŊ jet na druhou stranu, je nutno po zastaven² modelu d§t plyn do 

neutr§lu. Aģ potom se auto rozjede na opaļnou stranu (po posunut² plynu z neutr§lu do smŊru vzad / vpŚed). PŚipojena brzdov§ svŊtla se pŚi 

brzdŊn² rozsvŊcuj².  
 

LoŅ  jednosmŊrnĨ m·d: 

LoŅ mŢģe jet pouze dopŚedu. Pohyb kniplu plynu smŊrem Ăvzadñ je ne¼ļinnĨ, motor stoj². 
 

LoŅ  obousmŊrnĨ m·d: 

LoŅ mŢģe jet jak dopŚedu, tak i dozadu. PŚechod z jednoho smŊru ot§ļen² motoru na opaļnĨ je plynulĨ, s rychlostmi zpomalov§n² a n§sled-

n®ho rozbŊhu na opaļnou stranu nastavenĨmi v parametrech ĂP18 - deceleraceñ  a ĂP16 - akceleraceñ, staļ² pŚesunout plyn na opaļnou 

stranu pŚes neutr§l. Plat² pro oba smŊry symetricky. 
 

Letadlo jednosmŊrnĨ m·d: 

Pohybem kniplu vpŚed se motor rozj²ģd². PŚi staģen² do polohy STOP motor zastavuje a brzd² se s nastavenou intenzitou (ĂP23 ï brzda 

v poloze STOPñ) nebo nebrzd² (parametr je ñ0ñ) ï obr§zek 1 na stranŊ 8. 
 

Letadlo obousmŊrnĨ m·d ( ! ): 

PŚi tomto nastaven² lze motor (a t²m i tah) pohybem kniplu smŊrem vzad od polohy STOP reverzovat a ¼ļinnŊ tak brzdit ï obr§zek 5 a 6 na 

stranŊ 8. Lze vyuģ²t jak vys²laļ s aretovanĨm neutr§lem, tak bez nŊj. BezpeļnŊjġ² a jednoduġġ² na pilot§ģ je ale vys²laļ bez aretace a bez 

neutr§lu (obr. 1) se zmŊnou letov®ho reģimu pomoc² pŚep²naļe na vys²laļi, podobnŊ jako u vrtuln²kŢ (pokud to vys²laļ umoģŔuje). 

PŚi pohybu kniplu plynu smŊrem ĂvpŚedñ z polohy STOP se letadlo uv§d² do pohybu vpŚed. 
 

Vrtuln²k (jednosmŊrnĨ m·d):     

Ovl§d§n² ot§ļek motoru (rotoru vrtuln²ku) je moģn® jak kniplem, vļetnŊ poloh autorotace, ¼pln®ho zastaven², konstantn²ch ot§ļek v rozsahu 

50 ï 85% maxima (obr§zek 2 na stranŊ 8), tak samozŚejmŊ pŚep²naļi letovĨch reģimŢ, z§leģ² na tom, co v§m v²ce vyhovuje. K dispozici je 

volba ze tŚ² rŢznĨch reģimŢ. 
 

 

P69: Volba typu Ś²zen²  
Á Ś²zen² motorov® PWM 

Á Ś²zen² na konstantn² ot§ļky 
 

PWM: 
Line§rn² z§vislost mezi Ś²d²c²m sign§lem a generovanou motorovou PWM ï standardn² Ś²zen² motoru.  

 

Konstantn² ot§ļky: 

regul§tor udrģuje nastaven® ot§ļky na vĨstupu mechanick® soustavy, nez§visle na napŊt² a zat²ģen². 
 V²ce viz kapitola ĂNastaven² max. ot§ļek soustavyñ a ĂHELI reģimyñ. 

 
 
P4: ř²d²c² sign§l 

Á automat   -  (po kaģd®m zapnut² znovu uļ²te regul§tor meze kniplu) 

Á programov§no   -  (regul§tor si pamatuje meze kniplu plynu) 
 

Tento parametr ¼zce souvis² s n§sleduj²c²mi parametry P6, P7 a P8. Pokud je nastaven Ăautomatñ, regul§tor po kaģd®m zapnut² zjiġŠuje aktu§ln² 

meze kniplu plynu vaġeho vys²laļe ï tzn., mus²te regul§tor vģdy po zapnut² Ănauļitñ skuteļn® vĨchylky plynu.  

VĨhodnŊjġ² vŊtġinou je, kdyģ si regul§tor tyto skuteļn® meze pamatuje. To doc²l²te nejsn§ze tak, ģe nastav²te parametr na Ăprogramov§noñ a po-

stupem popsanĨm u n§sleduj²c²ch parametrŢ P6, P7, P8 jedenkr§t Ănauļ²teñ regul§tor re§ln® vĨchylky kniplu plynu vaġeho vys²laļe.  

èǒƷ 

ƹǒƷ 

XǒƷ 

ƹǒƷ 

XǒƷ 

ƹǒƷ 

XǒƷ 

PP11::  
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P33: Nastaven² z vys²laļe 
Á zak§z§no  -  blokuje nechtŊn® pŚeps§n² krajn²ch poloh plynu (blokuje Ănauļen²ñ tŊchto hodnot) 

Á povoleno    -  povoluje Ănauļen²ñ krajn²ch poloh plynu (vļetnŊ neutr§lu),  

     tzn. povoluje pŚepis parametrŢ P6, P7, P8 z vys²laļe 

 
P6, P7, P8: meze kniplu plynu (konkr®tn² hodnoty v  Õs (mikrosekund§ch)) 

Á PlnĨ plyn vpŚed  

Á STOP (Neutr§l) 

Á PlnĨ plyn vzad (pln§ brzda) 
 

Aby regul§tor reagoval na knipl plynu pŚesnŊ tak, jak si pŚedstavujete, je nutn® sjednotit hodnoty tŊchto mez² vĨchylek kniplu plynu generovanĨch 

vys²laļem s hodnotami v regul§toru. PŚi zmŊnŊ vys²laļe nebo pŚij²maļe mus²te tento postup zopakovat. Nastaven² lze prov®st nŊkolika zpŢ-

soby: 
 

a)  nastav²te v regul§toru vĨchylky (programem Controller 2) na konkr®tn² hodnoty. N§slednŊ se mus²te nastaven²m vys²laļe (poloha neutr§lu a 

velikosti vĨchylek) sesouhlasit s nastaven²m regul§toru. K tomu v§m vĨznamnŊ pomohou indikaļn² LED regul§toru ï pozn§te, kde jste. 
 

b) odpov²daj²c² vĨchylky nastav²te kdykoliv pŚ²mo z vys²laļe (regul§tor nemus² bĨt pŚipojen k PC).  

 Postup je pops§n detailnŊ v kapitole ĂNastaven² vĨchylek vys²laļemñ. 
 

Velmi uģiteļnou informaci o tom, jak regul§tor vyhodnocuje aktu§ln² polohu kniplu plynu vys²laļe, d§vaj² indikaļn² LED regul§toru, viz d§le. 
 

P12: Ġ²Śka neutr§lu (oblasti STOP) (konkr®tn² hodnoty v %) 
Tento parametr souvis² s pŚedchoz²mi ï jedn§ se o oblast, kterou regul§tor vyhodnocuje jako Ăpolohu STOPñ (nebo Ăneutr§lñ), tedy polohu kniplu 

plynu, ve kter® motor se motor netoļ². Pokud je tato oblast moc ¼zk§, mŢģe m²t regul§tor probl®m s jej²m nalezen²m, zvl§ġtŊ v pŚ²padŊ, ģe poloha 

p§ky plynu na vys²laļi v neutr§ln² poloze nen² zcela pŚesnŊ aretov§na ï st§v§ se, ģe se poloha neutr§lu m²rnŊ liġ² pŚi pohybu kniplu z polohy 

vpŚed do neutr§lu od polohy neutr§lu pŚi pohybu kniplu z polohy vzad do neutr§lu.   

Pokud si naopak nastav²te tento parametr na pŚ²liġ Ăġirok® oknoñ, vġe sice funguje, ale pŚipravujete se zbyteļnŊ o ļ§st regulaļn²ho rozsahu  

(Ą m®nŊ jemnĨ krok regulace). 

 
P14: Telemetrie   

Á vypnuto   

Á Open TWIN (MZK)  
 

Regul§tor mŢģe pŚed§vat data (celou Śadu mŊŚenĨch hodnot) pŚes zpŊtnĨ kan§l nŊkterĨch RC souprav 2.4 GHz (napŚ. TWIN od MZK) a zobrazo-

vat je v re§ln®m ļase na displeji pŚipojen®m k vys²laļi. To d§v§ mnoho zaj²mavĨch moģnost², nehledŊ na moģnost vĨznamnŊ zvĨġit bezpeļnost 

provozu modelu (v²te co se dŊje, jakĨ je stav akumul§torŢ, é. a mŢģete okamģitŊ reagovat na vznikaj²c² situaci).  

Zapnut² tohoto zpŊtn®ho pŚenosu pŚitom nijak neovlivn² ukl§d§n² dat do Ăintern²ho Black Boxuñ regul§toru pro pozdŊjġ² vyhodnocen².  
 

PŚen§ġen§ data do vys²laļe: 

- napŊt² hlavn²ho akumul§toru, pŚ²padnŊ napŊt² nejslabġ²ho ļl§nku 

- proud z hlavn²ho akumul§toru 

- teplota hlavn²ho akumul§toru (pokud je mŊŚena) 

- ot§ļky motoru 

- teplota motoru (pokud je mŊŚena) 

- teplota regul§toru 

- napŊt² BEC 

- proud BEC 

- teplota BEC 

 
P71: Rychlost z§pisu intern²ho BlackBoxu  (10 ms a 100 ms)  

Standardn² rychlost z§pisu je 100 ms. V tomto rytmu jsou ukl§d§ny zprŢmŊrovan® hodnoty do pamŊti. D®lka z§znamu cca 12 minut. Pokud chce-

te rychlejġ² z§pis (10 ms), je i prŢmŊrov§n² rychlejġ² (m®nŊ vzorkŢ), jsou v²ce prokresleny rychl® detaily, ale doba z§znamu je 10x kratġ². 

 
Do intern²ho BlackBoxu (data logger) se zaznamen§v§ Śada ¼dajŢ, bl²ģe viz kapitola ĂIntern² Black Boxñ. 

 
P16: Akcelerace (konkr®tn² hodnoty v sekund§ch) 
  z polohy ĂSTOPñ (neutr§l) u aut, lod² a letadel nebo z polohy ĂAutorotaceñ u vrtuln²kŢ 
 

Auta / LodŊ / Letadla:   -  nastav² ļas (rychlost) rozbŊhu zastaven®ho motoru z 0 do 100% vĨkonu 

Vrtuln²ky       -  nastav² ļas (rychlost) rozbŊhu zastaven®ho motoru (ale rotor se st§le toļ² !) z 0 do 100% vĨkonu z polohy ĂAutorotaceñ 
 

P17: Akcelerace z polohy TOTAL STOP (pouze pro vrtuln²ky v HELI m·dech)  (konkr®tn² hodnoty v sekund§ch) 
Vrtuln²ky -  nastav² ļas (rychlost) rozbŊhu plnŊ zastaven®ho motoru i rotoru z 0 do 100% vĨkonu z polohy ĂTotal STOPñ 

 

P18: Decelerace  - dobŊh motoru (konkr®tn² hodnoty v sekund§ch) 
Tento parametr nastav² rychlost zpomalov§n² nebrzdŊn®ho motoru ze 100% k 0. Uplatn² se hlavnŊ v pŚ²padŊ, ģe pŚech§z²te z pln®ho plynu vpŚed 

na plnĨ plyn zpŊt (a naopak) ï tedy hlavnŊ pro lodŊ. Tzn. motor zpomaluje na nulu s nastavenou rychlost² (decelerace) a pak se rozb²h§ na opaļ-

nou stranu s rychlost² nastavenou v parametru ĂP16ñ, akcelerace.  

Pokud je zapnut§ volnobŊģka (ĂP21ñ), tento parametr se neuplatn² tak vĨraznŊ. 
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P19: Proudov® omezen²   (hodnota v %) 

Omezov§n² vĨkonu motoru (prŢmŊrn®ho proudu motoru) na nastavenou hodnotu. Akceleraļn² ġpiļky jsou tolerov§ny. Hodnota se zad§v§  

v % nomin§ln²ho proudu regul§toru. Plat² pro oba smŊry ot§ļen² (100% je bez omezen²). 
 

P20: Redukce vĨkonu vzad   (hodnota v %) 
Omezov§n² vĨkonu motoru na nastavenou hodnotu. Akceleraļn² ġpiļky jsou tolerov§ny. Hodnota se zad§v§ v procentech nomin§ln²ho proudu, 

pokud je nastaveno omezen² parametrem P19, pak v procentech z tohoto omezen®ho proudu (100% je bez omezen²). 

 

PŚ²klad: pro regul§tor 160A nomin§ln² proud (napŚ. typ 16026-3) 

 P19 = 70%, tzn. proud bude omezov§n na 70% ze 160A, tj. na 112A (hodnota plat² pro oba smŊry ot§ļen² motoru) 

 P20 = 50%, tzn. proud vzad bude omezov§n na 50% z omezen®ho proudu 112A, tj. omezov§n² vzad na 56A (plat² jen pro ot§ļen² Ăvzadñ) 

 P20 = 100%, tzn. proud vzad bude omezov§n stejnŊ jako proud vpŚed (112A), tzn. ģ§dn® pŚ²davn® omezov§n² 
 

 
P21: VolnobŊģka  

Á Ne (vypnuta)  

Á Ano (zapnuta)  
 

Auta  - Provoz bez zapnut® volnobŊģky lze pŚirovnat k norm§ln²mu autu se zaŚazenou rychlost². Pokud uberete plyn, auto je brzdŊno motorem 

na hodnotu nov® polohy plynu. Pokud pŚesunete p§ku plynu rychle do neutr§lu, auto doj²ģd² setrvaļnost², jako byste u norm§ln²ho auta 

vyŚadili. Pokud je volnobŊģka zapnuta, je pŚi kaģd®m staģen² plynu na niģġ² hodnotu (samozŚejmŊ i do neutr§lu) motor odpojen (a nebrz-

d²) aģ do doby neģ auto setrvaļnost² zpomal² na rychlost odpov²daj²c² nov®mu nastaven² plynu. Pak je motor opŊt nap§jen. Je to vlastnŊ 

elektronick§ obdoba mechanickĨch volnobŊģek. Tato elektronick§ obdoba vġak pŢsob² pŚ²mo na motor a tedy na vġechny hnan® n§pra-

vy. Provoz se zapnutou volnobŊģkou je vhodnĨ na silnici a z§vody, s vypnutou volnobŊģkou do ter®nu. Nastavte dle vaġich potŚeb a 

zvyklost². Detaily v kapitole volnobŊģka. 
Letadla / LodŊ / Helikopt®ry 

-  S tŊmito typy modelŢ je chov§n² obdobn®, ale ne rozd²ly nejsou tak vĨrazn®. 
 

P22: Brzda (pouze pro auta)   (hodnota v %) 
Auta  - Tento parametr nastav² max. s²lu proporcion§ln² brzdy v max. vĨchylce kniplu v poloze Ăbrzdañ (intenzitu brzdŊn²) + moģnost nebrzdit. 

Nastavte si dle vaġich potŚeb. Chcete-li automaticky brzdit i v neutr§lu, nastavte parametr ĂP23ñ. M§ smysl jen pro auta, obr. 7 a 8 na 

stranŊ 8. Plat² pro oba smŊry symetricky. 
 

P23: Brzda v neutr§lu  - v poloze STOP  (pouze pro auta a letadla)    (hodnota v %) 
Auta  - Tento parametr nastav² s²lu brzdy (intenzitu brzdŊn²) v  poloze STOP kniplu (neutr§l) + moģnost nebrzdit. ZvĨġit brzdnĨ ¼ļinek mŢģete 

kdykoli proporcion§lnŊ pohybem kniplu smŊrem k poloze max. brzda (dle nastaven² P22). 

Letadla  - Tento parametr nastav² s²lu brzdy (intenzitu brzdŊn²) v  poloze STOP kniplu + moģnost nebrzdit.  
 

LodŊ - nemaj² moģnost nastavit brzdu, resp. nastaven² tohoto parametru je ne¼ļinn®, u tŊchto typŢ modelŢ nem§ brzda smysl. 

Helikopt®ry - nemaj² moģnost nastavit brzdu, resp. nastaven² tohoto parametru je ne¼ļinn®, u tŊchto typŢ modelŢ nem§ brzda smysl. 
 

P25: N§bŊh brzdy (rampa)    (hodnoty v sekund§ch) 
Urļuje rychlost n§stupu brzdŊn², rychlost aktivace brzdy (rychlost Ăseġl§pnut²ñ brzdy). 

 

P26: N§bŊh brzdy v neutr§lu (hodnoty v sekund§ch) 
Urļuje rychlost n§stupu brzdŊn², rychlost aktivace automatick® brzdy v neutr§lu. 

 

P53: Bod ĂReverzace  nebo Brzdañ (pouze pro auta)  (pomŊrn§ bezrozmŊrov§ hodnota) 
Auta  - Tento parametr nastav² okamģik nebo sp²ġe rychlost j²zdy, pŚi kter® se pŚi pŚesunu kniplu na druhou stranu (pŚes neutr§l) jiģ neaktivuje 

brzda, ale pŚech§z² se pŚ²mo na j²zdu opaļnĨm smŊrem. Je to stav, kdy auto jiģ t®mŊŚ (nebo ¼plnŊ) stoj² a rychlost pohybu je regul§to-

rem vyhodnoceno jako Ăzastavenoñ.   

PŚi j²zdŊ po rovinŊ je tedy vĨhodn® nastavit co nejmenġ² hodnotu tohoto parametru. 

  Jin§ je ale situace, pokud se snaģ²te brzdit z prudġ²ho kopce ï zde auto nemus² dos§hnout tak ¼plnŊ pomal® j²zdy (z§leģ² tak® na moto-

ru, pŚevodech, sklonu kopce, é). V takov®mto pŚ²padŊ se nepodaŚ² dostat auto do opaļn®ho smŊru j²zdy (st§le se pohybuje pŚ²liġ rychle 

a vģdy se jen aktivuje brzda). Zde naopak pomŢģe nastaven² m²rnŊ vyġġ² hodnoty parametru ï pak lze zaļ²t couvat i kdyģ auto nedok§-

ģe z prudk®ho kopce sn²ģit rychlost t®mŊŚ k zastaven².  
 

P38: Prodleva po ztr§tŊ sign§lu (hodnoty v sekund§ch) 
Maskov§n² kr§tkodob®ho vĨpadku Ś²d²c²ho sign§lu. Parametr ud§v§, jakou dobu bez sign§lu regul§tor toleruje (maskuje) a zachov§v§ posledn² 

pŚijatĨ Ś²d²c² sign§l (tedy vĨkon motoru). Po uplynut² t®to nastaven® doby ( 0 aģ 60 sekund) zaļne regul§tor sniģovat vĨkon, buŅ s brzdou nebo 

bez brzdy. Toto, vļetnŊ intenzity pŚ²padn® brzdy, se nastav² v n§sleduj²c²m parametru P39. 
 

P39: Brzda po ztr§tŊ sign§lu    (hodnota v %) 
Nastav² intenzitu brzdy pro vypnut² motoru po ztr§tŊ sign§lu (po prodlevŊ nastaven® v parametru P38). Lze nastavit od 0% (nebrzd² vŢbec, jen 

volnŊ dob²h§) aģ po 100% max. brzdy. 
 

P40: NapŊt² BEC 
Á +5V 

Á +6V 

Á +7V (jen pro verze s HV BEC)  

Á +8V (jen pro verze s HV BEC)  
  

Nastav² napŊt² BEC, buŅ 5V nebo 6V. U regul§torŢ s ĂHV BECñ lze nastavit nejen 5V, 6V, ale i 7V a 8V, vhodn® pro palubn² syst®my pracuj²c² se 
dvŊma Lipol ļl§nky nebo ļl§nky A123. 
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P42: Nap§jen² regul§toru (Typ ļl§nkŢ / Vyp²nac² napŊt²) 
Nastav² jednak typ ļl§nkŢ vļetnŊ standardn²ho vyp²nac²ho napŊt² pro konkr®tn² typ, d§le je moģno zvolit kontrolu kaģd®ho ļl§nku (vhodn® pro 

Lixxx).D§le je moģno nastavit ĂAutomat 78%ñ, kdy je vyp²nac² napŊt² nastaveno na 78% napŊt² v okamģiku zapnut² regul§toru. Posledn² moģnost 

je Ăuniverz§ln² ļl§nekñ (UNI), kdy mŢģete nastavit napŊt² ļl§nku na jakoukoli hodnotu ï tato volba pokrĨv§ prakticky i jakĨkoli ļl§nek, kterĨ 

v souļasn® dobŊ jeġtŊ neexistuje. 

 

ǐ Automat 78%  -  vypnut² / omezov§n² pŚi poklesu napŊt² na 78% hodnoty pŚi zapnut² regul§toru 

ǐ Lipol (3,2V)  -  vypnut² / omezov§n² pŚi poklesu napŊt² na 3,2V / ļl§nek 

ǐ Lipol, hl²d§ kaģdĨ ļl§nek -  vypnut² / omezov§n² pŚi poklesu napŊt² na 3,2V / ļl§nek, nutnĨ je extern² modul 

ǐ A123  (2,5V)  -  vypnut² / omezov§n² pŚi poklesu napŊt² na 2,5V / ļl§nek 

ǐ A123, hl²d§ kaģdĨ ļl§nek -  vypnut² / omezov§n² pŚi poklesu napŊt² na 2,5V / ļl§nek, nutnĨ je extern² modul 

ǐ Nixx  (0,8V)  -  vypnut² / omezov§n² pŚi poklesu napŊt² na 0,8V / ļl§nek 

ǐ Pb    (1,8V)  -  vypnut² / omezov§n² pŚi poklesu napŊt² na 1,8V / ļl§nek 

ǐ UNI univerz§ln² hodnota   -  vypnut² / omezov§n² pŚi poklesu pod nastavenou hodnotu 

ǐ UNI, hl²d§ kaģdĨ ļl§nek -  vypnut² / omezov§n² pŚi poklesu napŊt² pod nastavenou hodnotu, nutnĨ je extern² modul 

(vyjma regul§toru 40063) 

ǐ Nehl²d§ napŊt² baterie ï POZOR, s t²mto nastaven²m mŢģete baterii zniļit !!!  

(hl²d§n² baterie mus² zajistit nŊjak® extern² zaŚ²zen²) 
 

P43: Poļet ļl§nkŢ 
Nastav² poļet ļl§nkŢ pro Lipol, A123, Nixx, Pb a UNI.  

Neplat² pro Automat 78% a Nehl²d§ é. ï v tŊchto dvou pŚ²padech  je parametr bezpŚedmŊtnĨ. 
 

P78: Kapacita baterie (hodnoty v Ah) 
Ve spojen² se zpŊtnĨm pŚenosem dat (telemetrie) umoģn² sledov§n² vyb²jen² baterie v re§ln®m ļase ï ĂpalivomŊrñ. 

 

P44: Vyp²nac² napŊt² UNI   (hodnota ve Voltech) 
Nastav² vyp²nac² napŊt² pro jeden ļl§nek pro zvolenĨ typ baterie UNI 
 

P77: Vļasn§ vĨstraha (hodnota ve Voltech / ļl§nek) 
Definuje napŊt² (pro jeden ļl§nek) pŚi kter®m je aktivov§na extern² indikace na konektoru ICS-2. VhodnĨm nastaven²m doc²l²te toho, ģe upozornŊ-

n² na bl²ģ²c² se vybit² baterie dostanete s dostateļnĨm pŚedstihem pro bezpeļn® pŚist§n². Respektujte vyb²jec² kŚivky pouģit® baterie.  

 

Vyp²nac² napŊt² nastav²te na vhodnou a bezpeļnou ¼roveŔ pro zvolenĨ typ 

akumul§toru (parametr P42, P43, P44) ï zde v pŚ²kladu na obr§zku  

3.0 V/ ļl§nek pro Lipol, ļervenĨ bod na modr® teļkovan® vyb²jec² kŚivce 

(mez poļ§tku omezov§n² vĨkonu motoru). 
 

NapŊt² vļasn® vĨstrahy, zde v pŚ²kladu na obr§zku zelenĨ bod, nastavte na 

odpov²daj²c² hodnotu, 3.7 V/ ļl§nek. Vģdy respektujte vyb²jec² kŚivky kon-

kr®tn² baterie, viz datasheet vĨrobce baterie. Vģdy pouģijte vyb²jec² kŚivku 

pro nejmenġ² proud, zde modr§ teļkovan§ pro 0,5C. Podle tohoto grafu 

zbĨv§ v baterii cca 10% energie do vyļerp§n².  
 

Vzhledem k jedineļn® vlastnosti regul§torŢ MGM compro (pŚepoļet svor-
kov®ho napŊt² baterie na jeho vnitŚn² napŊt²), je totiģ toto napŊt² (å zbytkov§ 
energie) t®mŊŚ nez§visl® na vnitŚn²m odporu baterie a na konkr®tn²m odeb²-
ran®m proudu z baterie, viz ĂOchrann® a bezpeļnostn² mechanizmy é.ñ. 
 

Doporuļujeme takto nastaven® napŊt² (å zbytkovou energii) zkontrolovat 

jedn²m vyb²jec²m cyklem na zemi (tedy ne za letu) a ovŊŚit skuteļnou veli-

kost zbytkov® energie, pŚ²padnŊ podle namŊŚen®ho vĨsledku nastaven² jeġ-

tŊ dokorigovat. 
 

VĨhodn® je spojen² s hl²d§n²m napŊt² kaģd®ho ļl§nku, viz moģnosti nasta-

ven² parametru P42, Nap§jen² regul§toru. 

 

Pozn.:  NŊkter® typy bateri² (napŚ. A123) maj² extr®mnŊ plochou vyb²jec² kŚivku po vŊtġinu vyb²jec² doby nebo je dokonce z§porn§ (ke konci napŊ-

t² stoup§). V tŊchto pŚ²padech mechanismus vļasn® vĨstrahy nefunguje a ned§ se vyuģ²t. 

  
P45: Chov§n² pŚi vybit² akumul§toru 

Á vypnut² 

Á vypnut² s brzdou  

Á postupn® omezov§n² vĨkonu 
 

PŚi poklesu napŊt² k vyp²nac² hodnotŊ lze nastavit buŅ postupn® sniģov§n² vĨkonu nebo vypnut²  (s moģnost² nov®ho zapnut² po staģen² plynu do 

polohy STOP, pokud se baterie trochu Ăvzpamatujeñ). 
 

P29: Ļidlo teploty baterie 
Pokud v§ġ regul§tor umoģŔuje mŊŚit teplotu baterie, mŢģete nastavit typ pouģit®ho teplotn²ho ļidla: 

Á vypnuto  

Á kŚem²kov§ dioda 

Á 10k NTC  

Á KTY81- 210  
 

 Pokud nen² pŚipojeno ģ§dn® ļidlo, nastavte Ăvypnutoñ 
 

 TMM
È

 regul§tory MGM compro ï indikace vļasn® vĨstrahy 

 

U 

100% kapacita 

[mAh]  

napŊt² akumul§toru pŚi proudu: 

3.0V / ļl§nek   

3.6V / ļl§nek   

3.7V / ļl. 

3.8V / ļl. 

definovan§ zbytkov§ 
energie pro BEC 

75% 90% 

95% 

4.2V 
 ļl. 

0.5C 5C 10C 20C 

3.3V / ļl§nek   

Motor   

LED flash 
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P75: Kalibrace ļidla teploty baterie  (hodnota ve ÁC) 
Pro snadnou vĨmŊnu teplotn²ho ļidla mŢģete kdykoli prov®st jeho kalibraci. Zad§te v tomto parametru aktu§ln² teplotu prostŚed², ve kter® se kalib-

rovan® ļidlo nach§z², zap²ġete do regul§toru a n§slednŊ provedete vypnut² a opŊtovn® zapnut² regul§toru. Pokud vġe probŊhne korektnŊ, regul§-

tor po tomto opŊtovn®m zapnut² norm§lnŊ funguje a mŢģete norm§lnŊ letŊt, jet atd. V pŚ²padŊ probl®mu indikuje vzniklou situaci na LED. 

Lze kombinovat s ostatn²mi nastaven²mi parametrŢ, tzn. vļetnŊ souļasn® kalibrace teplotn²ho ļidla motoru (pokud je), viz parametr P76, Kalibra-

ce teplotn²ho ļidla motoru.  

Pozor ï pro kaģdou pamŊŠovou banku nutno prov®st samostatnŊ (vĨhoda moģnĨch rŢznĨch ļidel pro rŢzn§ nastaven²). 
 

P32: Limit teploty baterie   (hodnota ve ÁC) 
Pokud v§ġ regul§tor umoģŔuje mŊŚit teplotu baterie a m§te pŚipojeno nŊkter® z definovanĨch teplotn²ch ļidel, mŢģete zde nastavit konkr®tn² teplo-

tu, pŚi kter® se vypne motor s 50% brzdou. 
 

P46: Typ motoru 

Á BezsenzorovĨ 

Á SenzorovĨ 

Á SenzorovĨ ï Automatick® nastaven² 
 

MŢģete nastavit bezsenzorovĨ nebo senzorovĨ motor (pokud m§ v§ġ regul§tor odpov²daj²c² konektor). Dalġ² vĨznamn§ moģnost je ĂAutomatick® 

nastaven² senzorŢñ vļetnŊ optimalizace polohy senzorŢ. V pŚ²padŊ senzorov®ho motoru doporuļujeme prov®st toto nastaven² jako prvn² ï jed-

nak se vyhnete pŚ²padnĨm probl®mŢm, pokud motor nesplŔuje doporuļen² EFRA (rozloģen² f§z² a senzorŢ), jednak nastaven² optimalizuje polohy 

senzorŢ, coģ je u nŊkterĨch motorŢ pŚinejmenġ²m velmi vhodn® (senzory se mohou odchylovat od optim§ln² polohy i o 20Á). Postup proveden² 

ĂAutomatick®ho nastaven² senzorŢñ je detailnŊ pops§n v kapitole ĂAutomatick® nastaven² senzorŢñ. 
 

P47: Poļet p·lŢ motoru 
Tento parametr je dŢleģitĨ pouze pro spr§vnĨ pŚepoļet na mechanick® ot§ļky hŚ²dele motoru. Pokud na hŚ²del motoru navazuje jeġtŊ pŚevodovka, 

je nutn® zadat pŚevodovĨ pomŊr v parametru P48, Ămechanick§ pŚevodovkañ aby byly vĨstupn² ot§ļky (tŚeba rotoru helikopt®ry) pŚepoļ²t§van® 

spr§vnŊ. 
 

P51: Kmitoļet PWM Ś²zen² motoru 
Á Automat  

Á 8 kHz  

Á 10 kHz  

Á 12 kHz  

Á 14 kHz  

Á 16 kHz  

Á 24 kHz  

Á 32 kHz  
 

Pro naprostou vŊtġinu motorŢ je vĨhodnĨ niģġ² kmitoļet (8 ï 12 kHz), kdy jsou sp²nac² ztr§ty mal®. NŊkter® speci§ln² Ăbezģelezov®ñ motory (napŚ. 

Samba od Kontroniku apod.) ale vyģaduj² vysokĨ kmitoļet 32 kHz. Zde jsou sp²nac² ztr§ty vyġġ², pŚev§ģ² vġak vysok§ ¼ļinnost tŊchto motorŢ. Pro 

bŊģn® motory ale nem§ tento vysokĨ kmitoļet ģ§dnĨ pŚ²nos. Dalġ² dŢvod pro zmŊnu na vyġġ² kmitoļet (tŚeba 24 kHz) mŢģe bĨt slyġiteln® p²sk§n² 

za chodu nŊkterĨch motorŢ na n²zkĨch kmitoļtech, coģ mŢģe v nŊkterĨch aplikac²ch vadit. 

Dalġ² moģnost², zvl§ġtŊ pokud si nejste jisti, jakĨ motor m§te, je zvolit ĂAutomatñ. V tomto pŚ²padŊ se regul§tor pokus² naj²t s§m vhodnĨ kmitoļet. 
 

P54: Reverzace smŊru ot§ļen² motoru (z§kladn² smŊr ot§ļen²) 
Á Ne 

Á Ano  
 

Pokud se motor ot§ļ² v z§kladn²m smŊru (tj. pŚi pohybu vpŚed) na opaļnou stranu neģ potŚebujete, mŢģete smŊr ot§ļen² zmŊnit buŅ prohozen²m 

libovolnĨch dvou vodiļŢ k motoru (jen bezsenzorov® motory) nebo pr§vŊ t²mto parametrem (bez pŚehazov§n² vodiļŢ). 
 

P52: Ļasov§n² motoru, pŚedstih (timing)   (hodnota ve stupn²ch Á ) 
Pro naprostou vŊtġinu motorŢ je optim§ln² nastaven² na ĂAutomatñ nebo 0Á. Doporuļujeme zvolit toto nastaven² i v pŚ²padech, kdy nŊkteŚ² vĨrobci 

motorŢ doporuļuj² nŊjak® konkr®tn² ļasov§n², tŚeba 10Á.  

Nastaven² ĂAutomatñ ale nemus² vyhovŊt pro nŊkter® motory, kter® pracuj² (jako bezsenzorov®) na hranici svĨch vĨkonovĨch moģnost², kde se jiģ 

mŢģe ztr§cet synchronizace (napŚ. AXI 53xx na max. vĨkonech apod.). V tŊchto pŚ²padech mŢģe pomoci nastavit pŚedstih na  10 ï 25Á. Lepġ² vol-

ba je ale pŚej²t na jinĨ motor (s vŊtġ²mi rezervami nebo s vhodnŊji navrģenĨmi magnetickĨmi obvody) nebo na senzorovou verzi pouģit®ho motoru. 
 

P73: Ot§ļky 1. plyn  (hodnota v ot/min ) (pouze pro vrtuln²ky, HELI m·d #2 ) 
Tento parametr nastav² hodnotu ot§ļek rotoru vrtuln²ku pro polohy plynu (letovĨ reģim ſ1) v rozsahu cca 1,2 ï 1,5 ms. Regul§tor indikuje tento 
rozsah svitem ģlut® LED. 

 

P74: Ot§ļky 2. plyn  (hodnota v ot/min ) (pouze pro vrtuln²ky, HELI m·d #2 ) 
Tento parametr nastav² hodnotu ot§ļek rotoru vrtuln²ku pro polohy plynu (letovĨ reģim ſ2) v rozsahu cca 1,5 ï 1,8 ms. Regul§tor indikuje tento 

rozsah blik§n²m ģlut® LED. 
 

P50: Limit ot§ļek / Ot§ļky 3. plynu pro HELI m·d #2 (hodnota v ot/min ) 
Tento parametr umoģn² sledovat (a nepŚekroļit) maxim§ln² mechanick® ot§ļky zaŚ²zen² (tŚeba rotoru vrtuln²ku). SouļasnŊ je nastaven² tohoto limi-

tu dŢleģit® pro provoz s konstantn²mi ot§ļkami. Hodnota tŊchto max. ot§ļek lze zadat ļ²selnŊ pŚ²mo v programu ĂController 2ñ, v²ce v kapitole 

ĂNastaven² max. ot§ļek é.ñ 

V jak®koli kombinaci ot§ļek vĨstupn²ho hŚ²dele, pŚevodov®ho pomŊru a poļtu p·lŢ motoru nemohou ot§ļky motoru (definovan® pro 2-p·l na 

250.000 ot./min.) pŚekroļit tuto mezn² hodnotu. 

V HELI m·du #2 nastav² ot§ļky rotoru vrtuln²ku pro polohy plynu (letovĨ reģim ſ3) v rozsahu cca 1,8 ï 2.0 ms (resp. aģ do 2.3  ms). Regul§tor in-

dikuje tento rozsah svitem zelen® LED. 
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P28: Ļidlo teploty motoru 
Á vypnuto  

Á kŚem²kov§ dioda 

Á 10k NTC  (dle doporuļen² EFRA) 

Á KTY81- 210  
 

 Pokud nen² pŚipojeno ģ§dn® ļidlo, nastavte Ăvypnutoñ. 

 
P76: Kalibrace ļidla teploty motoru  (hodnota ve ÁC) 

Pro snadnou vĨmŊnu teplotn²ho ļidla mŢģete kdykoli prov®st jeho kalibraci. Zad§te v tomto parametru aktu§ln² teplotu prostŚed², ve kter® se kalib-

rovan® ļidlo nach§z², zap²ġete do regul§toru a n§slednŊ provedete vypnut² a opŊtovn® zapnut² regul§toru. Pokud vġe probŊhne korektnŊ, regul§-

tor po tomto opŊtovn®m zapnut² norm§lnŊ funguje a mŢģete norm§lnŊ letŊt, jet atd. V pŚ²padŊ probl®mu indikuje vzniklou situaci na LED. 

Lze kombinovat s ostatn²mi nastaven²mi parametrŢ, tzn. vļetnŊ souļasn® kalibrace teplotn²ho ļidla motoru (pokud je), viz parametr P75, Kalibra-

ce teplotn²ho ļidla baterie. 

Pozor ï pro kaģdou pamŊŠovou banku nutno prov®st samostatnŊ (vĨhoda moģnĨch rŢznĨch ļidel pro rŢzn§ nastaven²). 
 
P31: Limit teploty motoru   (hodnota ve ÁC) 

Pokud v§ġ regul§tor umoģŔuje mŊŚit teplotu motoru (senzorov® typy SE), mŢģete zde nastavit konkr®tn² teplotu, pŚi kter® se vypne motor s 50% 

brzdou. 
  

P48: Mechanick§ pŚevodovka 
Ud§v§ celkovĨ pŚevodovĨ pomŊr 1:X  mezi vĨstupn² hŚ²del² motoru a mechanickĨm vĨstupem zaŚ²zen² (napŚ. pomŊr zubŢ pastorku motoru a hlav-

n²ho kola u vrtuln²kŢ). Je to dŢleģit® pro nastaven² skuteļnĨch mechanickĨch ot§ļek (rotoru u vrtuln²ku, kola pro auta, lodn²ho ġroubu apod.). 

 
P49: PrŢmŊr kola, pneumatiky (pouze pro auta)   (hodnota v mm) 

Auta  -  Aby mohla bĨt spr§vnŊ zobrazov§na rychlost auta (km/hod), mus²te zadat prŢmŊr kola v Ămmñ. Hodnotu zad§te pŚ²mo v programu 

Controller 2 . 
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CC_11 

Propojovac² kabl²k CC_11 

konektor ICS-2 

do USB portu PC 

Nastaven² parametrŢ / Vyļ²t§n² dat z regul§toru. 
 

Pro nastaven² parametrŢ nebo vyļ²t§n² dat z regul§toru, 
potŚebujete na propojen² regul§toru a vaġeho PC modul 
USBCOM 4, ovl§dac² SW ĂController 2ñ, kterĨ je volnŊ ke 
staģen² na firemn²ch www i na CD a propojovac² kabl²k 
CC_11. 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1) spusŠte program Controller 2 

2) pŚipojte USBCOM 4 do USB portu vaġeho PC a kabl²kem CC_11 propojte USBCOM 4 s regul§torem (kabl²k CC_11 je zapojen 

v konektorech oznaļenĨch ICS-2) 

3) zapnŊte regul§tor pŚipojen²m na odpov²daj²c² baterii (+ u verz² s vyp²naļem zapnŊte i vyp²naļem) 

4) nyn² mŢģete komunikovat s regul§torem, vyļ²tat data, mŊnit a zapisovat poģadovan® parametry atd. 
 

NezapomeŔte nejprve nastavit poģadovanou pamŊŠ, parametry mŢģete mŊnit aģ n§slednŊ. PŚed vypnut²m nebo odpojen²m zapiġte tlaļ²tkem 
ĂZapsat nastaven²ñ. 
 

 

Ovl§dac² okno v PC: 
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Typ a verze regul§toru 
se naļtou automaticky 

Volba jazykov® verze 

Ovl§d§n² a pŚ²kazy 

Nastaven² ļ²selnĨch 
hodnot ĂAnalogov®ñ  

nastaven² hodnot  

VĨbŊr z konkr®tn²ch 
moģnost² 

Oblast nastaven² 
parametrŢ  
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Intern² Black Box (letovĨ z§znamn²k) 
 
Pokud chcete pouģ²t Black Box regul§toru, nastavte si nejprve ĂRychlost z§pisuñ (P71).  
M§te moģnost volby mezi rychlejġ²m, kratġ²m a detailnŊjġ²m z§znamem (kaģdĨch 10 ms, tedy 100Ĭ za vteŚinu po dobu cca 1,2 minuty) nebo 
pomalejġ²m, ale delġ²m z§znamem (kaģdĨch 100 ms, tedy 10Ĭ za vteŚinu po dobu cca 12 minut). 
 
NezapomeŔte tak® nastavit spr§vnĨ poļet p·lŢ motoru, pokud chcete zobrazit korektnŊ ot§ļky motoru, pŚ²padnŊ tak® prŢmŊr pneumatiky a 
pŚevodovĨ pomŊr pro korektn² zobrazov§n² rychlosti j²zdy auta. 
 
Souļasn§ verze zaznamen§v§ prvn²ch 12 minut (resp. 1,2 minuty pro rychlĨ z§znam), pak se z§znam automaticky ukonļ². Start z§znamu je 
spuġtŊn pohybem kniplu z polohy STOP po zapnut² regul§toru. 
Do budoucna se poļ²t§ tak® s moģnost² pŚepnout z§znam na posledn²ch 12 minut letu (j²zdy). 
 
Pro vyļten² zaznamenanĨch dat mus²te regul§tor pŚipojit k PC a spustit program Controller 2.  
Zvolte tlaļ²tko ĂHistorieñ a stisknŊte ĂNaļ²st historiiñ.  
Data z regul§toru jsou vyļ²t§na a souļasnŊ zobrazov§na do grafu. Graf si mŢģete zvŊtġit v samostatn®m oknŊ (vĨhodnŊjġ² alternativa).  
Pomoc² ikon v prav®m horn²m rohu mŢģete vyb²rat jednotliv® parametry do grafu. Kaģdou veliļinu mŢģete pŚiŚadit k lev® nebo prav® ose grafu 
(rŢzn§ mŊŚ²tka). KŚivky pŚiŚazen® k prav® ļi lev® svisl® ose, jejichģ vlastnosti si mŢģete upravit dle potŚeby, mohou na sobŊ m²t pro lepġ² orien-
taci body.  
SouļasnŊ mŢģe bĨt v grafu vybr§no (zobrazov§no) max. 9 rŢznĨch veliļin.  
Graf lze zvŊtġovat, vybrat ļ§st a zvŊtġit, zvŊtġenĨ graf lze posouvat, uloģit do souboru ve form§tu xls. 
 

Data ukl§dan§ bŊhem z§znamu do intern²ho Black Boxu: 
 

a)  - ļas 

b)  - napŊt² hlavn²ho akumul§toru  
c) - proud z hlavn²ho akumul§toru 
d)  - ot§ļky motoru (nebo sp²ġe vĨstupn² hŚ²dele, tj. mechanick® ot§ļky za pŚevodovkou) 

e) - teplota regul§toru 
f) - napŊt² BEC (pokud regul§tor nen² OPTO verze) 
g) - proud BEC (pokud regul§tor nen² OPTO verze) 

h) - teplota BEC (pokud regul§tor nen² OPTO verze) 
i) - vstupn² povel (plyn) 
j) - pŚ²kon regul§toru 

k) - rychlost j²zdy (jen pro auta) 
l) - teplota motoru (je-li pŚipojen® ļidlo teploty motoru) 
m) - teplota hlavn²ho akumul§toru (je-li pŚipojen® ļidlo teploty baterie) 

n) - motorov§ PWM v % (dod§vanĨ vĨkon v %) 
ï tato informace v§m d§v§ velmi dobrou pŚedstavu o tom, jak® rezervy m§ vaġe pohonn§  
jednotka v reģimech konstantn²ch ot§ļek (jestli jste na hranici moģnost² nebo m§te dostateļn® rezervy);  

100% je maximum 
 
D§le jsou ukl§d§ny stavov® informace: 

 

1) - konstantn² ot§ļky aktivn² 
2) - tempomat aktivn² 

3) - podpŊt² 
4) - nadproud 
5) - pŚehŚ§t² regul§toru 

6) - pŚehŚ§t² motoru 
7) - pŚehŚ§t² baterie 

 

 

VĨbŊr Historie  
 

Graf do samostatn®ho okna 

Naļ²st historii  
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Nov§ oblast vybran§ 
pro zvŊtġen² (zoom)  

Prav§ svisl§ 
osa (stupnice)  

Lev§ svisl§ 
osa (stupnice)  

Uloģen² do souboru  

Ļasov§ osa  

Naļ²st historii  

ĂZap²n§n²ñ a Ăvyp²n§n²ñ  
jednotlivĨch zvolenĨch veliļin  

ZvŊtġen§ vybran§ oblast  

Nastaven² vlastnost² kŚi-
vek, pŚiŚazen² k lev® ļi pra-
v® stupnici, vzhled grafu 
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Vyhodnocen² (interpretace) ļ§sti z§znamu: 
Pro vŊtġ² pŚehlednost jsou barvy a mŊŚ²tka (stupnice) zmŊnŊny proti obr§zkŢm na pŚedch§zej²c² stranŊ.  
Zde je zobrazen prŢbŊh plynu (vstupn² povel), vĨstupn² vĨkon v % a proud od zhruba 11 do 40 vteŚiny) 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 ļ§steļn® pŚid§n² plynu (ze +42% na +54%) ï vĨstupn² vĨkon prakticky sleduje vstupn² povel, proudov§ ġpiļka je mal§ 

2 ubr§n² plynu ï proud kles§ po dobu sniģov§n² vĨkonu (ot§ļek) k nule (volnobŊģka je zapnut§) 

3 razantn² pŚid§n² plynu (z +10% na +100% (4)) ï vĨstupn² vĨkon jde na 100%, proudov§ ġpiļka je vĨrazn§ 

5 pln§ brzda (vstupn² povel je ï100%) ï vĨstupn² vĨkon jde do z§pornĨch ļ²sel, brzda je 30% (dle nastaven² parametrŢ)  
ï proud z baterie je nulovĨ 

6 ļ§steļn§ brzda (vstupn² povel je ï55%) ï vĨstupn² vĨkon jde do z§pornĨch ļ²sel, brzda je cca 18% 

7 neutr§l ï vĨstupn² vĨkon je nulovĨ 

8 j²zda vzad, ļ§steļnĨ plyn (vstupn² povel je ï75%) ï vĨkon jde do kladnĨch ļ²sel, proud teļe 

9 j²zda vzad, ļ§steļnĨ plyn (vstupn² povel je ï50%) ï vĨkon jde do kladnĨch ļ²sel, proud teļe 

10 pln§ brzda pŚi j²zdŊ vzad (vstupn² povel je +100%) ï vĨstupn² vĨkon jde do z§pornĨch ļ²sel, brzda je 30% (dle nastaven² parametrŢ)  
ï proud z baterie je nulovĨ 

 
Pozn.:  z§porn® proudy tekouc² do baterie v r§mci brzdŊn² nejsou zobrazov§ny (je zobrazen nulovĨ proud). Je zobrazov§n jen Ăz§pornĨñ vĨ-

stupn² vĨkon v %. 
 

 
 
 

 
 

3 

2 

1 

Zde se pŚekrĨv§ zelen§ s fialovou  

Vstupn² povel (plyn) ï lev§ stupnice 

VĨstupn² vĨkon v % ï lev§ stupnice 

4 

8 

8 

7 

9 

Proud  
ï prav§ stupnice 

10 

10 

Neutr§l  

nulovĨ vĨkon  

nulovĨ proud  

5 

6 
9 
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Nastaven² mez² plynu (vĨchylek kniplu plynu). 
 

Aby regul§tor reagoval na knipl plynu pŚesnŊ tak, jak si pŚedstavujete, je nutn® sjednotit (sesouhlasit) hodnoty mez² (vĨchylek) generovanĨch 
vys²laļem s hodnotami zadanĨmi nebo uloģenĨmi v regul§toru.  
K dispozici jsou dva zpŢsoby. 
 

I. V parametru Ăř²d²c² sign§lñ m§te nastaveno ĂAutomatñ (firemn² nastaven²). V tomto pŚ²padŊ si regul§tor nepamatuje krajn² meze plynu a 
po kaģd®m zapnut² regul§toru mus²te regul§tor znova Ănauļitñ jak® jsou skuteļn® vĨchylky kniplu plynu vaġeho vys²laļe.  

Tento pŚ²pad je detailnŊ pops§n v odstavci ĂStart s automatickĨmi mezemi plynuñ. 
 

II. V parametru Ăř²d²c² sign§lñ nastav²te ĂProgramov§noñ. V tomto pŚ²padŊ si regul§tor pamatuje krajn² meze plynu. Je ale nutn® skuteļn® 
vĨchylky kniplu plynu vaġeho vys²laļe regul§tor jedenkr§t Ănauļitñ ï toto je pops§no v n§sleduj²c²m odstavci ĂProgramov§noñ.  

PŚi zmŊnŊ vys²laļe (nebo zmŊnŊ nastaven² vĨchylek plynu ve vys²laļe) nebo zmŊnŊ pŚij²maļe mus²te vġak tento postup zopakovat. 
 

 

Programov§no: 
Regul§tor si pamatuje nastaven® krajn² meze plynu. Vlastn² nastaven² (sesouhlasen² mez² kniplu plynu vys²laļe s regul§torem) lze prov®st 
tŊmito zpŢsoby: 

 
 
 
 
 
 

a) programem ĂController 2ñ  
a nastaven²m vaġeho  
vys²laļe:  
nastav²te v regul§toru vĨ-
chylky (meze kniplu plynu) na 
konkr®tn² ļ²seln® hodnoty ve 
vyhrazenĨch zad§vac²ch  
pol²ch 
(nebo ponech§te firemn² hod-
noty)  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

N§slednŊ mus²te nastaven²m vys²laļe (polohy neutr§lu a velikost² vĨchylek) sesouhlasit skuteļn® meze kniplu plynu vys²laļe s nastaven²m v 
regul§toru. K tomu v§m vĨznamnŊ pomohou indikaļn² LED regul§toru ï pozn§te, kde se nach§z² aktu§ln² poloha kniplu z pohledu regul§toru. 

 
 

1)  zapnŊte vys²laļ i pŚij²maļ, regul§tor mus² bĨt zapojen do pŚij²maļe (kan§l plynu) 

2) zapnŊte regul§tor, poļkejte, aģ se rozsv²t² modr§ LED (mus² sv²tit trvale) ééééééééééééééééé.é.. 

3)  zmŊŔte polohu neutr§lu (poloha STOP) vaġeho vys²laļe tak, aby sv²tila jeġtŊ ģlut§ LED (ne blik§n²) éééééé.é 

4)  pŚesuŔte plyn do polohy plnĨ plyn vpŚed a velikost² vĨchylek na vys²laļi nastavte trvalĨ svit zelen® LED (ne blik§n²) .... 

5)  pokud m§te vys²laļ s neutr§lem, pŚesuŔte plyn do polohy plnĨ plyn vzad (pln§ brzda) ééééééééééééé.. 

a velikost² vĨchylek na vys²laļi nastavte trvalĨ svit ļerven® LED (ne blik§n²) 

 
Ve vys²laļi m§te nyn² nastaveny vĨchylky, kter® odpov²daj² nastaven² regul§toru. 
 
Pro snazġ² orientaci jak se znaļ² ta, kter§ poloha plynu, pomohou obr§zky v kapitole ĂZ§kladn² provozn² reģimy ï volba m·du a modeluñ. 
 
 

 
 

b) vys²laļem - odpov²daj²c² vĨchylky nastav²te kdykoliv pŚ²mo vys²laļem (i bez pŚipojen² k PC). Postup je pops§n detailnŊ v n§sleduj²-

c² kapitole ĂNastaven² mez² plynu vys²laļemñ.  
T²mto postupem lze kdykoli rychle nastavit korektn² meze, po jak®koli zmŊnŊ vys²laļe nebo vĨmŊnŊ pŚij²maļe. Podm²nkou zŢst§-
v§ nastaven² parametru Ăř²d²c² sign§lñ na ĂProgramov§noñ. 

 

 

c) Nastaven² mez² plynu pro vrtuln²ky je pops§no zvl§ġŠ v kapitole ĂHELI reģimyñ.  
 










































