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Regul §t o TMME $xaxdiy8 X-series V7j sou gpi |l kov®, plnh pmedvymagpathelAt® 6/ g @F
rove i senzorov® matrd rgyr® Brodde Impo t @ u tyldtadél, v d 2 u lapd. EFo gkost 2 jak jed
tak iobousmDr n ®h o pvryorv8obzim® ha modi fi kac2ch a variant8ch, viz d8§l e.

Regul §tory navazSuajd?e qual Beéiesdlelim£2 se ji g o sedmou genweyragbhfimausS? d
MGM compro. Op r o t§imESasigs/Z-seri e$s ymaj hov@mnedbhol 8bo i g hmovd mdst &ndoasdin?2 ¢ Bama-mN n

zSejmhN osvnNd]| en ® Tnheo dohd@s tSrt xsemP c pS&ddhsi zachov&vaj2 i tyto nejnce
Abychom zpS2stupnili nagim z&8kap®S2lphmnie jzodV B d dpEddtgpor noogar tRknypoov Rehdoa wkyyb

PCiupdate frmwares amot m@lya | it omTig e kdykolivA8Klaz n2pkSess§ m.nt er net

Nov® vlastnosX-serigsegul 8§t or T

nov®regul §tory poug2way3® \bdltmivevipkkoticee®® rnyaj 2 dost avegk ed kipimdh na
Tak@otomaj 2 regul 8tory vliastnosti a mognost 8minebdid&taigiltietl as® nui
sory.
nov®regul §tdogt yupn® ag dunl54ipo),Aedy/a do25kKW((regul 8tory 63V |/ 250A a
manug§l)
nov-®volbatypumodelu(l et adl o, ,avr oiuMhed Kv jledr8dre g2 jlaonkhrn@mmyPymmeh 3 {jota-g
k® umojgeddmosmiDrnT i o b(omismodrvnrit uplrno2vkoyz)
nov®regul 8té4rpamAjo?P nast avem?elpianamhae&r Yol ba jednoho wadel4] pSednas
nNnov®i nt eBtackBox (| et ovl z §izmtaenr kKpeYPpPrée@d S§dn® zbyteln® kabely nav?2c,
nov®regul 8§t or um?2 datudkdin §kiFpedie)mM k t e RE sobprav ( n a PYAN od firmy MZK servis) a mT ¢
proopos2?2taefl m®m | ase vegker ® namhiGmbraovacd djn@d iy o ©lolg wyysS?? Ip aalj ie)n ®
nov®regul 8tory vyud@a wkaainscl?dveesgridikabEly (edenprost and &k deh2 regupr@zpltunT
pSenoodd@tSi j 2 ma)ievellou wiytsatige,al e nap§j en? p\btonjt2omap SEdysendsBev wg § 2
bezpel| nost a naedpgech servokadeluya jeho konektoru
vevel mi pSndikatee Tz tcv T r epgnud c84EDr u B0 O 0§
v@epo pSi PLC) eS%enkese jak ulogen§ data, tak rTzn&8 varovn8 a chyb
v®reg ul §Tdmro stvle gk er ® arABamer@v ¢ n ®) weRlCivlrie®y n®mMANYyas e
v@mognost vekkodkoa zp§tdalaku i p r(oo me?zzednu? vpprSoeuddu na nastavenou h
v®v T kdsp?2 n&BHECsvolbamin a p BV &6V nebos p 2 n WBEC s volbami 5V, 6V,7Va8V, pr oAy ag
v®u vgechegybpbdd o35V (tj. dhaezoltkolpjoedhdE@h&l )BPREC fn&klaac 2acmt i ck®
(OPTO)
v@®par al SEQIepE2 mSi po| iAtv Thzantaemni®@ zv i ge m?2 begeleddnlodshia SRC syst ®mu
v®e xt r ®mn Ikrok @ynu 4048 hodnot
vevel mi wmgsdbk®l n2 ot §P30.900atdntimprruo (dawgo | pModt or
v@automatick® nastpdienSi pojzomdtsoadpamEe b lc é nfantafckz@ovEn2 A s @nzol
ru, nav2c se optimalikmpgepPbpoh ajersdel neg bdno®p omrout | oerny? nEeFgR A
nov®regul §8tory pro senzdE)o v greott eo r yr o(ezanae veaa 6 v ismiu s i@enomy st avi t
parametry volby motoru

5 5 3 5 5 S
O O O O O O©

5 5 5 S
o O O O

Dal g2 p $eedgntiobsB-Beries:

-vel mi pSehledn® a pohogbméRCsapeanbpd mPmeam®Wt nfTows (XP, Vista,
-regulgitomygete sami mfircwateopr ast B e drig it v newwm§mr-eipro.cz , vageho PC
dulu USBCOM 4a kaltC21ku Tato vlastnost je viznamns§. Regul §tdobmTgeh

kouph | egtdBpozice bWigdyk mTgete mStejak® uBdbmpowvemtizy .vyugijete i pr
dat z regul8toru.

- mohou pracovatisAb ez §gel enzootvo rnyi fivy § & @ Upjir2acc?onvin 2v3kkmi (trod pe§. mot ory Adnkngo.
apod.)

- spol uprlalc8nmieg, NMH, Lipol, Li-lon, A123, olovo (Pb), pS2pialbdawol nou j(iunnoiuv ebrazt§d rniz2 n
kterd®bW vzni ku r egule@usaarexistoyae gt D vTbec n

-bezkonkuren|l n2z ochrana a ipodlinleangzdenheon tm8a kz8rswald§itAD2BITNIC/§iMH o0 s t )
-velmi jemn® rozbhNhpessesrarovbmi mmotosy

-mognost pSipojenAebozddbiebksv®hel maj §l ku

-standardnhD se vypSbhidlvémeeperén@inakapoj gheg8thomre MGHve kcroarp?r op $6 a .
poruge Vyp2nale

- lzevolitznNDkoli ka typT provedken¥nadahohthkenégn¥| atoRl azen? vodou
-lze volit proveden2 se zvlgenou WBR)mébo D% ochrapau protiv ovdddd I) z 3R\ lemloo s
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Pozn.:

Obsahé é ééé. vgechny pol ogky CARLahu ewBuyt@pihd®atvkeodou pS2mo na odpov?

modr @t pd én @xty kdekolivt omt o manuo§ v p/SHOEBRL + | ev @Gmytdialmratvkeodou pS2 moi-na
tolu (odkaz).

Vmanug8lu ve form8tu ApdfiA se na takto oznalenTch t£7<tech a polo
Vtomto pS2padh s$eal mtkerhmy i i QWAL 2 t

(ANA ééééé&. takto oznalen® parametry nebo sbal
postupniD k dispozici, mTgete giul

f i r exnvebd.

®t d o bi Bagnuilé®Bidoo p o ®n
gn

a8
PbD Bp rgdiameivipft @it o

Vtomto n8vodu jsou pops8ny obecn® vDci tTkal'2c~2 se regul 8torT
Speci fick® vliastnosti regul §toomus Prryy u emarkdsetrdt ntlyphu kreopdietl aul § csho un e
Samostatnou | 8st tvoS2 souvisej2c?2 problematika a technick® spe
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Prvn2 kroky.
(aneb jak co nejrychleji na start)

Abyste mohl i zal 2t regul §torppRé&kdadndt dojpornuitem® pSel 2st si ales
A pSip8jet vhodn@\Ssksolneedkntibrnyus 2t e
A zvolit z8kladpautgp ImoNeluetadlo nebo vrtulCostrkller2iTonkbe pedrt
vys2]l al emvVdlvi?ea epaavmlzt i
A zapojit regul 8tor doizpad awjber?? srddulmdtderd w

A mTgete otedriStamgatt omati ckl mi mezemi

A pokudpougdgijete senzor omwit notscerd,ami t yspSspojen2 a nastaven?2! pSq
(Nastavmem?r Tse@r o senyorov® motory

Pro prvn2?2 pokusy nen? PRE@pmseaNzovuowm®cpSmpopeh} &ni nastaven?2 opiti m§
novan® hodnoty parametrT tak, aby bylo mogn® regul §tor ihned poug?2t
Pro prvn2 starty mTgete poug?t Auonan8h)abStirt@auegimmy i Ckymi ampaledi || §n

SamozSejmnN optim§&ln2ho chovgn? aremet ETopaddecvagekroamodel ad@ne amgpct
kPC a nastaven2 parametrT neobejdete.

Nastaven? parnaetmeOoirtr@llerpZﬁogeaalg velmi jednoduch® a intuitivn? a u-mo g 1
nost2? regul 8toru. Abyste dobSe vyugokidvgegmo moghlosmadnu@lgul 8§t oru, p
Pokud m8te nastaveny parpdnue tprly nwl g t=rpl¥ onge za2mokv §Btastspr mdy@mev amn lamit . omeaz e

Z8kl adn2 doporul en?

A!!!Vodi!ebr:neze'rj2 a regul 8tor gmeco grakj vp?ocde 32ku:re’rab&tzqﬂdapgjlegnZhrvolzv20d'[| od
L2m vRtg2 vikon a |2m AostSejg2A je pougitl motor, t2m je tento

A Pokud mus2te prodlobgtiteéerisimhof¢®elvioadv§ ed®&l ka mezi regul 8torem a L
kregul §t or uAffakdr eeulli §teor u) pS2davePn®opdeguEopyuvedeynéwESRAL05AC
snej m®&nN dvoj n §tsooub nnoeug kjaepeapcolu i 0o ou v
Prodlugovsg8n2 cel kov® d®I kyl &todri dnT - tnedzci th Soract zehr oi d?ul la j neegugoupporro pr oudy

Al Pro pSipojen? pohgdnmjzbatmekyv &l ipt n2 a dobSe di méekmivak®akbhnekam$.y!
MP JET 257 357 507 5571 6. 0 mm, k tmeern& ojvBawy dir o p ri QA § jsoa gelmidsop 021 0Ot P c eWvd & Vv i
| | §BakNt e pozorn2 pSi vi bRr ualmotorm,\kiec ts t kadyreenket onraT nka giKaotheerlsitio 8y k BIP h J
naveichodu velmi mallch pSechodovich odporT, mallch rozmRrT a velr
Doporul ujermelwb&lt rreqgulh &t midiudbdnk+d, vifmedv enhk aslodli é k .
Rozhodeadlomor ulpqgegretnekt or gl #byapnug nfe kiinédbmm | o ckbr@ktorytypu ADeanfi apod.

Alll POZOR, pSep-1 ov§n?2kmuuanuv i8¢t @daictm§8k za n&§sl edek sp eI ko em zse | wipdkr
jevit bezprosthHth@rﬂailzeejua@¢Brcdntcstdicund[rulu1+ekrme| 2p|neakg1?\apjutmlajmﬁognost
pSep-lovan?2 bude v ITpzSrapmandT), megnéy Fmsndeegl wva sAej nau (It gt k Sedlal). &l 2| ek

A Ni kdy nepSipojujtenapjeadNEakTnegyog2jakl je regul 8tor dimenzovs§

A Pokud provozujve2tcee rreeggjlc§ctegr,4 sLi pol ' 8§nky, d sp prounowjnd m&k omesjkpgdow e sp
porem, v2ceQOdbstrkapPpntofjasRhRSen2 vpSg?2mSppbif.em8h? §hafTeri 2 s

A Vivodmotoku( gl ut ® vodi |AR,Bi Ezheaj le®@®e ApSi p§jtegrt en epbS? mwo ngai jnmoe tak® vI
plat2 pro nhN stejn8 kritammrikdorRogkudakseaar vdhodtigentre@e gmE@Eplodid adat ien ki

A Zkratmot or ovbdh| T navz§8jem (pSi pSipojen®chi Afumal Bap6jpcRo mkapai 72t O

bo znilen? regul §toru !
A Zkrat motorovich nebo nap§jec?ch( $%d?d?T wsiag riidek ®KBHE 0 z @ o énddn wwaki 4 rei
| 8t or u!

A Konektory po pSip§jengdmrzgiizpélupoe, bwm@dPSkotwepl em
AMMRegul §tor nen? dojvion &hnoo (zndarpcSjjee st abi | i zapp)Nn®gs 3 Sou®podpb@a® typy
A NepodceRujte kvalitu pohonn® baterie, m&8 viznamni vlIiv na chov§gn:

Al Regul Bikdg NEVYPENEJTE nebo NEDDPOUMWJITEt or T nebo od motoru, ipmdiged es
v§gpbgkodit ilnietbor ezgnul 8t or ! !
Tot ®@l at 2 i pro samovoln® odpojen2 konektoru jeho vVak®ihato a&hv ed
voltekone kt ory velimii zpalolpiovi| en2 vige

Alll Dejte pozor na pSetNgovsn2 mot or uASak rjyeth® zpSovjakdayk iermeetrarirarg§imek §\wcihz wiwlwsg
A Jedn2zm regul 8§8batenvaned zree o vjleden motor.

A Nezapo me Rt e na dobr® chlazen? regul 8t omeuz n2zcvh §pja ra npeotkruTd enper @ac mZ vedt | etce
(resp.isvent i | NedbrreaR)t .e pS2stupu coafygald8&8cédho rmapddddmmwmabkal en2m do mol

A Pro spr&va®§di mee(gauls§atmorzuSej mn dio paockruunbuuljSetnoer T2)mNSi akomeb&tanT pSbuj

A Pro mhNSen? opurgudeyy te pouze kil egSoWvwydtyy pyr oAnpt®ajmedsmDrni proud,
kakumul 8t oru) . ;
Nikdynepoug2vejte Amp®r metry vSazen®S8adw! obvodu, hroz2 znilen?2 regul

Vihodn® je vyug2t mNSen2 prov§dNn§ regul §tord&dmzapomeBrvezuga fmpi
zubu na pastorku motoru nebo pouddeB2r agni@ ®prvorutduyl.e S Trzynamndj gidnnr
viozbRDhov® gpilce vel mi rychle rostusu,§8!a@nt®m a&d ad a .nedje hvorndddgs?ani knux S
kter ® cth@&teot esevst avlD poug2vat. rRde ReplaetsRg awa&npB2matdod uft pr Fgul §t or

A Regul 8tory pro senzorov® motory (znal ebnez sSekEn)z omTogvel ting n bneoat oprtye b In@ra u
nl p a r (Aymmadtoru).
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Zapojen2 r.egul 8toru
A PSij2malu amédst®i e co nej d§l od motoru, regul 8toru, akumul 8torT a
Regul §t omservakabelenj#1d o p Si j 2 mal e na kan§l plynu.
Pokud pougijete zphtnl pS=maael#alto (ptaeISé meat®hioe kanfdpojpdSeé j 2 mal e (pl
U OPTO verz2 (tedy bez BEC) mus2?2te poug2t pro nap8jen?2 pSij2male
U BEC verz2 mTgete pro zvligen?2 beBBpC|pnisjt2imapooivaooz ep aztaeproijii t par al e
Pokud se motomegtpodoe Selpaj @aDe, prohoNte namowrd pezanthava Imphawaltn @Gen Tpwra
zor ov® nmmoethoor yz mi&Rs tawen? (rpeagwiniettar WReverzace ot &l en2 motorufi)

> > D> >

A Pokud pSipojujete senzorovIl pmovtn®rm (svtearrZeetnd Boftiopki®vAa e apSed senzo
A Vyp2nal regul 8toru je zapojen tak, ¢ge nehroz?2 nebezpel?2 vipadkp.n
A Regul 8t or V¥YENWAPKe(rozpojen2m) vypypahal émpumebdsfiSymrmepSi pojen?
Pokud provozujve?tcee rneeggu lc8ctaor4 sLi pol | |1 8nky, doporulujeme nejpraoe p:
rem, vRapitelaMdgtranNn2 [iskSen2vpfg2mSppbifiems§nt ShafTeri 2 s
vyp2nal (Asfi verze vvyp2znal (
a) BEC verze Fo2poj en® rkeognt| gty b) OPTO verze
pohonn mem " reguistor A pohonn mm ! regulStor

X-series

X-series

akumulStor ~meem

akumul§tor el

e

—
o
servo
rvo
e Vo
— I_I_—
kan § |ynup
servo kan§l PO
Vo vel o == pSij2nm
T rvo akumul8tor
L
c) BEC verze SE (senzorov T ) vypznal ( d) BEC verze Elvypznal

SE (senzorov T ) ,
BC (telemetrie) /

i
pohonn meem

regul§tor
akumulStor ~mlem . X-series

pohonn meem
akumul§tor ~meem

regul8tor
N X-series

TMM Xxxxx-3 TMM Xxxxx-3

Servokabel 1
PSij2ma

konektor senzo konektor senzo
EFRA ) EFRA
—— k a n 8yhu Servokabel 2 e
e zphDtnl p¢ telemetrie Wi
s s

e)BECverzesbezp. a lonemu | §
SE (senzorov | )
BC (telemetrie)

vyp2znal ( Pozn.: (jen pro verze s BEC!)
Pokud chcetezj akT chk ol

i

poug2t pro nap8§je

serv jinl zdroj n

pohonn s regul§tor senzo opatrnhD vyj mout p

akumul§tor ~welem motor

X-series
+

servokonektoru a zaizolovat ji !

TMM Xxxx-3
BEC, SE, BC

e

Servokabel #1
> \ kabel od

senzo

konektor

Servokabel #2 EFRA
telemetrie

k a n 8yhu

rvo U OPTO ver z?z
, —~ I NEODPOJOVAT !
=m pSij2mal ovl ( bez§wel
vibnr *hodl e

“pro 5V BEC pSipojte 4Tut &nk$i NI mal, ovou ojblatterda weljs@tEa ek #B§lpu pSi j
pro 6V BEC pougijte 5nalBoakiTciNi pxoa p8®Ppbpenrti pSi pobodeghhBtjpoaKobezOB
pro7VBECpougi jte 2 |1 8nkybAB2&k verde. Opt o

pro8VBECpougi jte 2 |1 8nky Lipol

Tuto baterii pSipojujte ag po zapnut? regul §tBateriumTag eotdep qoj&d jptwg djta-lpSi

v®honekt oru nebo pSes pomocni vyp2nal
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Z8kl adn?2 popis regul 8toru
zem( m2nus) ,
+5Vpr o p SI j 2mal a k elektromotoru k elektromotoru @
dat a regudv&t
9 ) servokal .
ser vok#l zem(mznus) ., / ® $2 7enz > 4 ®
telemetrie /+5Vpr o pSijz2mal p p
; 32 d2c?2 pguolvs8y) [Qor / 7

PSipojenz Bt

+ programov § n 2

AVYPNUT
PolohaAZAPNUT
R (rozpojen®

vyp2ralen As

+ aku

+ aku
Regul $troorv e®EaaBE( senzor ov @lemarie)psvyy p&2 nal em Regul &t8Kkrl awmé wesd emnyp2nal em

Az

Pohl ed
od motoru

Pohledzo p_a | namy Konektor ICS-2:

PS| p 0 USBCOM &
PC) , br z

Konektor JST dle EFRA:
PSipoj en2pres e
senzor oter® m

BEZPELNOSTNC OPATSENC:

Pokud model nepoug2vs8te, odpojte akumul tor ! I Maaore !I' Paked jeregp-o
| §t or p Sakpuwomueln§ tkor T m, nepobgbojuepSedvmodel em ! Tol2c2 se vrtu
neS$2zen® auto | sonu® vellmi nebezpe

Nenab2?jejte akumul §toryrpgklu8tpsau! pRppajf&nbpek vyp2nalem odeb?
proud

APOZOR, pSep-lov8&nZakmanut iy odaecmmsk za n&sl|l edek s p(oTloe hslei vpeSiztno m enne

bezprost SedmiDkt end§& | 2@ uy 2 cZrcihl esntla rrtra[pare §n ®s | edn

zpTsobit

p o-g k d

kT, jejich zkrat a pS2padnh i jejich pogésr
AZkrat vodil T k niop%ir up Siapvazj§ggre®@mz &k amult ®c bt o) vodi | T
zni |l en? regul 8toru, demadyy ge mi negati vnz2mi

ADbejte na dobrT stav motoru.

gkozen?2 nebo znilen2 regul 8toru a n8sledni i

ARozpojen?

toruvedekpogkozen2 nebo

k bateeiiknébo k Motdtu za provozu ( t i ke2motor) a
zna el ecmyil i8tmams8j ec2ch

Vmdohaniebb§ ppggbarehmhgerbeptTg-obi

to i

z8sl uhou

npao gnkaopz8ej ne2c 2
nap8jec2ch |1 8nk]

vadn®hok-neb
I 1 8nkT se vgemi
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.. N
Regul §tor indikuje sv® st avakustighy mataret. 4 d%tﬁte?leﬁpéz Fd @ v ipént adi@dldﬂﬂm

Vtomto pS2kladu blikg§ modr::l§l|]EID a ostatn?2 sv2t2 trval e:
Mogn® stavy o
Kr§tk® bliknut?z vgech LED ¢6é ézadddte. (RelltK ol a LED)
Krg§tk® bliknut2 vgech LED pSi ééégédé:@.m:!é:!::@ﬁ:litz mot orem (BEEP) é
a) korektn?2 provmaedhdrig sstwayty? (t=r val e

-vge O. K.  komunmilpje s BCtéctrée éééééceéeéeéeée. B 0DTD

-vge O. K., regul 8tor je bez Szdzcznq];'m§g'gn§lu (nebo po ztr8tnND sign

-pol oha plynu je STOP (neutr 8§l )ééedléltEldleeeeééée. é

-vge O. K., sign8l je nad neutr§|er.j’,{jj:é]ééééﬁiﬁ“]\égééééé

-vge O.K., sign§l je pod neutr§lemgféééééggépécéce

-1 §stellylh vpSed ééééé¢éééééécééééeécdd DZ*:

-plnT plyn vpSed (pln® sepnut?2péédébldlééecééeésée

-] 8stelng brzda pSi j2zdnD vpSedé .¢dlElEUdéééeéeééée

-plng brzda pSi j2zdn vpSedééé@écdéBUdlééééeéé

-1 §stelnl plyn vzad éééééééééceawéedeBdee

-pl nT vlaydn (pl n® sepnut?2) ééééééeteecBMebeéé

-] 8stelng brzda pSi j2zdnND vzadééedelbUdeeéeéeeéeeéd

-plng brzda pSi j2zdnN vzad ééééécedlelbldleéeceeéésé

-Y%aspNgn® dokonl| en?

(automati ck®

ho nastaven?

slenzotrdrbunasdatveanénmamezOt8égul 8t or u

dl

Pokud nastame&ésdRidiugric2zh stav], pSest§vaj?2 se indikovat korektn2 p
vypnut?2 regul 8toru (a to i kombinace) .
b) specisgaVRESET(=b| i k8§ samotn8§: modr 8 LED

-regul §tor vygaduje vypnoadé@ééaaoBul Zdpnout naps§jenz

(nejedng8 se o z8vadu, vypnut2 mTge blt vygadov&no zcela korektnh

c) |

i mi tn?2
vikon joevw Smed2 ky
mot or je odp
vikon je ome
mot or je odp
vikon je
brzdDni je o
dkritick® a c
-pSehS$g§t?2 mot
-vadnl nebo p

-vypnut 2
-pSet2gen?
-z §ada v HW, volejte servis é .

e) nesvz2t?2
-nap8icaydb?

d2 ky
BEC
pr

pSehSsgt 2

g8dn
ne

dimey ovgExnokT m proudovim gl Pidsm

p r o vimoozdrr 28 sntleaswy? t (2=

vysok® teploth .r@@luml%toru

. eeeeeeee.

ojen dzky vysok® tepIDc;!(:DJDregul§toru eeééééeéeee.
zovs8n d2ky n2zk®mu néﬂp%@’ baterie ééééeééeéée. ..
ojen d2ky n2zk®mu raphiOBbaterie éé6éééééééé

eeeeeee.

mezovsg&no kvTli v.eé&é@.rﬂuﬂﬁiﬂ]itSnzmu odporu

hiylbiok'® +ad hVEt &r=§ ):dal g2 LED

oru

D i &
% QY
I PoudT
L bééecbbeebbec bt e ekl
/ BE

eeeeeeeeeeeceeeekee

pSekrolen2 pr TmnDr el .6éeéeééeé

oudov® zkrat na

[ ] 1 1
~l¢~l¢~D¢~l¢
LH

i et

§
bo

LED
nen?2 z GaolaveHVtéré2é é**€). Onle D d

baterie

ee

) gpatnh pSip§gj
konekt or vy, na

voltmetrukt NDmt o |

nl
r n

an regul 8toru).
I §m.

e
st
eh

To

zZe

konektor i zmdSg e ere® Nt &t enrai @ SEwidin® ganp @dpEyecal

nejsn§de owdNIlatgpemnmd 2 &) ?



Z8kl pdm2voznz2ivoé dpiamyn- du .a

a) Letadloj ednos m@brni®St andardnadé&k zeRdl bht
b) Letadloo b ous mibrn5@6) Tent o,

c)HELI(j ednos miabmd) St andar dn?

dLoNednosmDr(@Bl) J2zda
e)LofNednos mDon.8,4)J2zda
fyLoMbousmDr (g5 6) Obous mDr n®

g)Autoj ednos miecbn®8)Vt o mt o

h) Autoobous mRDr(@b®7,8 St andar dn?

Vys2] ale be
i pl
min. plyn ‘
(=STOP) max. plyn

N

8/38

pro |l etadla

vel

mo d e |

kni ppol sToB Ael ngt bgugasd.
speci 8l n?2
¢ 0 uohyaSITQP. a/naby sp?J eapl @ mbad ze t aorvd tcahc er

mi

u

vel mi kérzSet k(G diraky pS2padnn
S2zen?2 vrtuln2kT. Vy
vzad je blokovang jak SW,
vzad je blokovan8 v SW a
S2zen2 | od?,
Vys?2| &l as?2 apol ohy STOP.
regimu je Aj2zda vzadhn
rozsvBDcuj?2 brzdov§ sviDtla).

obousmiDrn®

S2zen?2

X-series V7

Vysz2l al
regim, umogn?2 | etadl]l

s2|l al bez aretace polohy
tak i nastaven2m kniplu
pohyb kniplu t2zmto smBDren

bdg| mooj eplBéanhSmNremydwl @t & en?

bl okovang ve SWza?2pdhybs ol

SmbBtrad® zpoyl ey zRTOR.Vver zovat .
aatt § | ekndky jneodtno?rm psSvetkrheSne 2 ( zpel

(arozsvNcuj 2 se bijzdodd cpditnlam smhDrem je mogng§ ag po zast
zpol ohy STOP.etVdys$?2 pall ohyaSTOP.
obr.1ivys2] ale bez obr. 2 HELI rezim:
Jednosmérny rezim: 53 ,v‘\@obfﬁcﬁ 1o, X0 3
¢ t DFicjs
1 - oblast pfidavani plynu o 5{\)‘0"“0 : ("Onssrapr'd?"ém’p/
) \<\'é<\®(<\ \ \ ”f”lch otééév/?u
0\@5\@\'3\0\0 ) ' Autorotace ) 700

Vysz2] ale s

/ vzad
AN

eutr §$TOP

~—

vpS

Neut STOP =

vzad\ /VPS

Ny

Jednosmérny rezim:
obr. 3

Sifka oblasti

obr. 4

obr. 5 Obousmérny rezim:

Sifka oblasti

obr. 6

a0
é\f\(‘g‘o\’ . . 2

Obousmérny rezim:

\0\85{\

2 £
AN
%™
%
N
S
obr. 7 Obousmérny rezim - auto (vpfed): 50:50| | obr. 8

Sitka oblasti
1&80\  STOP
OO
Q00 @ LT P, e,
2 282 1 g
O \ | Yy
@ . &—-sTOP ,
|
\ l‘ ,' //
\\ ! L ’
P ;.;,' . ! I 0, J@,é
/5 SRR "‘// ; Q
S SN R
*\?‘%L SR
TP S A
S SNy s Q \Q\
I '\.—:f:\\ o é{z’# &
"FG (4 0‘3\ ‘||" "/::,:/ \@

Pro jizdu vzad plati vSe opacné

Obousmérny rezim - auto (vpred): |30:70

Pro jizdu vzad plati vSe opacné
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Vol ba pagypdrmadelu.

Regul 8t or m§ pro uIulgcbmszpcpzalrwlmeétrs'[anrcnsdtedtn@egatnl&ov@ mahby,thnulugeny
4 rTzn® modely (nebo ag 4 rTzn§ nastaven%kprauﬂnjzednmmam@@f§\aadnkd9 me g
dost wopure® §k |l adn? par ame tdrayn ®neut_a hywpebonto dsge? Ske n ® Abasaawenﬁozjdssoamldo*taggml \
bancev gechny parceongeturmogn?2 vyug2t vgechny mognosti a p|[Sedndsti regul §toru.

Vz8kl adn2m nastayeswnd pazlvamrlﬁetptS]‘ Saz qe)raynrJtSy)p/y mm b c & & E |jsls fplS e d nja s paxametry go
defaultn2ch hodnot, t akgge
ihned poug 2 t :

XY MGM Compro
o (orh®y g Controller 2 ...

-pamm#$ (modell)= aut

-pamm# (model2)= | oN uUsanido n § | e T - m —
~ p am r#S (mOde| 3) = I et a d I o n]'.‘ ® dingle -~ 1 ‘ @ HISTORIE | @ SYSTEM I © NAPOVEDA ‘
- pami#§ (model 4) = helikopt@a

Parametryvt DNcht o pamNDSovTe h| Bazixki§ c h

te kdykol’i IibovolnDt-mEniW
n2ch potSeb.
USB modul:  aktivni

Pokud zvol toe gmdEmaomsto, degilftory e 2
pSi Sazen?z tyaMhSowiesd Mb djp © zebretnipoveds
nen2 pefg@®te klidnn pSe
ve vgech bank&§ch tSeba
Nav2c se zpS2stupn?2 vgelchHemy parsg
par amet r yz §kklraydtn® nv nast @ wewn 2oprocg
S. dislo:
VibnDr pamhDti (a t2m p&§dem j
rametrT pro mopbeze3PCt z e

1 o g POy as :
obrazem a sprava viech r Zmény v i mizete zapsat do
latoru, nebo K letni nastgveni regulatoru migkte také ukladat do
souboru pomoci funkce Export a Import.

@ stornovat zmény W | & Default zakladni

A @ P1.Pamétova banka b
, t Z Rodell i ) model 3
/ ) model 2 @ model 4 3

P3.Yolba ty‘gu modelu

‘G‘ Nacist nastaveni E Export nastaveni

ﬂ Import nastaveni

ovan !fa .
@ vrtulnik (méd #1) () vrtulnik (méd #2)

e [ P4.Ridici signal

v y b@a m v programu Controller 2 / Nizev:  X-Serie80A17V ©) modeldfsks PWM - @ modelisks PWM - programovano

a zapsat Zapsatindstt lkaesie

Zavadéc., 240 [ P6.Plyn - maximum vpred
(dostupn® po sznEIru)nDkthm(Na;@Ng param

2000 2] ustmV)] A e
Vybér modulu [ P7.Piyn - stop/neutrsl
Pfipojeno zafizeni: 1 ——
O"’ 100 = [us(mV)] R

[ s

DSLEGI TE:
Z mBDwobsahuvybran® (ppmDgprednamet rT), | ze prov®st jen pomoc? PC
PSi zmhDnN ADef auRADef a8kt adnéednghd8enl i (a naopak) jsou nast

Pokud chcete mhnit ,mas amet n ijograng é&orgroller2ivy br at (pamNDSovoly, banku® se b

zmNDny tTkat. Pak ji g migreitte d ipo v2o3falsamatr lamdedttrayeenu 2At akt o zmhDnNDn® pa
vybr aamB®t p v regul 8§toru.

Jak®kol ipamédmgt vech, kter® provedete, se vgdy tlkaj2 jen zvolen® pa

Pozn.Proces nelze udhl at opamBmit tgar amet zy adppk veylkrat pamnS
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Programovateln@ parametry
Vzhledemkr ozsahu a mognostem nastaven? | eX-seriedpnoRu zper opgrroasmoS/eadtnircet@\plzdar@agom!yzr

syst@mem Microsoft (Windows XP, Vista nebo Windows 7) a modulu USBCOM_4sk ab | 2Ckedmm Ve vagem PC mus?2 bl
Spugtdym a@ontholler 2f . Postup imaantudistalacda| e v v grab@mu? Controller 2fi .

VNt gina n23dge uvedespohepatameprd ygechny typy model T. NDRDKkter ® tsypelci

model Tha tyto vijimky je vpbpiwiurgpanmmegazZlarnDno v
Vz8kladn2m paetuadest upanr® npeoturzye oznal en® | ervenni
Pokudchcet e mDnit i dal g2 par amé3eEny® nnausst2atvee npPSepnout na
Ugivatelem nastaviteln® parametry vlietnhD firemn2ch hodnot
parametr rozsah krok Model #1 Model #2 Model #3 Model #4
Firemn2 ndFiremn2 n|(Firemn?2 n|Firemn2 n
Pl |PamNDSovs8 banka 1 4 H #1 #2 #3 #4
P2 ([M-d regul §toru H ObousmiDr ObousmBDr Jednos mNDr n Jednosmi
P3 | Volba typu modelu H Auto LoN Letadlo Vr t umn etk
P69 Vol ba typu S2zen? H PWM PWM PWM Konst. o]
P4 |[F2d2c? sign§l H Automat Automat Automat Progr amo)
P33 [Nastaven2 z vysz2] g H povoleno povoleno povoleno povoleno
Vichyl ky plynu ( Mg
P6 [PI nT plyn vpSed 1,6ms | 23ms | 1 0s 2,0 ms 2,0ms 2,0 ms 2,0ms
P7 |[STOP / Neutr 8§l 1,0 ms 1,7ms 10s 1,5ms 1,5ms 1,0ms Stop 1,0ms
P8 |PI nT plyg Pra&@ bri07ms | 14ms 10s 1,0 ms 1,0 ms (1,0 ms) (1,0 ms)
P12 |G2 Ska neutr8§lu (ST 5% 25% 1% 15% 15% 5% 5%
P14 | Telemetrie H Ne Ne Ne Ne
P71 |Ry c h | o sst BlackBoxu 10 ms | 100 ms H 100 ms 100 ms 100 ms 100 ms
P16 | Akcelerace (i z autorotace u HELI) 0,1 sec. | 60 sec. 0,1 0,5 sec. 0,5 sec. 0,5 sec. 0,5 sec.
P17 |Akcel erace ze zastO021lsec | 60sec. 1 - -- - 20 sec.
P18 | Decelerace 0,1 sec. | 60 sec. 0,1 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec
P19 |Pr o u d o m®z €% rdBom. proudu) 10% 100% 1% 100% 100% 100% 100%
P20 [Redukce vTk @mnzP19y z § 10% 100% 1% 100% 100% - --
P21 |Vol nobnNgka H ANO ANO ANO ANO
P22 |Brzda 0% 100% 1% 30% - - -
P23 |Brzdavneutr 8l u (v ST 0% 100% 1% 0% - 30% --
P25 IN§bNDh brzdy Osec. | 60 sec. 0,1 0,2s 0,2s 0,2s 0,2s
P26 IN§bNDh brzdy v neut Osec. | 60sec. 0,1 0,5s 0,5s 0,5s 0,5s
P53 |[Bod VAe@rezace nebo b 0 200 1 10 10 -- --
P38 [Prodl eva po ztr 8§t | 0 60 sec. | 10 ms 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec 0,5 sec
P39 [Brzda po ztr8tRD si 0% 100% 1% 50% 50% 50% 50%
P40 [Na p Dt 2 (didtEpa) 5V 6V /8V v 5V 5v 5V 5V
P42 INap8jen2 regul 8t or H Automat 78% Automat 78% Automat 78% Automat 78%
P43 ([Pol et |1 8&8nkT 1 250 1 1 1 1 1
P78 | Kapacita baterie 0,1 250 0,1Ah 0,1 0,1 0,1 0,1
P44 \Vyp2nac? naphDtz Ull 01V 60V 0,1V 0,1 0,1 0,1 0,1
P77 [V| asn§ vimsap Atk / 0,1V 60V 0,1V 0,1 0,1 0,1 0,1
P45 |[Chovg&n2 pSi vybit? H Re duk cawu Redukc@auy Redukcau\y Redukca@au v
P29 |Li dl o tepl oty bat ¢ H Nehl 2d§ Nehl 2d§ Nehl 2d§ Nehl 2d§
P75 |Kal i brace | idla t ¢ H Ne Ne Ne Ne
P32 |Limit teploty baterie 40A| 70A| AcC 55AC 55AC 55AC 55AC
P46 (Tyf;nﬁt(tmématick®om'a)st H Bezsenzo|l Bezsenzo Bezsenzo Bezsenzo
P47 [Pol et p-|I T motoru 2 60 2 2 2 2 2
P51 [Kmi tolet PWM $2zeil 8kHz 32 kHz H 8 kHz 8 kHz 8 kHz 8 kHz
P54 [Rever zace ot 8l en2 m H Ne Ne Ne Ne
P52 [Lasovg&n2 motoru (f OA 30 1A 0A 0A 0A 0A
P50 |[Li mi t fott &l| kky 3. #2p -- 250.000 | 10 250.000 250.000 250.000 2.500
P73 |0t 81 ky Lprpl HeR)i | - 250.000 | 10 - - - 1.500
P74 |Ot8§ | ky 2( ppbyHe?2)i I - 250.000 | 10 - - - 2.000
P28 |Li dl o teploty mot H Nehl 2d8§ Nehl 2d§ Nehl 2ds§ Nehl 2d8§
P76 [Kal i brace | idl a t ¢ H Ne Ne Ne Ne
P31 |Limit teploty motoru 60A| 1504 AcC 90AC 90AC 90AC 90AC
P48 |Mechanic k T p Selv o d 1 6.000 | XX.xx 1.00 1.00 1.00 1.00
P49 [Pr TmRDr kol a (pneur 1 1.000 1mm 50 -- -- --
Legenda: H -volbazk onkr ®t n2,chvihzodpnoopti s jednotlivich parametrT
MRDjte na pambDti, ge fi r e prar ameest trafy) e m2e p(r ceezfeanu lutj eh nddIj catky® pr TmNDr n® h o«

pol 8tel nhatpeotsy ® YNt ginND pS2padT ale bude nutn® Sadu parametr T2 zmDr
dal o vagim pSedstav8§m a pogadavkTm.

Pozn.: Pokud vage pogadavky na rozsah nebo typ parametrT, pS2padckond ji
taktujte pUGMsdmpro.f i r mu
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Popis jednotl trvyfTch par ame
Zde jsou pops8ny vgechny [dobtupn®r Pam@jeady? md B aWNaven?.

P1:

P2:

P3:

PamNSov§ -bahka pmanhd mentdell)

Tentos pecip&irmdnetr umogn2? vibRr jednoho ze 4 jspuSdedeé i inparagatly prathy tha stt yap/ye nra
A (#l)auto obousm Nr n ®
A (#2)1 oN obousmBDrns§
A (#3)l etadlo jednosmDrn®

A (#4)vrtumn@&k konstantn2 ot 8] Kky

Kdykoli si mTgete tyto parametry z hefadoakrobat (#h)a st a#p)Rnodad F5B-1 (#3), msdel RSB@h pot
#4), atd To jemwpgne® §d2m2 YSen®m ViaGklawem?2m nastaven? |ze jen mhdDnit zeSkl ad
n ® )Pouhou zmNn ovd b Pramnt i pak rychle zmRDn2te nastaven?2 vgeumDgamamdawmedil cYo

ramet r T) | zleu Nprogran@<Controller 2nebop o moc 2 vDBes &l h h dajdetevikapole Vo | b a fiamnt i

M-d regul 8toru_
A jednosmBiDrnl
A obousmiDrnl

Mi mo vrtul n2 kppvonjTajke tjee dvrod simblursnmbiNr ntfTak ob
Volba typu modelu
A typauoh

Atypl &AM
At ypletadlo
AtypvAtulmmkd#l i | i bok@lihns® ant nehoPoVM§izk89) podl e $2 dzknipuplyu)si gngl u
AtypvAtulmmkd#2 i pSendastaven® konstSanwian®t §| ky (
Vsoul i npamamaatr'em/'E’Zr"mastuav2 te jednosmNDrnil zvel e n®hou s.mprun Imordeed ium
Vsoul inpastamefadinmsA avate pogadavek na regim konstantn2ch ot&8]lek (nej

€5 3 Auto jednamstDrnl

Aut o mT duez ef edto ppSpehybuplynuzne ut r §1 uAsandde fe pno u z enikbyrsendep Slech§z2 do Gpaldiy®h

E03Auto oboummdrnnl

X8 3

€03

X8 3

£03

Aut o mTjgaek jdeotpSedu, Pohkdi adibapsybemjpZkypabyghahy STOR o reaprasleéyi rozj 2
dopSedup Siebpohybu na druhdoazaduw.anmBolsedprojhe jbpuig § 2paakt oppSesunut2m p§ky

(pSes neutr&l) zal2?n§te brzdit. Brzda je propobrida8imeenzizwnnDjl ¢
vmax. vichyl ce mTgetae amaPR2r-dizddast Rokud vbrzd2te, tak i po zastawen?
houstanu( bez | asov®hoPokmedeh®@midy hltrez®2tné8sl ednlD j et na dr uimnadelu ds8ttr apnluy,n
neutr§lu. Ag potom se auto rozjedeneut roplad nbaw ssmfBramn uv z gpd /p ovspuSheaid )?.
brzdkee%¥NDcaj 2.

LoN j elrnmois th

LoN mTge jet pouze dopSmBuAwmPadibj &nne¥klui pniynumotor stoj 2.

LoN oboummddrnnT
LoN mTge jet jak dPPsSehleddohasakdriu da 8d en.2 mot or u rrya hd pasltmii  jzep opHay mwl
n®o rozbNDhu na opal no up asrtarneentRi8erdahelefecefie nHkbniakceleracefi, st al 2 pSesunout pl
stranu pSes neutr §lymetritkh.at 2 pro oba smRDry s

Letadlo jednasmBDrnl
Pohybem kniplu vpSed genmodorpobaehy 87 OP P80 tneatsa zaavset naovuu jR28 it bezderi zt do?u s
v poloze STOPA) nebo nebr zd?2iolbpgaSrzeerhe tlr8.njae st f)n N

Letadl o obaamus(iDr nT
PSi tomto nast(av dteh )i zpeo hmyobteomm kni pl u smDremev za¢ atakbazituloibmE IS KAB a
stranhzBe vyug2arpakvapbml abusr&l em, tak bez nhDj. \Byesg¥led Inddha?z ar ¢ te
neut (llxsez mbol et ov®h @ ormeoGi2myp Sap vrysl2ga@ddbnn Inj2akkpo luud/ rttas vys21 al umo
PSi p anipyplynus mNr Awmp Seaohy STOPse | etadlo uvs§d2 do pohybu vpSed.

X0 3 vVvrtulpeknosmMrni

P69:

P4:

Ovl §d8&8n2mootto8rlue k(r ot peumoegh®l pakekmDppemoh autorotace, Ypl n®hzmahz ast
507 85% maxima(obr § zrek <2t JantakR sadepSealmnD lpetovich redgi mJ, z§Kdspdzcipa t on
volba ze tS$2 rTznTch regi mT.

Vol ba typu S$2zen?
A S2zen? motorov® PWM
A S2zen2 na konstantn?2 ot§l| ky
PWM: ) )
Line8§rn2 z8vislost mezi S2d2c?2 m siisgna8ildeam dan 2g eSreezreonv®a moout ommout.or ov o u |

Konstantn?2 ot8l| ky: B
regul 8tor udrguje nastaven® ot§| ky na vistupu mechanick® soustavy,
V2ce vizNkatpaveh 3 eika xs ofiostd Balkly riiegi my

Ff2d2c2 signgl
A automat - (po kagd®movwaphue2regul §tor meze kniplu)
A programov§g&noregul §tor si pamatuje meze kniplu plynu)

Tento paramet rn &lcesd Wsjo2ucv? R6i?P7@RY. Rokud jt € ynast aven Aaut omat fi, r e g ua k8ttuo& | np2c
meze kniplu plyniu zvag e hneugsw2lytS8e2 bm| egdy po zapnut2? Anaulitf skuteln® vI.
VihodnhDj g2 ,kvddgdyi negulj 8t or tyt oueTouddcell#® emenzeg sméEmat t ak, ¢§e nastaow?te
stupem poupsna8nsiineduj 2 cP&,h PAr afmaktarlifetngku 188t or res8l n® vagalyd kyysnli al @ p|
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Nastaven?2 z vys2]ale
A zak8z8no -blokuje nes®nDn®r pjSepch pol oh plynu (blokuje Anau
A povoleno -povoluje Anaulen2fi krajn2ch poloh plynu (vlietnnhD n
vysz2l] ale

P6, P7, P8: meze knipluplynu ( konkr ®t n 2O sh o(dmiloki nya Y& h

P12:

P14:

P71:

P16:

P17:

P18:

A Pl nlT plyn vpSed

A STOP (Neutr §l)

A Plnl plyn vzad (pln8 brzda)
Abyregul §t or relagplvyanu npaSeksnnitp t ak, | @k esinog $ed shtoawnwjt et @ ,Ncjhe genemeani®c hv T ¢ |
vys2?| ahbdaotamevr e gu L.®Sor zmpPaNl ale nebo pSij2mal e musNRa st dleaet 2op rpoovs@ suffp- nzibkp
soby:

aynastaveagel §t or (rogramenrhGontrellgr2)na konkr ® n2 hodnoty. N§sl|l edrn!pod ®hmunetud

vel i kost isessblasihsynlassk )avenz m rteogwul &t8amr w.T zkhamnhD pomohouipoadnBaen2kdED]

b)odpov2daj2c2 vichyl ky vnyass?tl aav 2et e(ertedgyukl 68btoaACe 6 2 oz
Postup |jdepapkiaBphi Nabe aBemy| ek viy.s2| al em

Vel mi ugnfotmadiat@yj ak regul 8t oak tvuyshlammiplcplyjuer y s 2,ld&lvendi L&EDNF egul §toru, vi

& Skaut (oblasti STOP)( konkr ®t nv%) hodnoty

Tento par ametSre dedioje®#dni§ sse o oblast, kterou regul §tor v ythdydololudnipjue | al
plynu, ve kter® mPbhudspembhodobp nbtabt moc %zk&)’2enf@gmd m2tp¢@datdhage p
psky plynu mautvy$lPnza|polvoziR araticuBedaspSegr se pol oha rkeiputzpophyu m2r n
vpSed dsodpelehyrre ut p §i up kniply dpolohy vzad do neutr§ | u .

Pokudsinaopaknast av2te tento parametsicehang8% ki gahgizip&k @i ak3usptd treevggel al n2 ho

(A m® njBmnl krok regulace).

Telemetrie
A vypnuto
A Open TWIN (MZK)

RegulmMitogeSedg§vatodatad@cmNDSenich hodnot) pSes 2pGHzihal&n §IT Wh Bk toeo- MZIK)
vatjevr e §l n®m | ase na dvgptepli pSTpodgmu®mmhkoho zaj2maviecmamo®gbstbezpeh
provozumodelu(v2 t e co se dRje, jakl je stav akumul §torT, é. a mTgete okamgi
Zapnut? tohoto zpRtn®ho pSenosu mSéernt maintk@oRla& neguvl §voRPuupl §dgozdidjad:?

PSeng§geng§ data do vysz2lale
-napRt?2 hlavnz?2hop Skpiarmun IEtroapult 2 nejslabg2ho |1 &§nku
-proudzhl avn2ho akumul 8§toru
-teplota hlavn{pokakuinel #DGena)
-ot 8§l ky motoru
-teplotamotoru( pokud je mNSena)
-teplota regul 8toru
-naphDt?z BEC
- proud BEC
- teplota BEC

Rychlost z8pisu i ntlemsnalBOams)Bl ac k Bo x u
Standardn?2 rychlostom8pisyt me j190Ou mskl|l d8&ny zpr TmRDrovan® hodnoty- do |
te rychlejg2z z8pis (10 m®n,N jve oir kPN TmPrsows8 w2 crey plodek jragB<zIneamu  rj yec MLIO& ke

DDo intern2ho BlackBoxu (8a$add oydyejr), skehizpemuiriniapi Boka A

Akcelerace ( konRr @oomnoty v sekund8ch)

zpolohy STOPA( neutr 8bU), | omkBozpol ehgdAAuUtrtoulontzakTe A u v

Auta/Lo d lLetddla: -nastav2 | as (rychlost) rozbDRDhu zastaven®ho motoru z 0 do
Vrtuln2zky -nastav?2 | as MQhwcshdotsavyenadleddtmot sreulst 81 @ dol 200 ovh yk oMAiu tzo |

Akcelerace z polohy TOTALSTOP (pouze pro vrtul n?2)X(yk oon KHrE&tln 2m-heedrmhoty v sekun:
Vrtuln2ky-nastav?2 | as (rychl osthlo mmztmBhiu iplrmi oz aisptoa behy® AT® O % | v ISK ©rP i

Decelerace -d o b Dh m¢ktommrkw ®t n2 hodnpty v sekund8ch

Tentoparametrnast av?2 rychl ost zpomal ov§n20.n elbplzadtlm2@hSce praolitBovr nud) ezyeh S160000LE pit pySee dz
na plnl plyn iztpedy (hal avardgnagatpozpdmalgefhanulusnast av e n o udecelerace)lao ptak se r olz-b2 h &
noustranusr ychl ost 2 nastawéeiouakcpareametru A

Pokudjezapn utv® | no b Pajk)ant e par amet rt sk wlerugpd mn n?2
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P19:Pr oudov ® o (hednotarv 26)
Omezovsgn2 viKemdmBomn®hw pnaudasmavenolu hodnotu. AkceHedmomad Loi1XJ§Y
vienomi n§l n2ho pr.®lct 2bapgsoh®tyo(rtud @ bepé bez omezen?)
P20:Redukce vI kdhodnotavdad d
Omezovsg§n2 vikonu motoru na nastavenou hodnotu. Akceleraln2 gpoudukyl j s
pokud je nastaveno o@&pakepictentpchztaontedtre momelz e ®O O %pyeubdez omezen?)
PS2klpad:reg60At nomi n§ apfhas0d6sy
P19 = 70%, tzn. proud bude natbigA(olvaS8chn ontaa 7P0I% tzeet BLI6e0NAB)b ehg . mN by
P20=50%,t zn. proud vzad budememez®h&npnoaoumdd@2d &@m2 ' japd anta2 oF@®Anemd 0Av z
P20 = 100%, tzn. proud vzad bude omezovg&n stejnB jako proud vpl|Sed
P21:Vol nobNgka
A Ne (vypnuta)
A Ano (zapnuta)

Auta -Provoz bez zapnut® vohoomBhymlzaupGi seveaaSakenou rychlost 2. P ok
na hodnotu nov® polohy plynu. Pokud pSesunete p§kuakpol ybnyus trey cuh | neo
vySadili. Pokud je volnobRgka zapnuta, je pSi kagd®m st adanebtz- ply
d2) ag do doby neg auto setrvalnost? zpomal 2Palk jrgchoétoct opPtovaa
elektronickg8 obdoba mechanicklch volnobRNgek. Tato elektroni @ak§ o
vVy. Provoz se zapnutou volnobRgkownjue owh oubrdnoo btédejrk@n wn.i cNa sat azv§tveo d
z v y k | Detaily vkapitole Vol nobRNgka

Letadla/ LodRD / Heli kopt ®rvy -

-StNDmito typy moodbedlolpbnj®& ec roowz&®rf2ly nejsou tak vIirazn®.
P22: Brzda (pouze pro auta) (hodnota v %)

Auta -Tento parametr nastav?2 mamaxs2Vicpyppéokreo@dBlnrdalirfdyntenzitu brz
Nastavte si dl e vlaagtonmtickypreditiSele ut €8¢ @t e n a s P2afv.t eMysl jesr proraetd, abr. Aa 8 na
straniPI8at 2 pro ewwdiya smRDry sym

P23:Brzdav n e ut-v@oloze STOP (pouze pro auta a letadla) (hodnota v %)
Auta -Tento parametr Hasta@awnki svipbldzeBTMARMNYKNi pl 4 HoguosBEZWNEHizdbt zdnT Yl i
kdykoli proporci on8l nD pgoremab lmzda (kdnli ep | nuaP&)raldrreem?  k
Lletadla -Tent o parametr nastav?2 s 2pblaze STOR khiplu + i rmotgenebrzditt u br zdNn2 ) v
LodPnemaj2 mognost nastavit brzdu, resp. nastaven? tohoto parametru
Hel i kepémay2 mognost nastavit brzdu, resp. n atsytpafvceaneTm@odasmysh par amet r |
P25: N8 b NDh br zdy (h(ordannoptay) v )sekund&8ch

Urluje rychlost n8stupu brzdBDn2, rychlost aktivace brzdy (rychlost A
P26:N&8b NDh bmnedyrhddinoty v )sekundg8ch

Urluje rychlost n8stupu dmatdiDnkk®n druytzcd8il avs.t akti vace aut
P53:Bod AReverzace (ponzeproauBy g@@amiNrng bezrozmhPDrovs§ hodnot a)

Auta -Tento parametr nast arychlost kaznddi, k prSeéb ok tsep2@ese pSi pSesunu kniplu ne
brzda, ale pSechS8aepalsrel p Semibe eitao jLtzadw, kdy auto ji g t®mNS (mebo
rem vyhodnoceno jako Azastavenodf.

PSi j2zdn po rovinhD je tedy vihodn® nastavit co nejmeng? hodnotu
Jng8 je ale situace, pokud sézedragtte hemdst dopBhbdgahothbpé&m nhD
ru, pSevodech, skabou®kbpcepS2BgadNVse nepoda$? dostat aut og droy oiplae
a vgdy se jen aktivuje brzda). Zde naopakipakmTheenaat aveodusnatnh
geprudk®ho kopce sn2zg@istt avemRl.ost t®mNS k

P38:Prodl eva po ztho8nbBtygi gnSkkunds§gch

MaskovE n2 kr §t kodob®ho vipadku $2d2c2ho signglu. Parameta naéh@vEyakpas

pSijatl S$2d2c?2 sign§gl (tedy vikon m60 osreuk)u n dP)o zuapllnyen urte?g bt U@Hiaslannatsnt i agvoevna

bezbrzdy. Toto, v| et nhD intenzity p S?8psaldendRajdirazad?yd, p se nastavz v

P39:Brzda po 1zt r godiotasvi%y n §1 u
Nastav?2 intenzitu brzdy pro vypnut?2 motoru P38) .ztlz8a Dn as tganv8iltu d d o0 % r (or
v ol n rh &)o bal§0%pnax. brzdy.

P40:NapRnDt? BEC

+5V
+6V
+7V (jen pro verzes HV BEC)
+8V (jen pro verzes HV BEC)

Nastav2 naphtrAehoBEC, reghN| BYoBHECS IAznejenbd, §\M, alevivMa8V/, vhodn® pro palubn?2 sy
dviDma Lipol |1 8nky nebo |1 8nky A123.

> > > >
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P422Nap8jen2 re&gpl Bte&nkT(/ Vyp2nac?2 napDhDt?
Nastav?2 jednak typ |1 8nkT vlietnD standardn?2ho vypaun&kaljhW®hmapD8E8hkpr ¢ v
Lixxx).D8le je mogno nastavit AAutomat 78%fgk &mdyi K zympnr ntax2r e@plN§ o
je Auniverz8ln2z |1 8nekfi (UNI), kdy mTgiettaet on avsotlabvai tp onkaspki¥t § o pl il agknl kiSuo kenka,
vsoul asn® dobhD jegthND neexistuje.
T Automat 78% -vypnut? |/ omezovg§n2 pSi pokl atsu magpWwlt§t erau
1 Lipol (3,2V) -vypnut?2 [/ omezovg&n2 pSi poklesu napht?2 na
i Lipol, hl2ds8 kagdVypn@tn2ek/ omezovgn2 pSinelklrestuninajpdtex tnar I
1 Al123 (2,5V) -vypnut?2 [/ omezovg&n2 pSi poklesu napht?2 na
i A123, hl2d8§8 kagdivypmiwumte(k / omezov§n22,p55sn/mlolkll restun Tn ajpddt & x thar T
T Nixx (0,8V) -vypnut?2 [/ omezovg&n2 pSi poklesu napht?2 na
T Pb (1,8V) -vypnut?2 [/ omezovg&n2 pSi poklesu napht?2 na
T UNI univerz8ln2 Hhogymmwita2 / omezov§navenpbhodngiok | esu pod nast
i UNI, hl2d§8 kagdlT- vy@8metk2 / omezov§n? p8&venophodnloe siy map Bz jeodk

(vyj ma r 40068) 8t or u
I Nehl 2d8 napBhDt?2 biaPGOR,® 2 mto nastaven2m mTgete baterii znili:
(hl2dg&n?2 hatérite tmnddzeh®)extern2 za$

P43:Pol et | I 8nkT
Nastav?2 pol dipollAL2§, NikxX] PbpatUNI.
Nepl atAdtonmr78% aNeh | & di&t Nc Hvouwp S2padech jzeSedmBmeir be

P78: Kapacita baterie (hodnoty v Ah) B .
Ve spojenzn psSenpRterm dat (telemetrie) umoniermAabegamDvib2jen2 bater

P44:Vyp2nac?2 n ghpdadtatve \lbleth)
Nastav?2 vyppoiaeni | et Z2vol enfUNt yp baterie

P77:VI assn vi st(hakaot a ve§nwokl)tech [/ ||
DefinuenaphNt 2 (pro jeden |1 8nek) pSi nakomekti@®nCSi2e ®¥kbodwmbmEnaseavenhdm diod? k.
nha bl2g2c?2 se vybidodthaebni m fgB6etdankhemesmpeklt aigceeel kn8§ bypk$iesptoSung?i .t ® bat

Vyp2nac? napRt? nastav2te na vhodnou

E .
TMM™regul sGMcomproii ndi kace v|asr ak umul (ParametnP42, P43, P44)7 zdevp $2 k|l adu na obr §;

4 LED flash 3.0 V/prbg&hepol, |erveni bod na modr®
U naphDt2 akumul §tc as (mez toummeg ovgn2 vikonu motoru).
a2v] 3.8V \’, NaphRt2 v|asn® p92skiraachy ,naz doebrv§zku zel e
I 3. 7 v =) nillie odpovzdaj 2827 hddnoV@dykrespektujie vyl
.‘ff/ kr®tn2 baterie, |\bataie d avtgalsyh epeotu gu Ij rt ceb cvey
v T 3.6V | §nek pronegmeng2 proud, zde prm@5CrPddletobdtokgmiu a n §
1 E\{L:"—3-3V”'§“ zbT viBatverii cca 10% energie do vyl erpé§

. ABe—30V/| | §nek _ , _ )
\ \:\f‘: Vzhledemkj e di nvellans& nost iMGMeogprb @p Se Jof-et s
) At 2‘ kov®ho napRDt?2 bateri,e jnea tjoethioézvlbryoi}ttlo&)nr?é
definovamm§ energie) t®mNS nez8visl® na vnitSn2m

H —_— . . < ~
energie pro BEC ran®m prhaudcu iGc,hrvainzn ® a bezpel noBtn2z r

Doporultugletme nast adzbytk@oureremil) tkéntrojovat
jedn2zm vyb2jec?2m cyklem na zemi {tedy
kost zbytk,ovm@S2emadmd epod| e nnaanst Sagsje@nhzo
A tND dokorigovat

1 100%  kapacita
95% [MAh]

75% 90%

Vihodn® j ehls?pdo§ne?nm msaphRNt2 kagd®ha | | §n
ven2 par anmetprg§y em®2 ,regul 8t or u.

Pozn: NDkter® typy bateri?2 (nap$. A123) maj2?2 extr®mnh plochou konimappe c 2
t2 stotupc8Ht.o VpS2padech mechanismus v]asn® vistrahy nefunguje a ne

P45:ChovEn2 pa&kumwlb§tteru
A vypnut 2
A vypnut brzdsu
A postupn® omezovg&n2 vikonu

PSi pokl esyphapbt2hkdnothD | ze nastavit buN (POsmau@mds tsni gow @& mdlym dgk ro ntu:
polohy STOP, pokud sebater i € t rochu Avzpamatujed).

P29: L i dtepmoty baterie

Pokud v§g regul §8tor umogRuje mnSit teplotu baterie, mTgete nastavit
A vypnuto
A kSem2kovsg dioda
A 10k NTC
A KTY81- 210

Pokud nen? pSipojeno §g8§dn® |lidlo, nastavte Avypnutof



P75:

pP32:

P46:

PAT:

P51:

P54:

P52:

P73:

P74:

P50:

pP28:
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Kal i br aadeploty batetie (hodnota ve AC)

Pro snadnou vimhRDnu teplotn2ho |idla mTtgemteo kpdarkeome terpt oa kits pSkiprezh el & | ik
rovan® |idlo nach8z2, zap?getdetdovypgut taropht.PoaRdduefeppdob®dhB8esko
tor po tomto omdtrangnd @ Zammuwtj2e a mT g e tpeS 2npoardniE Ipnrib bll eGtnmlit ,i njdeitk uagjted .v z\h i |
Lze kombinovatsost at n2 mi nasmaveid?mitzpa v]|etnhD soulasn® kalibrace teplatn?2h
ce teplotn2ho |idla motoru.

Pozoripro kagdou pamhNDSovou banku nutno prov®st samostent2nN (vihoda mognl

Limit teploty baterie ( hodnota ve AC)
Pokud v8§g regul §tor umogRmiee mpSi podepdo ooRabéac®riemTdemnéchde i dadd-avi
t u, p $ivyphe neotor® 5a9ebrzdou.

Typ motoru
A Bezsenzorovl
A Senzoro v 1
A SenzoroWiutomati ck® nastaven?

MTget e rhaegtsewniztorovli nebo senzorovli motor (pokud vmr8 nvaSmm @negAul t §oteoarA i ocdkp
nastaven?2fi selnetonr!] opti mali zpS2paodNDosignzemad®For Mlotijoeme prov®stijedot o n
nak se vyhnete pS2padnim probl ®mTm, pokud motor nespl Ruje dlzyepolany e n 2
senzor T, codg je u nhRkterT ch nserzayrsgm@tBd in eg demyglzary avte | and o/ fasticp8®l orfy2e dpeanl2o t
Mut omat i c lav®ehm? nsagrez adrefrai | kapitop Mus ®mav i ck® naBtaven2 senzorT

Polet p-I T motoru
Tentoparametrj e dTl egitT pouze pro spr&§vni pSepolet na mechanick® ot &kaky h
je nutn® zadat pSametud48y T Amemhanivcks pSevodovkafi aby byl y pvSespoulp2nt2§ voan
spr8§vnh.
Kmitolet PWM S2zen2 motoru

A Automat

A 8kHz

A 10 kHz

A 12 kHz

A 14 kHz

A 16 kHz

A 24 kHz

A 32 kHz
Pronaprostouv Nt gi nu motor T je viiH@dkHzni gdykpisoal sp2@&c? ztr§ty maha®S. NNI
Sambaod Kontroni ku apod.) ale vygaduj2 vysokl kmitolet 32 kHzmotorZld.e RBrsm

bNgn® motory ale nem§jstdennit op SByadogsk T difmiotdo lpeto z mNDnu nza) vnyTggge> bkimi tsol | yegti t
zachodun Dkt erot ohTmna n2zkTch kmiflt a@relcchh aplgi kmafdg2ech vadit.
Dal g2 mognost2, zvl §gakd prooktuodr smi§ tnee j \sjit@emzjviosiséie e Wl IP® & anis esiigrmma jvzhiomdintio | et .

Reverzaces mDrou §| en? motoru (z8kladn? smDr ot§| en?)

A Ne

A Ano
Pokud se mozt§okrl aodtn§ltj svmprSu (@ o hnyab uo pvaplSeodu st ranu ned pot Sebujete, mTge
libovolnich nbotom(envbezkskEnkorone®ompt 8vP)t2mto parametrem (bez pSehazov

Lasovgn?2 h metSe @iming) Hhodnotavest up A2 § h

Pro naprostou vRtginu motorT jne boopl6ifnod lun 2ujrearset azweor vip h?ap aAdleuct hoans dikodity e m 70 k
motorT doporuluj?2 nhRjak® konkr®tn2 | asovg§n2, tSeba 10A.

Nast ahdnot omatefmuasl2e vyhovhDt pro nhNkter® motory, ks$elr®hpvhalkwighwickt@leo skee
mTge ztr&cetcesyYmatprSaniAxXd 53 xapod).&/tmMakt ovipSépadiech mTge pom®GiA.nddetpa?i
ba je ale pSej2t na jinl motor (s vRtg2mi rezervami nebo poduyh d®mdj imo

Ot 81 ky ILhodnptdwotimin)( pouze pr o HELI ulEMIKy,
Tentoparametrnast av?2 hodnotu ot8&]l ek rotoru vfl)wrbzeahueeal@gi hd6mel oRggpl §har (1 ed
rozsahsvitemg | ut @ L ED

Ot 81 ky 2hodnptdwotimin)( pouze pr o HELI ulEIKy,
Tento parametr nastav?2 hodnotu ot 8] ek 12 vrozsahucuarl@dGilly3rmksu. pReog wlod todchry ipnc
rozsahb |l i k §d2um ® LED

Limitot 8| ek / Ot §drko BE L #2 (hgdnata v ot/min)

Tento parametr umogn?2 sledovat (a nepSekrolit) maxi m§l| n2 tneevcehna?n itieckh®o t
tu dTl egit @ oprrsot aprrtornv2omzi sot & k@Bmht o Hmax. ot §| e kp rl wger Gomumbliek 27 | 2vs?leapinldy p S2 n
Mastaven2? max. ot§&§lek é.d

V jak®koli kombinaci ot§l|l ek vTistupn?2 hmototuSemdhedoet,§ | pkSe vioodt covr@h o(-pdpedf mi Feouv aan
250.000 ot./ mimedhognStekr ol it tuto

V HELI #Mmalsut av2 ot 8l ky rotoru vrtul h3) krazsahucoalgdil2a Wy msl Y e s(pl. e tagyv Td or 4§ i
indikuje tento rozsah svitemz el en® L ED

Lidlo tmoiprduot y
A vypnuto
A kSem2kovs§ dioda
A 10kNTC ( dle dopor ulBRA)
A KTY81- 210
u

Pokud nen? pSipojeno §g&§dn® lidlo, nastavte Avypnutof



P76:

P31:

P48:

P49:
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Kalibrace |idla(heghoty wet A€C)

Pro snadnou vIimhDnu etee lkodynkkchloi |prddva®smTtgoemho barbmeaciu. aRad§te2vitepl ot
rovan® |idlo nach8z2, zap2gete do regul 8toru a PO&uddrmBeppovbiddBe %y
torpotomt o opRtovn®m zapnut? norm§lnh funpbje aa MMpF etbd @mur m&ldn Ik ulj et Wtz,nijl
Lze kombinovatsost at n2 mi nastaven2mi parametr T, tzn. vl|letnD soul| asTb®alibra-l i br
ce teplotn2ho |idla baterie.

Pozoripro kagdou pamhDSovou banku nutno prov®st samostent2nN (vihoda mognl

Limit teploty motoru (hodnota ve AC)

Pokud v8§g regul §tor umo (sdhzniow® miyPjyt sEEGel et ndenoh @asuavit konkr ®t r58% t epl
brzdou.

Mechanick8 pSevodovka
Udgvs cel kovi pBemediovii poom@mnz hS2del 2 moto
n? ho kaluad ndekofJl.egi t ® pro nastaven?2 skutelnl

a mechan

ru ickTm vistwpem
ch mechanicklc

h ot&lek (r

PrT mNkola, pneumatiky (pouze pro auta) (hodnota v mm)

Auta -Aby mohla bilt spr §vntD awtha a(zkom/§moag )r,y mild wd&sh nefl ozdandoattu z a d rogamup S2 mo
Controller 2 .
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Nastaven?2 parametirrrTeg/ul\Bylortu8n2z dat z

Pro nastaven2 parametrT nebpotvyé¢BujSmtte dma pr opgjud BEILUIMBEOM Bt @vu Sal ax &

AController 2 kterT je volnh ke stagen2? na fiGCelhn2ch www i na CD a propoj
mpohled zopal
X-series controller strany
B \ . - - = .

konektor EFRA

zapojeno do ICS-2 konektor EFRA

to PC

E il 2| - Er'
8.45,4559‘””&“ ics‘ Propoj ov aCe21l o

1)spus St e Qontwiger 2a m

2)pSi pUSBE@GM 4do USB portu vagehGC 1P @opojte USBADM24kse mgu Ingt (ok @bl 2k CC_11
vkonektorech I@2nal enl ch

3)zapnhDte regul 8tor pSipojen2mviyp2amdd ®@n? dajpnd? ebdt eryipi2 n@a+ eun)ver z?2
Hnyn2 mTget e koengwriS8koowetm,s vyl 2tat data, mBRDnit a zapisovat pogado

NezapomeRte nejprve nast apairtaneddadonvigeg@seel pddm$&d vypnut2m nebo odpoj
AZapsat nastavenzi.

.

Ovl 8dac2 ok ¥~ MGM Compro
Controller 2 ...,

@ MENU E NASTAVENI HISTORIE | @ SYSTEM | @ NAPOVEDA

Nastaveni regulatoru
Zobrazeni a sprava viech nastaveni regulatoru. Zmény v nastaveni mizete zapsat do
o regulatoru, nebo stornovat. Kompletni nastaveni regulatoru mizete také ukladat do
USB modul:  aktivni soubord pomoci funkce export a import.
Regulator:  aktivni =
Ov | §d § #kazy 2 | 4 Nacistnastaveni (D Stomovatzmény %P Defaultninastaveni & Imy
o ot ipmic y, Gr Zapsat nastaveni E Export nastaveni
A B Typ motoru %
USB modul ~ @ BLDC bezsenzorovy (©) BLDC senzorovy - méd uceni
Nizev: OPTOCOM (©) BLDC senzorovy
S. cislo: MGTLS2DG . @ Pocet pol -
‘ A —
Regulétor 2 &= [ks] I ——
l 2 @ ' Oblast nastav e n 3
Typ: 1 @l Prevodovy pomér parametr T
T ver z Nazev: X-Serie 280A 25V
yp a verze| 75 100 2 -
se nal t catickya : e
i Zavadé&: 11
Firmware: 1.3 [ Primér kola
=% 50 kd E
Vybér modulu DIV VA A 'ﬂ
Pfipojeno zafizeni: 1 [@ Limit otacek
0 Vybrat zarizeni 2500 EJ [rpm x 100] " i — “l 0
[ Napéti BECu
. @5[V] O71M
; VI bhDkorekr ®t = = —
Nazev: ) f—————p 6[V] @8[] =
2 - = ©
s.aislo; | MOUN O S .o
[ Napjeni regulitoru ® £
A
Regulator @ ) nehlidéno ) NiCd/NiMH, hlidani ¢lankd @ .—
= 5 @ automat - 78% napéti pfi zapnuti  (0) A123 c E
i _ © LiPol/Lilon ©) A123, hlidani élénkd o
Mizer | X-Sere BOA DN ©) LiPol/Lilon, hlidani élankd ©Pb g
Zavadée 11 () NiCd/NiMH () univerzalni napéti ! g - °
- = <4+— ()
Firmware: 13 [ Pocet &anki ;] aES
NastavemPc = :
Wbe M 1odnot —> 1 & ksl T - I
0dno AAnal ogov§
Pipojenczarzerm—r [ Univerzélni napéti / nast aven?2 |
o Vybrat zarizeni P T |
o EHMm o - J
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Il ntern2 Black Box (letovli z8znamn?2k)

Pokudchcete poug2t Black Box regul 8toru, nastavte si nejprve ARychlost
M8t e mognost volby mezi rychlejg2m, kratg2m a detailnhDj g2 mtygn@monamen
pomal ejg2zm, ale del g2zmmg8znadgmlQkagadl ¢ched%i00Ou po dobu cca 12 minut)
Ngzapomef’ite tak® nastavit sprgvnl polet p-IT motoru, pokud atkyaete z
pSevodovl pomBDr pro korektn? zobrazovg&n2 rychlosti j2zdy aut a.

Soul asm&Be veaznamen§8§vsg prvn2ch 12 minut (resp. 1,2 minuty pro rychll
spugtiDn pohypemokyni TAP zpo zapnut? regul §toru.

Do budoucna s emopgon o?stt& tpakeG@pnsout z8znam Iheat poGEj eday)h 12 min

Pro vylten2 zaznamenanl ch ®&Q@aspustiipograneContrelgr2l §t or pSi poj it k

Zvol t e Hidtaief® tak os tAN a k h Btoréih. A 3

Datazr egul 8t oru jsou vyl2t8na a soulasnh iwschmazoam@mdekdgmajf g2 &raér s
Pomoc2? ikon v prav®m horn2m rohu mTg&agdoyb¥real |j edheif@ev@bpsSpsma®t
(rTzn8 mIEBSvtkkya )p.Ppiraa®en® k ev®gsvi asbk®nosej jseéjimjgete upravit dl & pot
taci body.

SoulasnhD mggef bl Wyzwrb§mmezmax.®ndrnl ch velilin.

Graf |l ze zvDtgovatzvRydenlp ggadyv datz,e vidlt @ itrt,mPtou sxwlusb.oru ve fo
Data ukl 8dang§ bBlbemnz&znéamo: Bl ack Boxu
a) -]l as
b) -naphRDt2 hlavn2ho akumul 8t oru
c) -proudzhl avn2ho akumul 8t oru
d -ot §l ky motoru (nebo sp2ge vistupn2 hS$S2dele, t]j mechanick® ot §
e) -teplota regul 8toru
fy —-napnRNt?2 BEC (pokud regul 8tor nen2 OPTO verze)
g -proud BEC (pokud regul 8tor nen2 OPTO verze)
h) -t eplota BEC (pokud regul 8tor nen2 OPTO verze)
i) -vstupn2 povel (plyn)
D -pS2kon regul §toru
ky -rychlost j2zdy (jen pro auta)
I) - teplota motoru (je-l i pSipojen® |]idlo teploty motoru)
m)-teplota hlavn?2hloi apkSinpudjStno® ul i(dleo tepl oty baterie)
nf-motorovs PWM v % (dod8vanl vikon v %)
itato informace v8m d8v§8 vel mi dobrou pSedstavu o tom, |ake
jednotkavr enjs ch konstantn2ch ot8lek (jestli jste na hranici mog

100% je maximum

D8l e jsou ukl 8d8ny stavov® informace:
1) -konstantn? ot8|l ky aktivn?
2) -tempomat aktivn?
3) -podpDnt 2 ;
4) - nadproud ~ MGM Compro
5 -pSeh$§tz rg Controller 2 ..
6) -pSehS8§tuz mgl Ol e Graf do
7) -pSehs$Sst2 b © NAPOVEDA
) ,
g Nal 2 s orii h
Sta—anzeni
- | Historie regulatoru
'@’—@—@ Naéteni a zobrazeni viech parametrd provozu regulatoru. Podrobné pribéh| parametri si
Vv T b Bistorie DR — vmf.lz'ete;:rrohll'z'et\.rmuIth‘unkEm’m grafu, a také ukladat do prehledné tabul
modul:  aktivni
Regulator:  aktivni fill Nacist historii K Vymazatdata [ Uletit data IE (;j

@ Zobrazit napovédu

USB modul

L:;
Nazew: OPTOCOM
S. Cislo: MGTKZYXZ

u)

Regulator
Typ: 1
Nazew: X-Serie B0A 17V
Zavadé&:  2.63
Firmware: 2.70
Vybér modulu

Pfipojeno zafizeni: 1

@' hrat zafizen
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© Nipovida

Vyberte parametry které chcete mit zobrazeny v grafu, MiZete si nastavit - . . . .
vzhled i umisténi kiivek v grafu, barevné schéma grafu a mnoho daléiho. | Vyberte parametry které chcete mit zobrazeny v grafu. MOZete si nastavit . . ..
wvzhled i umisténi kiivek v grafu, barevné schéma grafu a mnoho daléiho,  |Vyberte parametry které cheete mit zobrazeny v grafu. MiZete si nastavit

Nastaveni grafu

Nastaveni grafu @ Nipoveda
2 Nastaveni grafu e MNapovéda

J T | T | Vzhled grafu | fvzhled i umisténi kfivek v grafu, barevné schéma grafu a mnoho dalgihe.
Vybér parametrii | Mastaveni kfivek | Vzhled grafu | A
Barva  Nazev parametru Stupnice grafu Vybér parametrd | Nastaveni kiivek | Vzhled grafu
[ | [¥] Vstupni napéti [V] @ leva () prava Barevné schéma grafu

stupni proud [A] @ leva (O prava [] Zobrazit body na kiivee [¥] Zobrazit body na kfivce

tatky motoru [x100ot/min] () levd @ prava Vybarvit bad Vybarvit bod -
eplota reguldtoru [*C] @ levd (D) prava e @ _
apéti BECu [V] i O prava Etverec Tvar bodu: e e e

[ »

roud BECu [A] = e prava 2 Velikost bodu: 3 = svétlé tmavé
Teplnta BECu [°C] @ leva () prava -
— . Q/g [7] Autematicky rozsah stupnice
Oznacenc: 5/9 K B Zobrazit miizku v grafu
Q Laviit

| k\ 0 Zaviit ‘ O Zuit

Na!zsbriih \ \¥ \

=

Iul Maéist historii x Vymazat data [ Uloiit data < Ul o gen 2 ord o

1200

Nastavenz vl as

vek, pSil 8a®a-h

o NGwE @6 lem 6o v ®tumnici, vzhled grafu
pro zvDRDtge

..... -100
A
y
tupni proud [A]
[
Levs§ svi AZap2ngn2i a A Prav§ s\
osa (stupnice) jednotl i vI ch zvol d osa (stupnice)

Lasov§

ZvNDtgen8 vyb
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Vyhodno(ciemt2er pretz&ze)amugst i

Pr o

vhDt g2 pSehlednost jsou barvy a mRS2tka (stupnice) zmBnNny proti

Zdejezobrazen pr TbNRh plynu (vstupn?2 povel), vistupn?2 vikon v % a proud o

110
100
90
30
70
&0
50
40
30
20
10
©
-10
20
30

-40

-100

=110

= Oo0~NO® G WN -

o

Pozn.:

'Ij 'K’ Clear data m Save data

S 8,

VST e wt@piiqe Ty @_>|
||

ir-levic8o-ns- tvu-ph

Zde se pSd kafihiwdl |

Neuir...8..1

Proud
i prav. 8 _miteu

_zo|nd

| §steln® pSidgn2 plyivli staen®tsd viykmsal epBui%t ivsk upn2 povel, proudov
ubr §n2ipriogndu kl es & po dobu snhgbe§0c%obvhkbBgkéol 8l rAPNUL §)

razantn?2 pSidgn2 pl Pniwi(sz upC% vl &k onl W% (na 100%, proudov§ gpil
plng stzumn? ideOWEilvijs¢ upn2 vikon jde do z§pornTch |2sel, brzda |
iproud z baterie je nulovl

| §stelngvbt mpga2i5wpivvesit typen2 vIikon jde do z8&pornich |2sel, brzda
neutivgist gonenul ovli

j2zda vzad, | 8§stel ni?Tsplivhkémsidendopbhvettnjeh |2sel, proud tele
j2zda vzad, | &8§stelnisop)ivhkonsidendopbhattnfeh |2sel, proud tele

plng pHRda N( wetawpn2+10%N el st epoh yHe do z&§pornTch |2sel ,ambtzdTh |
iproud z baterie je nulovl

z&§porn® proudy tveloncd? bdejddemtterbbrazovs§ny (je zobrazen nul bvl
stupn2 vikon v %.
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Nast aven2 méxdcplyyrmk kniplu plynu)
Aby regul §tor reagoval na knipl plynu p@eacndithatnofpukmei?2 pSeldistiplvelk
vys2]| ahoedm ost a mi nzeabdoa nullnig eg L8t or
Kdispozi ci jsou dva zpTsoby.
. Vparametru Af2d2c? s Agam@ti(if inr8e ren 2n avse sanvizesn eom $epgaudri@pasoitujek r aj n 2plynuaz e

kagd®m zapnut? reg anbv@ M @rudj iatku® 2jtseo ur esgkud t8et |pnt & nwil cvhayglekhyo kvryispllua| e
pS2pagojpes Hidesmtabu anidt A s aut omati ckil mi mezemi plynu

Ar2d2¢RregupagbiVieamiso ay S2epgaudd@iaoiek r aj n2plymoe zEe alse&k ur et] m@

kniplu plynu vageho vy®feapbeps8ghegapstPwmoignkmsyvSAoaul i
zmDNND(nedd!| adm®d mlveimechy | ek vy §)mebbemNmBi j 2 male mus2te vgak tent

po
Tent o

. Vparametru
vichyl ky
PSi

Programovsgno
Regul §tor si
tODmzpdsoby:

pamatuj e

L GM Compro
' ContrOIIer 2 vh

nad tasvaf@oleréjonh l msza2plmerzd. kreigpl § zedrog ®3

M
i
@ MENU | @ NASTAVENI
|

0 HISTORIE | @ SYSTEM | @ NAPOVEDA

a) programem AController 2
a nastaven2m va
vysqd al e

Stay zafizgni
nasta v Bgel gt dru VT y <753 Nastaveni reguldtoru
ky (meze kniplu plynu) na &— TeR ST o z s

g Zobrazeni a sprava viech nastaveni regulatoru. Zmény v nastaveni muzete zapsat do

konkrl ®tSI"Eﬁbdﬂd@/ ve o regulatoru, nebo stornovat. Kompletni nastaveni regulatoru mizete také ukladat do
vy hrazenl ch z a d|§ \J/SBd“?fmi‘ ekﬁ'”' soubord pomoci funkce export a import.

Reguldtor:  aktivni =
pOI 2ch \ 9 . ﬁf Nacist nastaveni ® Stornovat zmér @ Defaultni nastaveni j Import nastaveni
(nebo ponech§8te oy rapiyeRu § Zoot et G Beortsastave:
hodnoty) Zaps avenl Expo aven

[ Ridici signal =
USB modul
@ modelafska PWM - automat () modelafska PWM - programovano
Nazev: OPTOCOM =
s.éislo:  MGTLS20G B Piyn - maximum
\ 2000 5 [us] —_—N

Regulator @

TP 1 [ Plyn - neutral

Nizev:  X-Serie 280A 25V 1500 1 [us] NE—

iavadéi: 1'1 Plyn - minimum

irmware: 1.3

_ 1000 2 [us) e
Vybér modulu -
[ Sitka oblasti neutrélu
Pfipojeno zafizeni: 1
15 & = —— 2

©

J

N&§sl ednhD mus2te paslmhﬁneemzrrﬁl\uyzszzﬂvda!yd k@pd slewstoallhn @iplngyney y s 2 $ad et a we n 2 n
regul 8tomu. vEm viznamnhD pomohouipondhBabp2khkdeEbD8Sregakguépai|l podlaohagk
1) zapnhDte viysmalal 1 e @ Elidpojendo mpsSt({ddmgle pl ynu)

2) zapnhDte regula&dd ovrz spadiiee ( IMeB 2 0000

3) zmNDRte polohu neutr&lu (poloha S|TOP)MY & tbE O kfgn€é)é @ lée MtmE O aby sv:
4 pSesuRte plyn do polohy plniT plyn vpSed a velikost2. . vizphwl ek na
5) pokud m§t enevwytsr’§ladm,s pSesuRte plyn do pékeéky¢épkeiégl ymBvizad (pl nS§

avelkost 2 vichylek na vys2lal:i nastavte trvall svit |erven® LED (ne
Ve vysz2]lali m§te nyn2 nastaveny vichyl ky, kter® odpov2daj?2 nastave
Pro snazg} ar betnaz,aepbtdmplgnu,pomohou oknfrEEkealdn? prowwmdm?a me @iuinyg mod

vichyl ky
Fl.ynu

kdykol i
signg8l i

b) vys2l adckpmvz2daj 2c?2
ckapi Nabeamhen? mez?
T2mto postupem | ze
VS§ nameh?2 parAarmedt2rc?

nastiavBez KRPChkojl eospl8@pmpevpspb28-hemet ai
vys2lalem

rychle nastavit korektn?
na AProgramovsg8nohf.

meze, po §j-ak®

C) Nast amen? prbymunpé&ypops8nbapivHERE kfe.gi my



Nast amemplynuvys2inal e

(parametr

P33 vANAdd$t@dedinmus?
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bTt

VparametruP4 A& 2 d2 c2 i sin§nél naPstogwemad vl no

a)VYSeéLANEUTR C L(gavetovanou polohou plynu STOP):

1

2)

3)

4)

5)

6)

7

nastaven n

X-series V7
a APovolenoif)
Neutr 81 =
vzad\ vp$
R ’(vzad
vp S

Tleutr §3TOP

ZapnhDte vys2lalplplypl jia mgpﬁebpq;/e
ZapnpBéj2mal, regul 8§8tor mus?2 bTit
p2male na kan§l plynu.

Re g u | ngotorent 3
azel en8 LED

krgipreesmcdt8§2 L E

=

‘ -I- -I- |

do

Po 10 sekundS8§cuze. p2pne 31 d
Nyn2 3e@kuedy]l as na pSesunu
pol ohy max. plyn vzad (=p
Pokudvt omt o | as ornve®mS d s piyn, e tue
proces programovs8n?2 bude
po chv2liehvoypmaé g2 | innost
po vypnut?2 a atp2Dt ovn®m z a

Pokudvt omt o | asov®m |7 aninet
pSeuwatdo pol ohy plnl plzyn
svit?venoapd EDastlanvajn? v

2 _plynu

ukonl en
bude

a

Masg plyd vzadd a )

mo g n

reJuI

plynu (max. plynvzadyp2 pne 21 dl ouz

Regul §toglnoonsyeiEimaskav g

1

2)

3)

4)

5)

6)

7

polohy STOP). M§ t 3esekundy| as na pSels 2 —S> 1000 —» |

plynu do pol ohy. neutr 8§l =STOP) .

Regul 8t or potvrd2 dokon| gn2 operdc ifknut2m. ., vﬁ!

| er ven® ILED®zlel [& n ®Razahkje ’ l'-in'g“l-* dﬂ Z

znDIl ku.

[

Regul 8z al nenodbduiLkDa(tost at n2 nesv2t2)

Aje nutno vypnout regul 8tor. :i:DDD Meze so

Meze regruy@dpow2daj 2 nastaven2 vageho ' s vysz2|

vys2arad gul 8ytobodnoty pamatuje.

i pl
min. plyn ‘
(=STOP) max. plyn
NN\

b)VYSéELAtzZRIEUTRC(edzaretovan® st Sedn?2 pol éby¢. STOP

ZapnhDte vyszlal plplyiglajpapée pd malie. phn E0o0nm

regul §tor mus? ijb2ima|peSima jkean &lo PpISynu. SRR TOT T

: 5 AbmaipS e i drxi— T

Re g ul p8tponre ma8lt okrredt ened,d rs§v AvED en § |L

Pol10 sekupdgeoé uzel dl o

Ny n2 3megkuedyl as na pSesunut? plynu do polohy piQ plyn (=STOP)

Pokudvt omt o | asov®m | i mitu nest8hnEte —y T r

programovs8n?2 bude ukon]| en aJehoeguIMﬁ‘tpW se_Pp i!vypne.

dal g2 | innost bude mogn8 adgt2p.o V|y phtt 2 opg Nt ®m zaphn

Pokudvt omt owv|l®ams | i mitu 3 sec. pl o e pSesouvat do p .

lohymi n. plyn, régulvEthompoEDas: aie — 1000 —| |

vkrajn2 pol oze pp?lpynneu 2(Imiadnl.o upzley.n)

Regul §tonl noos(viltZmaskaven2 pol pMyplysTOP) .

Nechejte knipl v poloze min. plyn (=S T OP) n e3jvte®iniy — 000 0—»

Re | 8t or potvrd2 dokon| en2 oper l'i knjut 2 m -

| er v eED® iz el en ®Razahmje > N > ﬂ—

znDIl ku llD"l dﬁ )

Regul 8t or zmadrauéEDb(loisktaatt n A jree snw2ttn2o) vypnout reQUil[?q‘%r-Mezesouhlas?

regul 8torw2myan?2 woapdaven? vageho vysanamje a r-egu tls vysz| fto hod
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Startsaut o mat imezerimplynu.
VparametruP4A 2 d2 c2fAisin§nél naAstbmatfie mo j& t ak® eéniremn2 nastav
Neutr 81 =
Vel mi ugitelnou informacdcwjetoarktlj§1|kn2remmllcﬁh\w/rkn/iymloujn
plynu, d8vaj2 indikaln2 LED regul 8toru. vzad vp$
/\ N ’\\vzad
A . ik s s o2 oz 2 . s s oz o222 sor o2 s oa vpsS
a)VYSELANEUTRCLEMéEEEEEEEEcEEeéeéeée :pr‘e””%m"

NEUTR
1) ZapnhDte vys2lal i pSij2mal, regul §t
pSipojen dnoa pkSan &Riyageley n

pol oze =aSF@R)r 81 ( /ﬁj
2) ZapeNDregul §t or ar opzoshvk?etj26 e & G tsser 1.1 bé@e’pé..‘ >» 1080 dz

3) Regul §tor st S2idawvn B olzEsllvye,uj g y
zelenou LEDA regul §tor vyzyvg k pSesunu I
nu z neutr8lu do polohy| plnT plyn Sed.

Po pSesunu kni pdeun eHEFNnU| sV 2t EO0E — E000 diﬁji
37 beep % e </ A4

4 Regul 8tor st S2zdl@wdlED® z s VAL g Bad
|l ervenohArlelgm!l §tor vyzTv§ k pSesunu
plynu z polohy plniT plyjn vpSed do ol ohygmimi: — B 0800 dﬁi
n

plyn vzad. Posp$eéedupenk|niplu A4
|l ervens RHDbeep lx\ / A\,

5) Regul 8§t or st S'Zldearwl’DBUEl?oazstl’JEcUuke
Aregul 8tor vyzIlv8| k pSesunu pl

z polohy plnlT tpByn vzad| do neu

Po pSesunu kplpl@ 5¢®t2] jen

+ zahrkjge znh

or |mus2 bilt

1% pwcko > wono ddilZ

I

6) Nyn2 mTgete startovat.

b)VYSELAZBIEUTRCLEK éééééeecceccééééééée.

i Min. plyn
1) ZapnNDte vymalal riegp8i8t or muis?
bTt pSipojen do pSij2zmale. PI
min. (STOP)

2) ZapnDte regul 8§tor ampadl BefdE® ag+sairo.zéséyo—>lDDD di

3) Regul §tor st S2idauwild ua oélzmsiv IEO U MEx. plyn

v poloze

Aregul §tor vyualplSyhkupSemhyutfr §l u do Ppo BOEE — 8008 ddx:
plnT plyn vpSed. A4

Po pSesunu kni pdeal g@r g nlB=#ep\b2 | é
4) St $2 dsarvddz s v Beten§LED al e r \§ eED Min. plyn IZ§ZDZi2—>llDD dd:
Aregul 8tor vyzTvsg k pSesunul pleynu plot ohd—ph nT plyn

vpSed do polohy minluplsyat2Pg ‘s unuf knip

|l eweng8 +EDI beep

5) Nechejtekniplvpol oze min. plyn ST
Siny, reguf 8t oo var mzashw2kg2e zn

P 3‘—>|DDD dfdﬂi

6) Nyn2 mTgete startovat.
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Startspr o gr amo vezemirpliynu.

Vparametru Af2d2c?2 Psrioggnr8al niio vj8en onfia.s tRaevgeunlo§ tAor si pamatuje nastaven® m
) .
1)Za}anFe vVys Ia}!.l pSijaymagtr regul §t ofr poloha STOP
pSipojen do pSij2male|na kan8l pl ynul.
poloze STOP. _
= neutr &l pmreoutvrySl2dnal @ s Min. plyn
= min. plyn pro vysz2l4dgl|lepbe neyar 8lju
-
2) ZapnhDte regul 8tor ampdlr BefdEH® ta@+ zndlléica@ s v 2 { —5 1000 dﬁﬁl

3) Nyn2 mTgete startovat.

ZpNtnl pSenos dat z regul §t orow,n at| eelneme tArBiCai )(.pr o r egt

Pokud m8te regBCQA§t ar§ ke owdd#kjea & tolk adred hskeryokaped#®o blnfler T m se pSiejnZmai aat
zendNDiku pSipojenich, zde regul §toru) deovokabyl ¢2slea |peSinplokjtuerel cdho RoQ pseovu?pdr:
male (detaily viz manu8l pSij2male).

Progr aGomtmolleh2f nastmard meetemetrieM odpov2daj2c2?2 form§t dat powhNpaol ISi fjan
a soupravy MZK servis).

Di splejovou jednotku, ktep$i zdomaaZ u$ er a Gagcs? Shipe pngoj dile eua d2a, 4v@Hsz2 lpougi t ®
PSi zapojen2? a nastaven? pSi | 2 nemrotky,s ev ySsi2Ntac 2plock ymoyd wal in Sav ozdcelnr a zZdacvha o2

zem( m2nus) , k elektromotoru
+5Vpro pSij2mal a

data z regudv§Y ©
/ zem(mznus) , / @ Di s pl e drotk&projzeo br a
B §

servokabel #2

- pSenggdanzp Si j 2 mac

telemetrie /*,5\/’” o pISig2snarva (datazr egul,§ tpoSr2up a d n
; -~

$2d2c? pywlvsgy) [Mor pSipoienich )za$2z
-

m MZK TERMINAL

Zapojit do odpov?
vys2lal ov®ho ms\(lu

Data pSeng§gen§8 z regul §toru do displejov® jednotky:

-napnNt 2 ohlakwmPuh 8t or u, pS2padnhD napht? nejslabg2ho |1 &nku
-proudzhl avn2ho akumul 8t oru

-ot 8l ky motoru

-t eplota regul 8toru

- kapacita
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Senzorov®amobeguisdzoamy en?2 m ASER)

Senzorov® motory (motory BLDC se s,enaorr]zz)nlfnozha)puojménT.obl@azkiﬁlﬁ@iEﬂRAujeisitukummmm\z
jednodugg? a takovltormgud SkorektoeemERAMo pSi poj it Kk

AS/ gank§t e mokonektoram EFRAnebosj i nT m k o nrekd pokue snnejste 100%-n N j i st im zsaepnozjoerno?v T clh
a silovich wvodil T,jjee cirudtnloi vpirconv @s§z2j ako prvn2 AAutTo?nmattoi cske® myassit2alv e
testem nebo izpkrovune ns2tnart se senzorovimr engt owt @Avarnid £k ® NtazwEFE nE S 6
Vopal n®m pS2padh riskujete zni|len2 nebo pogkozen?2 regul §toru.

Toto je ale veImi’pé\FTpmoddmC&Jvénrpw\d@sntZ imow oru dle specifikac2 EFRA, protoge
vTli statoru a pE8j2przbyorAAPakmat8ihayk® nastaven?2 senzorTA t utbot awvadamnk onan
pro takov®RokunbtwymlDn?2t ek urjotteornejzprpve toto nastaven?.

DSLEGI TEakud se motor tol2 opaln® smBrpot Sekajtcaw®nimusar ametr T, NESM
f8ze jako u bezwadlzor ov®ho mo

VevgeplB2padech je nutn®, aby obsazen? konektoru odpov2dal o bezpodm?

SENZOROVE MOTORY
Senzor oV |podespedfikace EFRA: /f 8§z«

-mus? -mPho8T konektor JX8éboekwalentpdel ZHR /f§2(
znal en? -0824PD.526-28 awg. pro pSipojen2 senzorT a t.ef L_Q_Lfa§z(

Tento konektor m8§ jednotliv® pi " zen t
Pin#1il ernT vodil, potenci 8l zemD W 2 pin#
Pin#2iorangovi vodil, senzor f&ze® 74 708
Pn#3ib21 T vodil, senzor f&8ze B
Pin#4izel enl vodil, senzor f§ze A konektor
Pin#5i modr 1 yosn?m&n2 t e (0 koltteymistoo t o \} JST ZH
(dr uhT~! kdhacjtee pnatpyot e,pio#15 | u N Q/,
Pin#6i | er venl, vmaf@§jsemz6rd, V N 10 %. ’ -
(naphRt2 pro senzory poskytuje regul 8tor, nepéipo\J\H-j"te ext. Zdr
) )
-silov® vodile | saup&inpadje?nys eA,naB,stCej.noj mennp®S fkg\%tg(iri{;@ Sg%t@lﬁigstsﬂogop
A pro fgzi A '
B pro f8§zi B
C pro f8zi C

Pokud si nej st azagoje » gjime dbremtall iemi2ath senzor T (A, B, C) mnebol Szdmireigi muf §z 2
Mutomati ck® nasfiapeadsdenazoaff8§jen2 senzorT (pin #1 a pin #&)Dnddntyep | ot n?

Aut omati th®en&assenzor T

Cell proces nastaven? se provg§d2 z8§sadnhD na nezat2gen®m motor L
a vrtul n2\WTr,8nacpiodt.®t o prreoscrefdtuerymzrtovmrh)egzeny! ot 8l ky ani proud
Proceduru | ze prmnd®wsdeid®pBijnppiNtédnh@g je nomingln2 pracovn?2 napht

1) pSipojte moetgourl §t(oir skenPBGrg)regGi popt ezapnNte (pSipojenz na bateri

2) nastavtevpr ogr @mmolldk2fi ve vibRsenmoiduwbomkati ck®finastaven?

3) zapigte do regZlaptsarn u ntilsalavtelném A

4 vypnDte regul 8t or (USBCOM 4 jig mJTgete odpojit)

5) zapnhDte vysz2]| al ) ) )

6) pokud nen? regul 8tor pSipojen do pSij2mal e neebtoakz®& rnoajpe§ jsei ngzn 8pl Ni,j 2
signg8l uxtvdren2nio ezdroje +5V pro obvod optollenu regul 8toru)

7) zapnDte rpeodkwld§therm8te nastamé€hygy marempt yonk®( meze), je nutno proj?2

mez?2 tedystaagvud osnodcl@mag | ut ®(plynvbeut &l u) ééééeéeéé. éd.l 0 [
8) dejte pomalu plnil plyn, regul §tor zalne rozt§!eIDde#Zoneboal[thlomati
99 LED indikuj 2?2 ¥srpodkgnl® kdgotkddR |.éeéné2é éééééééééééééé... Z*ZDDD

( pokud yDjdk@nu kpr obvlg@min ybdl éedDng € é 6 é éééééé ..éé :j::j::ﬁ::*:
10) kontrola Y%spRgn®ho dokonl|lAeseShmpBkedphewia?zlumdateolrEMoes uj ipdSi allag rmd s
11) vypn@gel@tor . )
12) pSi dal g2m zapnut?2 regul 8t optijmad i pojvadndé chotpod ob&chenmdyg)ete pSip

Pozn. Nastaven2 regul 8toru se po %spRgn®m nast aven?c slgerak @koftrolavatpro-mat i c
gr ame&ontrdller2di Tot o nastaven? si regul 8t or pamaavwejne tsrewmalog T)do dal

Pokud by proc\?s neskonl] il YaspRNgnDD, zkakuter ol ujte konekl:;oohrlye,d er%pojen2

od motoru

Pohledzo p_a| naly & : Konektor ICS-2:

'H—PSi p 0 USBCOM &
<

(k PC), brz

Konektor JST dle EFRA:
PSi poj enz2pres e
senzor oter® m
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Nastaven? max .tavyo(tr8dtedkr us owrst ul n2 ku)
(ProHELImM- &2t a kh® s t adv@ynw?)

Pro nastaven?2 maxim8ln2ch ot8lek nezat2gen®hustmoydr yeznpohPRepguorv®gul 88€s

Do par ampregramController2z a d § toe htoydtnoty (povinn® ¥Ydaje):

Parametr P50 ipogadovan® maxi(mmgd nel sotjt@;hkyprféang.ocjootv&!yky rofRRru vrtuln2ku ap
Parametr P47 ipol et p-L]PP(nnd@vﬁ’kagdl slugnl virobce motorT nebo si ma gn e
Parametr P48 ipSevodovI|l pomRrG pSevodovky

T2m m8te ma x i(mtgrk) nastaveny. ®Ir oy HEL# | sned t o soul pspRuo(BEMPVvBlregim

Mot R [ . | +
WR of s otor egul 8§ Nap§j
toru KViot 8| ky nap It
MRM motoru — PPipol| ekt T
RR Ot§!k;16 :7\Péevod0\ ER El ektricl
vi st upeae [— G=X:1 motoru
(rotor —
apod.
Stator
Jej eqvthlbdn® prov®st kontrolu, jestlyi (reelgeuklt8tiocrk G)v lead d heesrtd di p ¢ V@2 dnapjt doér e dzovt
Elektrickh®mot ®rkiy j sou stejn® jako m~ec-|halnd)w:i<®mot6¢kmeotm?clgpou\'e®pmo
(kter® mus? generovat(pregu4 8g-olrgv%mfletndr vyxgg2pro 6 p-lovl motor 3x
ot 8l ky vygg?2, nedJepbnspketchi pavBmetvech (zde 250.000 ot./ min),

ER=RRxGxPP/2 (el ektrick® ot 8§l ky)

Kde: RR '|'pqgadovap® m@¢|kqnipcak®Tstt upu soufetif\ vy (rotor vrtuln2ku)
G ipSevodovl pomRDr pSevodovky
PP ipolet p-I' T motoru

Visledek mus? 2800000omeh@gi nnefokud by byl vygg?, podauloftand che dd G &e c
git pBlevpdwmDr nebo npeonugg2m pnoolttoerm sp - | T.

PS2kl ad:
Pogadovan® ot §lrloy o3 o RR & 200008 /kin )
PSevodovl pomBRDr je 10 zubT (p&stheaek), 50 zubT hlavn?2 kolo, tedy
Pol et p-IPE12not or u
ER =RR x G x PP/2 =2000 x 5 x 12/2 = 60.000 ot./min.

ZS8viprot oge 6000BOK250.@0R, r eqgul §tor je vhodnT pro tuto kombinaci.

Dalkj®®nt rol ovareimiorphvkedmska dosagitelnlich mechanicklch ot§&lek. Je nutn
Pogadovan® mechanick® ot 8| ky motor u:

MR =RRx G

Kde: RR '|'pqgadovap® mechanick® ot§| ky na vistupu soustavy (rotor vrtul
G ipSevodovl pomRr pSevodovky
Tyto ot 8] kynejyvimpaoymakt dosagitelnTch mecha@®RMkTjchnak Shekudotdost a
vikonu pro % innou stabilizaci ot 8] ek.

Maxi m8l n2 dosagiteln® ot8|l ky (mechanick®) nezat2gen®ho motoru:
MRM =KV x U

Kde: KV ifot 8]l ky [odV¥]or u
U imax. nap8j &2 napht?2

PS2kl ad:

Pogadovan ®ustaryRR k 3.00Go0b/min.

PSevodovli pomhDr je 10 zubT (p&s=t5@0ek) , 50 zubT hlavn?2 kolo, tedy
Ot §1 ky moKkVeBW0ot/V V:

Max. napDRi{6XxLipad)ttjeW+ 252V (nabit§ Wamw8Y(edst vybit§ baterie)

MR =RR x G =2.000 x 5= 10.000 ot./min
MRM =KV x U=800x25,2=20.160ot./min ( pl nN nabi
MRM =KV xU=800x19,8=158400t/min( dost vybi

baterie )

t §
t8 baterie)

ZS8vIMArotoge g8danlTch (MM) 10.-B@®06 otax/ midm s ja38e), m@h AV mb g hE @mdd tsckra mAntI § | e k
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HELI r.egi my
Speci 81 n2 n¢ikadelvir @gg®)meich HELI
-TOTAL STOP, vypnutoééééééééééééééléléDé]eee

-Autorotace eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeqepgq]

-1. Plyn (ot8lky nastaven® paramet.r@mgP?S) ééeééééée. éé
-2. Plyn (ot 8] ky nastavea@éq’aééé(met.r[&mDP74) éé

-3.Plyn/ Max. (ot 8|l ky nastaven)®e¢)ae¢aen|aq]rge|n P50

DTl egi t ®:
Regulm88 owve vrtul n?2 kuomdtickphd era kdteicshovanou proudoObdwa it yt e pakoyti dpioap®] isgkttki uv
tohotostavu ( ext ern2 indikaln2 prvky2),pSmptogri tred m® &rmee ikjoenSpkot o éub al YOis2 W&l e n I
hl2d&n2 naphRt2 pohonn® baterie rovnMhg npuoluSzteo rauk t invoutjo?r innedni2kiapceee pbol v2 8§82
urychliem®t p$

PSed aktivac? vrtmdmzztke)vﬁe:jhprr\eeginrd[stavit ma x iPB0§M in2 ®$ e8d khyo =20 usstt raarrya )(,p atr ¢
PA7,P48a pr o H#&l it arkametrpR7BaP74!!! NezapomeRt e ®P@(kamasmamit n?2 ot 8| ky) . 3
Pro jemnRDj g2 nastaven? ots8lek jsou ot8lky v rozsahu od 50STOB). 100% A

Regi miydrsgovgn2m konstantn%/&,Hnodmwekgemaojt2§!vke;(ted;qazofmkmia)turdargmtjGrLpSi zmhDnND zat 2
neg | ze dos8hnout pomoc? kSivek plynu a kolektivu. RovnRgjedopdglupdd khoB6bt
energie).

Pro | ®t 8n2 s vrt ujedefzk édmo hrhog moeesgti ng[v d | intast aven?2:

a) HELIm:- ¢#l,nestabili zovan®3ctvg|muywth® k, P69=5S2zen2 motorov® PWM)
b) HELIm- d#l,konst antn2 ot §IPKBy=vr muth+ k,P69=konstantn?2 ot§gl| ky)
c) HELIm- d#2,konst antn?2 ot IPKBy=vr muéth+ k,P69=konstantn2 ot 8] ky)

a) HELIm- d#1, nestabilizovan® ot §| ky
Vtomto regimu nejsou regul §toremigaer o@bwWdrby uk oregtud rEteror Tootg§|eK e emnatdfay s
pojistky, indikace, autorotaceat d. j sou odl i gn® a optimalizovan®reogaoal §t bul . vBon
podobnhD jako spalovac2 mot opqdoame@RYPLYNAG KtOd\EKMA Vv yas 3 led |i & hg- & ] sou
ny obdobbPst gapmdl ovac? motor . Regul 8t or-16/2@ CHb6a m&22nCHB8 wFCA8, G+ u mc
22 apod.) . KSivky prTbnRhu plynu nastavte tak, aby zmRDny ot e zm
(pokles oté&8lek) pplionm@®k basermnapBte? vgak vmaedaj 2 t2zmto ZpTSObgnmlplyn_korekﬂv
PomDrtyonmvt o muweal misopodom&s®Rl ¢ akjoz v2m m-du (stejnl obr8zek), jen ot§8l ky
mNDn2 se at2akers?2emzmotoru (naspakbr3emohbbE&pappPt2tak s

b) HELIm- d#1, konstantn?2 ot 8] ky
Regul §p&i pp#ehnu&ran§lniapS. GI8R0, kC-1&apod.), kt er T nen? Shmizeom? §n kenleenket 100%
mixov § nnisl 2 m 11 1)
Na tomto kan8lu je pSipojenownpl yebslotpbnbncKometantaS pi gl ky e nast
t2mto Aplynov mfi potenciometrem nastav2te prSa@pnroogproagmodvoavra@W@oc | pknya v

parametrPSOwszedchozZNast B maxat | ek figpodez ywku, podl e mn Dit 184 kgt §lse pod.

ne§rnhD z§visl® na $2d:2Zakmizekdgkolishadnomdmip@les upluy Am) kni pl u plynptenfjoﬂ‘e"nov®
odpov2daj2c?2 no ovim pogdadkonw drel meotpSlels§ma.ne ktrjlngmilapd)tyﬁlluelhIJ@tatudlrﬁJ vEsma.

obdoba At ermpd®Mbi udovan® ot §l ky za |l etu indikuje trvale sv2t2c2 extern
Dal g2 mognost je poug2?t pSep2nal | et o(vAd etho r\ezgoerp'[ssaew’meoﬁirallvalim pol30h§m
konkr ®t n2 hodnoty S$2d2c2ho siigma8|low j$6azt Kpuntg@m dloovchmd tchm oa Brkalbdingikm
pSi Sé&zenrkyr ®t n2 PStePinluy 2 pSep2nale za |l etu zmNDn2 pogadovan® .ot §)
Polet taka®ot pBemnlich hodnot ot§lek nerZlegdul Emomammloigmiotsd e & m
nakonfigurovgn2 pSep2nale (pSep2nal T).

PSep2n
Jednot!liv® polohy kniplu plynu (regimy) jsou indikov8ny LEDI etagviitEt or

. Indikace polohy
Max. ot§lky d| gz Kral  pynu l obl ast kon§ te: krai
pSevody a KR\ LS S - A . — ps2ik
v 0.7 ms I K S M ot 8| g [23ms] v
E > 100%-}-----------X oo (28000t./min) 100%- - o I e 2000 ot./mi
3]
gg 80% = 90% + 1900 ot./mir
0 1 0- -
® i - )
.3 72% 20000t./min = - > 1750 ot./mi
© © 60% g8§daai@s | o 80% - a
gg ot 8WMRy = O
(%]
S~ 40% = 70%- L
2 P o k> 1300 ot./m
- 20% G g8d®me ) v ogag, -
wn &
o ®
0,
O c 0% A 50 .
0% 0 ot./mi
0% [/ 10% 20% 50% 100% (0 ot./mir
PSednastave—» 10ms/(L1ms) (1L2ms) 1 Knipl plynu 2 3) 20ms
Poloha STOP je vyhodnocena P7+10% P7+20% \ T / T
od 1.1 ms ag 0 p7 P6
(P8=P7) Konkr@tn2 stabiln2z ot k
. S2c® ho siilgzne§lkudy kol i ( z
HEL I m'lﬁonStantn polet pSednastavenich hc
Hranice jednotlivich oblast? jsou pSednastaveny. Pokud v8mtyzjydhlo®lug gl in €

dunevwhovoval i, mTgetepaeSjenkmhnpar Phmstavte mahodios P7. P 7 .
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c¢) HELIm- d#2, konstantn2 ot 8] ky
Regul 8tor je pSipojénapkSyoGHRImMEC-1&aodd kit er T nen? Shizeo? 8n kEel ekt Y00%
n2z mi xolvddm Is! | ) .
Na tomto kan§lu je pSipojen Aplynovii potenciometr, a$ jig ovli ne
[1,/2al3(tedy 1. plyn, 2. plyna3.plyn)j sou p Sednraesd wlv&ddgotyw pgrametrech P73, P74 a P50). Regul§ - Q
tor nastav? tyto koplkk®en® obBhkyipedl eatbB@a $%duci es Stapih Fle momiipl. pl
lizovan® ot8|l ky za |l etu indikuje trvale sv2t2zc?2 extern? LEDP.Otemliiometlr

plynu

Dal g2 mognost je poug2t pBepvhml pbeobbgmchSepgnmlle (rdho v2ce pSep2nal
konkr®tn2 hodnoty $S2d2c2ho isniagnosbru§ z(k=u pjosgoaud otviamtl oc hh codkngold eSknk wolz n = | egnTm ]
pSi Sazeny konkr®tnz ot§| ky. | 4
Tzn. nap$S. pid2phern)ovhTge gbhim S2 drzocz2mest fysniSa B rkid, ek od ti §lvky | sou
hodnot N n apsraneetruePid®Aped. PSepnut 2 pSep2?nale za letu zmNn2 pogdadov
not (v rée®gllgtomkt o pSk dntasltak ejndmd x inm&lonvI n3) . PSep2n

Jednotliv® polohy kniplu plynu (regimy) jsou indikovs8ny LED'erteog’lTJ"FT@tor

K i i
Ma}x. ot §1 ky d ez | raj obl ast k on§ tek Krf’pS’Zkl
pSevody a (MR N |
. ot §| pie | [23 ms] #
. { ¢ \ ] 2.3 ms
& > 100%-f------m----Neee (28000t./min) A 100% < = =~ = — =~~~ — [}~ =~ » 2000 ot./mil
g\g ~ 3. plyn
0/ C QN0 - s A | - e | ___ b e e e T e e PN -
©g 80% 729% 20000t./min - (parametSQ
c c ——-1--d--=1 1750 ot./mil
© © 60% g §d aai®§ | @ U -z Il O 3" Tttt 2. plyn et
° g t SRy -
2 £ » (parametr P74)
S 40% o 70% TN M 11 plyn |---- -2 N .
S - A Sl P AN e Simi=H == === ==L~ — =) 1500 ot./mit
~ 2 20% SO 08d%R0 ) wgay o L o || (PAIAMETBTS) |1 SN B
o
©c o 0 ot./min
10% 20% 46% 73% 100% )
PSednast ave—s1.0ms/ (L1ms) (1.2 ms) 1,46 ms 1,73 ms 20ms Knipl
Poloha STOP je vyhodnocena P7+10% P7+20% @ (P7+46%) @ (P7+73%)( 3 T plynu
od 1.1 ms ag p7 P
(P8=P7) Konkr®tn2 stabiln? ot §]
hodnot D parametru P7@BSi WPl
HEL | #Midkonstant n?2 hodnot N $2 dtme hiramicemioll nass!:

Hranice jednotlivich oblast? jsou pSednastaveny. Pokud v8mtyzjydalo®lug ol ine

du nevyhovovali, nplajteliel rslect ep armddmdttr eech P6, P7.niPo& umr ¢ i2.t yploy rh pstabca.yt «
Autorotace:
Ve vgech vige popsanlchpHELEIi mtde®hrggi kn AAut otrohatcee fi . r aNgibm®Bjoe §9,Noek
statnhD rychlejg?2 (r ot orparametrusPi6egdkeeleracoel)2.) Laz € ed onca?sltiatv ejna kv S#a-z e n kKaipl u
|l em AAutorotacefi (zde mus2te pSiSadit pol ozeblAasNfi pcSceg 21n.all nes opaolv.2 2 ar
Hodnoty 1.1 a 1.2 ms mRdametnerd? mMabudeRMBRthebGRTH0%, pSil emg P6
vgdy hranici S1t@a9%pki kg cetrwmewnsn LED PSep2n:
autorotace

STOP:
N§bNDh ot §lek zastaven®hpoo zmacteo rSUT GP)r g teo rdi k(yt evdey kZi m setrval nim hmot §m
paramet ru P17 (akcelerace ze zastavenz).

PSep2nal letovich regimT:
umogRuj2c2 pSechod mezi letovimi regdgimy (vqgkhbal em@Ekntoch®iodeth: 2,
NORMAL 171 IDLE UP1 T IDLE UP2 i IDLE UP3 (Robbe i Futaba)
PHASE 1 1 PHASE 2 T PHASE 3 i PHASE 4 (Graupner jr)
STOP i 1. plyn i 2. plyn i 3. plyn (zagit§8§ |l esk8 terminologie) PSepzn

Prvn2 pwohohao pSep2nale (vhRtginou 0% eluGmiRauiealpSeVBeadu SZQ@%ZIJrﬁﬁ&YnTEBGFKva

Roz b NDhrumporiee STOP(stoj 2c?2 rotor) je pomal T, aby nebyla mechanika vrtuln2ku
Naopak, pSpotohgnNhut protace jiep3Siozbh v imod oagwt orycathdde nen2 rloa®rnaepotmadlP®

Knipl Ot 81| k
Ot §1 k pru Ky
100% Ph 2.plyn, SH. e odpoay 2 d...... Rychl ost zann o~ odpoved
PR 2. plynu vena v parametrech P16, [ 3. plynu
letovlIl2 /
2 80% / P17aPi8 /
s ’ = / \A/ 3.plyn, B
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Technick@! atat par o t emlAct)u prostSed2

Teplota prostO$edz2a:g 40AC pol et rokT Szze20443/mptuny:dr§hu pl ynu

f2zen2 mot or PPWM: 8a $B2kHz I i mit t§ ek pro 2 p250000/0t/mimot or :

Vhodn® pgaryo ma®2ag 40 p-lov® motory klasick® kaomdeagane m( rpd t§@gn Numy o it tz&h Nio brhdgt

(senzorov® i e zseeAizror od®F ker , Kontroni k, Lehner, LRK, Mega AC, Mo d el] Mo t
apod.

Ff2d2c2 signs8lkil adn® pWBmg, petipgdd3ag 30 ms

SBEC (sp?2nanli5V,BE/QAtrvale, 6Amax. (10sec),vst upn2 napRt2 = 6 ag 35V dle typu (OPTO
HV-BEC ( s p?2 naniVv,6BHEBV/2Atrvale, 6Amax. (10sec.),vst upn? naphRt2 = 6 ag 35V dle typu (OP
Nap8jenz: pouzeza k u mu | §NiGa,NIMH, Li-lon,Li-Pol , A123,Poneldnj(iomipti ec2 zdr olpng)nej s
Servokabely: JR gold konektory, 0.25mm?

VEhy | wv@nyud§o z§kimdarn¥ edlelichdag 2 mr gSo0Palc®, bSPi?ernka @y bepny yPWKal e
PSi pougit2z chladil T, ventil 8torT apod, se rozmBDry a hmotnost zvDtguj?

ozmNDriygdHdlrovani ¢ hl+a%mn ) +7,5gramu (vl acshtln@2di | = 37,5 13115 mm / 11 gram),
ozmNDry( HTWodn?2 c¢hl a%mm )+16,5gramu (vliastn2 chladil = 37,5 131176 mm / 15
ozmNDry( HTWodn?2 c¢hl a@mm ) +15gramu
rozmNDf(yeRti:l §tor) +10 mm +10 gramu (30 T 30 T 10 mm / v8&ha v]etnhD groubkT
vyp2oal kabl 2 kem) + 2 gramu
servokabel #2-#5( kagdT :dal g2) + 3,2 gramu
S-BEC, HV-BEC : + 3 gramy

= = =

RozmNDry | souwbwztzaieiolevDAst upng§ prioveden2 ¢é.

Pozn:.zkr 8cen?2m si lmwticrhu vodidtTerki 2m (zdroji) se v&ha ¥%mBDrnhD sn2g?2

X-series TMME xxxx-3___ V 7.xx 6026-3 8026-3 12026-3 16026-3 28026-3 8017-3LV__16017-3LV
maxi m§ln2z trvalT vTkont56kw 2,08 kw 3,12 kw 4,16 kw 7,28 kW 1,36 KW 2,72 kwW
z8kl adn? vriaz mlmyz ek

rozmD( fCLtraln2 [rkolnderdz®tdryl)7 8 T 1% 10 T 127 20 T 127 20 T 1% 8 T 1% 10 T 1
rozmnDi t CD ueqaukl a8 [mmk u ) 13 14 17 19 25 14 19
rozmhl(rr Azt el otvor Jmm]é): z8§vitem M3 22 24 30 = 24
v&ha bez silovich vodi| T3g 369 48 g 56 g 82¢g 3649 56 g
v8ha v|etnhD silovich vodirgT: 499 7749 91g 1259 46 g 91g
napg§japht h: 61 26V 61 26V 61 26V 61 26V 67 26V 4571 17V 4571 17V
pol et nap8jec2ch Ni Cd /6iN8 MH | I6B1k T: 617 18 617 18 67 18 61 12 61 12
pol et naps§8lgndciPoh Lil 8nkT2i6 27 6 27 6 27 6 27 6 27 4 27 4
polepap8jec2ch |1 8nkT Al13B37 31 7 371 7 371 7 31 7 27 4 27 4
max. trvall proud: 60 A 80 A 120 A 160 A 280 A 80 A 160 A
gpi |l kovi proud po dobu maAk. 5 sledkhkund: 150A 200 A 340 A 100 A 200 A
odpor sepnutich FETT gBD,85mACO0, Wm 27T 0,Ww m27T0, 35 nm70, W8 n21 0, 55 n21 0, 28 m
mognost proveden?2 BEC/OPTO BEC/OPTO BEC/OPTO BEC/OPTO BEC/OPTO BEC/OPTO BEC/OPTO
mogn® proveden2 BEC: S/HV S/HV S/HV S/HV S/HV S S

pr TSez lkakuyyV rfotoru ¥): 2,5/2,5 mm? 2,5/2,5 mm? 4/4 mm? 6/4 mm? 6/4 mm? 2,5/2,5 mm? 6/4 mm?
X-series TMME xxxx-3 V. 7.xx 7035-3 14035-3 25035-3 6245-3 12545-3 7063-3 14063-3
maxi mgln2 trvallT vTkon245kw 4,90 kW 8,75 kW 1,79 kw 5,62 kW 4,41 KW 8,82 kw
z8kl adzMmPi gy oldmngzek

rozmBRr CL [ mm]: i 8 I 1% 10 T 17 120 T 17 10 T 312 10 T 3i 8 T 3L 10 T 3
rozmDr CT [ mm]: 14 19 25 19 25 13 17
rozmhl(rr dztel otvor Jmm]é): z8§vitem M2) 30 24 30 = 22
v&ha bez silovich vodil| T36g 56 g 7749 51¢g 76 9 3749 63 g
v8ha v]etnn silovich voddgT: 91g 1209 659 1059 51¢g 98¢
napg§jec? naphDt?2: 61 35V 61 35V 67 35V 971 45V 971 45V 97 63V 97 63V
pol et nap8jec2ch Ni Cd /6i4 MH | I6B24k T: 61 24 971 32 971 32 97 44 971 44
polet nap8lgndciPoh Li §nkT278 27 8 2i 8 37 10 37 10 3i 15 37 15
pol et nap8jec2ch ||l 8nkT3AR223: 379 379 47 12 47 12 47 17 47 17
max. trvall proud: 70 A 140 A 250 A 62 A 125 A 70 A 140 A
gpkbvi proud po dobu max0AS5 s e kB8 : 300 A 77 A 155 A 90 A 180 A
odpor sepnutich FETT @af6id,®5mACO, W5 n271 0, 28 m271,W m271 0, \0 n21 0, & n2710, N3 m
mognost proveden?2 : BEC/OPTO BEC/OPTO BEC/OPTO OPTO OPTO OPTO OPTO
mogn®vpden2 BEC: S/HV S/HV S/HV -- - - --

pr TSez WkakuayyVfotoru ). 2,5/2,5 mm? 6/4 mm? 6/4 mm? 2,5/2,5 mm? 4/4 mm? 2,5/2,5 mm? 6/4 mm?

" Pozn:al ternativnhD ndnels&n2l %, @T mm5 Vmml ed a techniifctk §z mAn AN ynothe a ozbdSrerd (2 2o :

AN2zkonaphNSov® verzelvirpgoLb§uot Engnalen@phiak done ,nalpde 2jms ¢ in alpyst e 12
bj eny vel kTmi proudy, kter® vyvol §vaj? ie,t rt@rkn2i Yb$2 kod m2ac v v a &Sil
to typT mTge klesat ag na hodnoty cca 4.5V.

DTl egit®okud naphRt?2 trakln2?2 baterie kles§ pod Pat puds@cha BSBtz% |
nelze zajistit @taddimEet @t Slikjo?rneaklt nle bnoapserva mus2 toto ®n2 (¢
rovatt Pokud by to pSij2mali nebo servimjive@ho oz JREGE® apSeg az e
par8tnzch |1 8nkT)

Doporul @okud vyugiveremowdwul viDtg?2 neg zhruba polovina maxi m8§Il n
chlazen2? proudem vzduchu nebo pougit?2 chladilT (p®spadh
d2). Jednak zabrg&n2te pSopadn®munpfelzS8sk8rn%e wndd@ylrs %l i nn
regul §tor m§ meng2 ztr§ty ned horkT).
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Dopl Rky a voliteln® mognost.
Proveden2 regul B8mcuu ebjendg8vleyvspecifikovat dle vagicha krmoongknro®&ttmtich pog

Vyp2nmal ( vgechny regul 8teyp2hatembjedbaezpe| n®m zapojen2, z8vada | i z
Chl adil e: pro Y%l innRjg? odvg&§dnNn2 ztr8tov®ho vikonu (tepl a)relgzuel Sngiheps s
gebrovan®.chl adi | e

Ventil §tory:VpS2padhD nedostateln®ho proudu chl ad? c?2 RANOY,z dkutcehru® | pzoed spt caut gn?|
chl ad? cpakiliiwrek .chl azen?
Lze objednat i samo s tsatdrul sjea lga oludmp | &ttrer ou si mT g el o wWPp2pVv anti
jin® typy negd FA&AnOMmi sgroubky nen? povoleno !!!

Vodn?2 chl azepr2o. polugd2a@htvdebou chlazen?2 jsou dostupn® regul 8tory s chlad
Hydr o &phR av voda a Vvl hkosdl eket rneensink8oglr. sPr o zvigen2 odol nonsat ip Br8engdusit§ tsopreuc
ochrannl povWR(kl,e zmn& | en¢enz) . To tvoguako r¥/epzrmavnoeun § ,e oree gsu tkasti o r

avodhD a nemus2te jej pSed tORmENndse navaa@d nia glandunwoduVv | i vy chr 8ni t .

Hydr o YMyR:avaPokud pot Sebujete 100% ochranu proti vodhD, vMWRkokéedn& 9e& ac h!
l'it2 regsudeSctio§lun2dohmoty, dr agg20chseagsenévztahljeenla slenowovpdud P o v avr® t e
formac?2 |ti manu8l AOchrana RC zaS2zen? proti vodDf.

Senzor ov®SHnovtgoercyhny typy regul 8torT |l ze objedha&t Do preged&np SR@ejnizoapak
v® motory, tak s@f2prdN® smozorypyvi¥Yh motorT je donpdm®@ |GFRAE 93t
(EFRA Handbook 20 O0Vélpcjty xR Bréshlesmbotarii yod f i rmy Nowgdaék, apod., Vv2c

ZpNtni B€ang§lvgechny typy plrzoev eodpep2dasah T m dat ovim konektorem pro pSipojen:
2,4 GHz pro pos2l|8&8n2 dat a ¥day ¥ s|%ibraedg!snp@ne j|loavs@ |(endanpo.k ys opuSpir
znal| 8@.0

S-BEC, HV-BEC, OPTO:r egul §t ory do 3rVoJ edtd@spjad dmati cky oddhDl enT m vspumpaSmEn@bao Ve
6V) nebo ve verzi vyso&pmn apiECsBEmEt s pn2m naphRt2m 5V ag 8V, k
vwsnaphRDt2m palubn2ho syst®mu 8, 4V (2T Lipol).
Regul 8tory pro vygg?2 naphDt2 jsou dostupn® pouze ve verzi OP"

Teplota baterie BT: u proveden?20PTOg geu Infotgonr®@T pSi dat mMN Seart e rtacepldaoitddn & msa®n 8 1

Znal en?2 regul 8torT.

[0>-1

Znal €TMRK pppnn-3s/SE/BC/WP/WR/ kdeppA ud§v§ ip3r duwdshifiizc e Jl § v p NsA2 z(n2a | |12¢ wpedrmza ) ey

/BEC/HV BEC/OPTO BEC/HV-BEC/OPTOj e vol ba SBECHV-B a wertz2cks m oddnl ¢

EA je senzoBGiv§ everrezee Ae zphDtnt elah §4yesrtul (FlSig

AVPAi j e zvigen§ odWRA ojse -npor0oeliol nodd, pAoti vodDh

P S2 k |Xasdries TMM 7035-3 / OPTO WR 70A, 35V, bez vyp2nale, jen bezsenzorov® motor
100% n2 odol ngpsitckyflodaBld®OnT o

X-series TMM 14035-3s / BEC SE BC 140A,35V,svy p2 nalB&€@, s e n(ihezsenzvo® omcdt)or y , Tsratod pdt n
p S esem (telemetrie),

POZOR: Nebezpel? pogkozen? orebohrzamz?d em$i regul §t

ApSipojen2 %ktegul §€akT, neg jetmahni pjecheh dvedenT v
ApSipojen? nmpMdjpeadnipay poOpSeptbag@wW2 regul

Ap &ikr at u vmotbiulpBik pSi po plest®nr wa,k um

Az&§mnDnN vkondtorhalkak umul §t or u

ApSet2gen? owhto@2umiBELr oudy nebo vikonovouezhnBatchchndg je s
Anamol| enz2knluit 2vandodye gul §toru (mi mo WR), vniknut2S8dwvovlich (v
Anaps§8jen? r gdguwl@htoomzedyrmjjscou akumul §tory

Aodpojen2?2 redqudikumulu§tor T nebo vypnut 2 vpyopk®unda | seem nmoetboor ojdepdotjl® nt2o |nfo t

om©
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