Obousmérné programovatelné ,stiidavé“ regulatory rady TMM® xxxx — 3, car - boat (Verze 2.30 a vice)

Regulatory rady TMM® xxxx — 3, car - boat jsou pIné programovatelné obousmérné regulatory pro ,stfidavé” bezsenzorové motory (BLDC motory)
do aut a lodi. Jsou vyrabéné technikou povrchové montaze z nejmodernéjSich souc¢astek. Veskeré Fizeni zajistuje velmi vykonny procesor. Regulatory jsou pfi-
praveny k okamzitému pouziti, bez jakéhokoliv programovani. Pokud v8ak chcete nékteré parametry trvale nastavit, Ize to provést jednoduchym postupem. Takto
nastavené udaje jsou trvale uloZzeny v paméti. Regulatory maji extrémné jemnou regulaci, 1024 krokd na plnou drahu plynu. Rovnéz obvod MEGA BEC+ ma mi-
moradny vykon.

Diky moznostem hi-tech technologie T™M® firmy MGM compro, maiji regulatory fadu vlastnosti, které znaéné omezuji moznost nechténého znic¢eni ¢i posko-
zeni jak motoru, tak i akumulatort a samozfejmé i viastniho regulatoru. Regulatory rovnéz zajistuji maximalni G€innost pohonu s nejriznéjSimi motory.

Vyvoji je vénovana velka péce a pozornost a neustale pokracuje. Abychom zpfistupnili nasim zakaznikim nejnovéjsi poznatky, provadime upgrade SW
zdarma (uctujeme pouze balné a postovné).

Ve vyrobé je trvale sledovana kvalita. Kazdy regulator prochazi fadou testu. Zavérecny test kazdého regulatoru probiha pfi jeho plném zatizeni.

Ochranné a bezpe&nostni mechanismy regulatori TMM®:

Akumulatory jsou chranény tfemi zpUsoby. Za prvé diky pusobeni automatické proudové pojistky (ACF) je znacné omezena moznost jejich proudového
pretizeni (a pfipadnému poskozeni) i v krizovych situacich. Za druhé je zde pouzit systém inteligentniho omezovani vykonu (IPR). Ten neustale zajiStuje, pomoci
mérfeni poctu ¢lankl, napéti, proudd, stavu akumulatoru a vypoctl, optimalni mez poc¢atku plynulého omezovani vykonu motoru (zacina se uplatriovat az kdyz se
blizi vy€erpani akumulatoru) tak, aby nebyly ¢lanky akumulatoru extrémné vybijeny. To, mimo jiné, vyznamné omezuje moznost prepdlovani slabsich ¢lankad.

Tento systém v3ak souGasné umoziiuje u regulatorl, které maji BEC, zachovat definovanou velikost energie pro BEC (dokonalé RPC). To je vyznamné
hlavné u lodi (zav€as zjistite, Ze vykon motoru je omezovan. Nezlstanete proto uprostfed rybnika kvili nedostatku energie a pomalu Ize dojet ke kraji). Za treti je
to plsobeni systému automatického proudového omezeni (ACR), ktery nedovoli pokles napéti pro BEC pfi nadmérné velké proudové zatézi (pro konkrétni aku-
mulator) pfi rozbihani motoru.

Regulatory maskuji ruseni a vypadky signalu az do 1,5 vtefiny. Pfi delSich vypadcich nebo ruSeni postupné omezuji ota€ky motoru. Pfi obnoveni signalu
regulator plynule prejde na pozadovany vykon. Motor se nerozto¢i, pokud regulator nema korektni signal z pfijimace (napf. pfi vypnutém vysilaci).

Teplotni pojistka regulatoru je nastavena na 90°C, kdy omezi vykon na cca 50%. Po zapnuti se kontroluje teplota 70°C, nad kterou regulator nestartuje. Novy
start je mozny az po ochlazeni regulatoru. Uvédomte si, Ze se regulator ohfiva nejen ztratami na spinacich tranzistorech, ale také ztratou na obvodu BEC.

Dal3i moznosti regulatorti TMM®:
Ke v8em regulatorim Ize pfimo pfipojit brzdova svétla (nejsou soucasti dodavky). Ta se rozsviti, pokud auto brzdi (plati i pro automatickou brzdu v neutralu).
Svétla jsou dostupna ve dvou modifikacich — se dvéma vysoce svitivymi LED (BL_02A ) a se ¢tyfmi vysoce svitivymi LED (BL_04A ).

Regulatory pro proudy 60A a vice se vyrabi ve dvou provedenich, jednak jako klasické ve smr§tovaci buzirce, jednak v provedeni ,CUBE" s externimi chladici
na obou stranach regulatoru (volitelné pfislusenstvi HCS_01). U provedeni ,CUBE" nema regulator pfivodni vodice, ale obsahuje dutinky pro konektory G3,5 kol-
mo k ose regulatoru. Regulator se pfipojuje jak k akumulatoru, tak k motoru pomoci konektorti G3,5. MUSI SE POUZIT KONEKTORY - NELZE PAJET ! Toto
provedeni je z hlediska chlazeni regulatoru mnohem vyhodnéj$i. Sada péti konektord (G3.5 / 5) nebo péti konektori véetné vodic¢t (PGW 3,5/ 2,5) je dostupna
jako volitelné pfisluSenstvi, neni souc¢asti dodavky.

Technicka data:

Teplota prostredi: 0°C az 40°C pocet krok fizeni motoru: 1024 / plnou drahu plynu

Rizeni motoru: PWM 8 kHz limit otacek pro 2 pélovy motor: 150 000 ot./min

Ridici signal: kladné pulsy 1,5 + 0,8 ms, perioda 10 az 30 ms

MEGA BEC: 5V / max. 4,0 A (vykonova ztrata 5W trvale, 10W / 10 sekund, 15W / 5 sekund, max. 20W, bliZe viz graf ,Zatizitelnost BEC*)

Napajeni: vyhradné pouze z akumulator(: NiCd, NiMH, Li-lon, Li-Pol, pfipadné olovénych

Vypinag¢: regulatory se vyrabi i v provedeni s vypinacem, ,s“ verze (v bezpeéném zapojeni, zavada &i zni€eni vypinace neohrozi model)

Vhodné pro motory: pro 2 az 20 pélové motory klasické koncepce (rotor uvnitf) i motory s rotaénim plastém, tzv. obézky (rotor vné)

(Mega AC, Model Motors, MP JET, PJS, Uberall model, Hacker, Kontronik, LRK, Plettenberg, apod.)
Hydro uprava: pro zvySeni odolnosti regulatoru proti vihkosti a vodé Ize na pfani nanést specialni ochranny povlak
TMM® car / boat 1812-3 2512-3 4412-3 6012-3 8012-3 12012-3 16012-3 16016-3 16024-3

rozméry [mm]: 28x25%6 28x25%6 36x28x6  50x31x14  50%x31x14  50x31x17  50x31x20 50x31x20 50x31x19
rozméry (vCetné externiho kondenzatoru) [mm]: 28%25%6 28%25%6 51x28x6  62x31x14  62x31x14  65x31x17 65x31x20 65%31x20 80%x31x19
pocet napajecich NiCd / NiMH ¢lanka: 6-12 6-12 6-12 6-12 6-12 6-12 6-12 7-16 7-24
pocet napajecich Li-lon / Li-Pol ¢lanka: 2-4 2-4 2-4 2-4 2-4 2-4 2-4 3-5 3-8
provedeni: M_BEC+ M_BEC+ M_BEC+ M_BEC+ M_BEC+ M_BEC+ M_BEC+ M_BEC+*) OPTO
max. trvaly proud (pfi plném plynu): 18 A 25A 44 A 60 A 80 A 120 A 160 A 160 A 160 A
Spic¢kovy proud po dobu max. 5 vtefin: 23 A 30A 55 A 70 A 100 A 150 A 200 A 200 A 200 A
odpor sepnutych spinacu pfi 25 °C : 2x3,7mQ  2x3,1mQ 2x12mQ 2x1,0mQ 2x0,67 mQ 2x0,44mQ 2x0,33mQ 2x0,33mQ 2x0,35 mQ
délka / priifez silovych vodiéti (7 cm / 9 cm): 1,0 mm? 1,5 mm? 2,5 mm? 2,5 mm? 2,5 mm? 4 mm? 4 mm? 4 mm? 4 mm?
servokabel s konektorem JR gold: 0,25mm? 0,25mm?> 0,25mm® 0,25mm? 025mm’ 025mm’ 0,25mm? 0,25mm? 0,15 mm?
véha véetné silovych vodici: 1749 199 32¢g 55¢g 579 83¢g 919 919 95¢g
vaha bez silovych vodicu: 1049 1049 189 409 429 529 60 g 60 g 64 g

*) BEC lze vyuzivat pouze do 12 élanki (do 4 Lipol). tzn. do napajeciho napéti cca 17V. Pro vyssi napéti je nutno pouzit externi baterie pro pfijimac
a serva a je nutno vyjmout stfedni dutinku servokonektoru, viz poznamka nize.

Standardni provedeni

Vzhled a technicka data mohou byt zménény bez predchoziho upozornéni.
K regulatorim lIze pfimo pfipojit brzdova svétla (nejsou soucasti dodavky)

. Brzdova svétla BL_04A

Pripojeni baterii \
k motoru

Brzdova svétla BL_02A a
motoru konektory
———— i G3,5
i = F i
€ i !
+ akumulator _
' <4— 2.5 mm?® kabel

<€— G3.5 konektor (kolicek)
G3.5 konektor (dutinka)

- znacka na kondenzatoru
— akumulator
Provedeni ,,CUBE*“ (voliteIné pfislu§enstvi HCS_01) s chladici pro regulatory 60A a vice
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A [idici pulsy (oranzoya) Pozn.:

MY <— +5V pro piijima¢ a serva — (jen pro verze s BEC!)

servokonektor‘\ zem (minus), hnéda Pokud chcete z jakychkoliv di-

vodu pouzit pro napajeni pfiji-

mace a serv jiny zdroj nez
BEC, je nutno opatrné vyjmout

- aku s . k elektromotoru prostiedni  dutinku  servoko-

= e ——— » nektoru a zaizolovat ji.

Konektor ICS Pfipojeni brzdovych svétel

+aku Indikaéni LED ze zadu)

vypinaé (jen ,s" verze)

MEGA BEC: regulatory do 12 &lankt maji BEC, ktery je schopen

dodavat ve Spicce proudy az 4A. Zatizitelnost ztratovym vykonem je Zatizitelnost BEC
enormné vysoka, ma ale také své meze. Nesmi prekrocit hodnotu 20W. 4A

Z grafu muZete urcit napf. proud, ktery Ize pfi daném zatiZzeni a konkrét- \ \ \
\ \ ] ]
\ \ ZAKAZANA OBLAST

nim napéti odebirat z BEC, a také, jak dlouho. Ztratovy vykon obvodu
BEC zahfiva regulator. Vznikajici teplo je nutno odvadét proudénim
vzduchu. Mezi zatéZzovanim obvodu BEC ztratovym vykonem, ktery je >
5W, musi byt pauzy na ochlazovani tak, aby pramérny ztratovy vykon
byl < 5W. Nezapomeiite, Zze regulator je rovnéz zahfivan ztratovym
vykonem vznikajicim v motorové ¢asti !

Ztrdtovy vykon 5V BEC: (Uaku — 5V) x proud |

Priklad: (v grafu) pfi napéti akumulatord 10,5 V Ize z BEC odebirat pfi
ztratovém vykonu 10 W proud az 1,8 A nepferuSované po dobu az 10
vtefin. Pokud bude zatiZeni trvat jen 5 vtefin, maze byt vykonova ztrata
az 15 W a Ize odebirat proud az 2,7 A.

»
>

Vykonova
ztrata BEC:

S 20 W/ 1 sec.
™~~~ 15W /5 sec.

1
>
//

Pfi prekro¢eni maximalnich hodnot proudu nebo ztratového
vykonu muze dojit ke zniceni BEC a tim ke ztraté ovladatelnos-
ti modelu !

ZAPOJENi A PROVOZ REGULATORU: 10,5V

= Na vyvody regulatoru (vyjma provedeni ,CUBE") k akumulatoriim pfi- 0 : : : | |
péjejte protikusy konektord, jaké mate na vaSich akumulatorech. 5 6 7 8 9 10 ‘ " 12 13 14 15 16 17
V kazdém pfipadé pouZzijte pouze kvalitni zlacené typy. Doporu¢u- Uaku [V]

N
>

[ 10 W/ 10 sec.

Max. proud , 1“ odebirany z BEC [A]

5 W/ trvale

jeme konektory MP JET 1.8 mm, 2.5 nebo 3.5 mm, podle typu re-
gulatoru a proudu, pfipadné zlacené konektory & 4, resp. 2 mm nebo Schulze 3,5 mm (tyto konektory nejsou navzajem zaménné). Konektory MP JET maji vyhodu men-
Sich prechodovych odporu a také menSich rozmérd. Doporucujeme dat na ,— vyvod regulatoru (Cerny vodi¢) dutinku, na ,+“ vyvod (Cerveny vodic) koli¢ek.

= Pouzijte co nejkratsi silové vodiGe; je to vyhodné z hlediska jak snizeni vahy, tak i pfipadného ruseni. Pfijimac a anténu umistéte co nejdal od regulatoru, akumulatoru a si-
lovych vodi¢i.

* POZOR, prepolovani na vyvodech k akumulatoru ma za nasledek spolehlivé zni€eni regulatoru !

= POZOR, pfipojeni napajeciho napéti na vyvody k motoru ma rovnéz za nasledek spolehlivé zni¢eni regulatoru !
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Vyvody k motoru (vyjma provedeni ,CUBE") (Zluté vodice, oznacené ,A“, ,B* ,C“) nejlépe pfipajejte pfimo na motor nebo pouzijte vySe uvedené konektory. Pokud se roz-
hodnete pro konektory, tak na vyvody regulatoru naletujte v tomto pfipadé dutinky !
Zkrat téchto vodi€¢u navzajem (pfi pfipojeném akumulatoru) i zkrat téchto vodi€d na napajeci napéti vede k poskozeni nebo znic¢eni regulatoru !
Konektory po zapajeni zaizolujte, napt. teplem smrstitelnou hadi¢kou !
Pokud se motor to€i opacné nez potfebujete, prohodte navzajem dva libovolné vyvody k motoru.
Regulator je nutno za provozu chladit proudicim vzduchem. Nebrarite pfistupu chladiciho vzduchu k regulatoru napf. zabalenim do molitanu.
Na pretizeni i pfehfati upozorfiuje regulator akusticky (pipani motorem) i pomoci indikaéni LED.
Vypina¢ regulatoru je zapojen tak, Ze nehrozi nebezpeci vypadku napéti BEC pfi pfipadné poruse tohoto vypinace.
Regulator se zapne VYPNUTIM vypinaée (,,s“ verze s vypinaéem) nebo pfipojenim akumulator (verze bez vypinace).
NEVYPINEJTE nebo NEODPOJUJTE od akumulatort, pokud se motor JESTE TOCi — mtzete poskodit nebo znigit regulator !!!
Nepouzivejte k napajeni regulatoru sitové zdroje, regulator mizete znicit. K napajeni jsou vhodné pouze akumulatory !!!

Chybova hlaseni (pro napravu musite regulator vypnout, odstranit pficinu a znovu zapnout):

= pohyb paky plynu je na opacnou stranu, nez je pfedpokladano (plynova paka neni na pocatku e e e e e

v krajni poloze a po pipnuti ji dotahnete smérem ke krajni poloze a ne na druhou stranu) ...... LED = ™Ho2 T B
= pfili§ maly rozdil itky Fidicich pulsli — zvétsit velikost vychylek paky plynu na vysilaci . o iy
= piekrogeni krajnich mezi fidicich pulst (0,5 ms a 2,5 ms) — zmenSit velikost vychylek paky Cisla udavaji pfibliznou dobu trvani

plynu na vysilaci LED sviti

zapnuti regulatoru pfi vypnutém vysilaci

ST R .
S1aHOVANI PFNFASO FOGUIAIONU ... LED TIN5 25 I

prehrati regulatoru za provozu (blika jen LED, motor nepipd, jeho vykon je snizen na 60%) e Je 9

g
mensi nebo v&tSi podet Elanku, neZ je specifikOVANO .................ouviieeieiee e LED Mo T T

ProUudOVEM PIELIZENIT ...
(obnovi €innost po stazeni plynu k nule, regulator v tomto pfipadé nemusite vypinat)

dIouhy vYpadek SIGNAIU ........ouiini e
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PROGRAMOVANI a provoz: ! Regulator doporuc¢ujeme nejprve naprogramovat !

Veskeré programovani se provadi pomoci vysilace a pfijimace, se kterym budete regulator provozovat. Je nutno naprogramovat alespon krajni vychylky plynu, tzn. nastaveni
programovaciho médu a vypnuti regulatoru. Po naprogramovani se hodnoty trvale ulozi (az do pfipadného dal$iho programovani) a regulator je nutno vypnout. Kdyz mate
regulator naprogramovan, je po zapnuti okamzité pfipraven k pouziti. Pokud po zapnuti neni nastaven na vysilaci neutral, ¢eka regulator na jeho pfesunuti do této polohy
(bezpecnostni opatfeni), potom jizZ mizete okamzité startovat.

Popis jednotlivych parametra v rezimu programovani:

Parametr A — méd: volba ,CAR" mddu pro auta, ,BOAT* modu pro lodé + ,Automatic Tuning“ (automatické vyladéni nastaveni auta).
Mate také moznost volit obousmérny nebo jednosmérny provoz.

CAR mode obousmérny [A1]: Pokud auto stoji, pak presunutim paky plynu z neutrdlu na nékterou stranu se rozjizdi dopfedu nebo dozadu. Pokud je jiz auto
v pohybu, pak presunutim paky plynu na opa¢nou stranu zacinate brzdit. Brzda je proporcionalni, tzn. ¢im dale je paka plynu od neutralu, tim je brzda inten-
zivnéjsi. Intenzitu brzdy v max. vychylce mizete navic nastavit v parametru ,B“. Pokud brzdite, tak i po zastaveni auto stoji, nezacne se rozjizdét na druhou
stranu. Pokud tedy brzdite a chcete nasledné jet na druhou stranu, je nutno po zastaveni dat plyn do neutralu. AZ potom se auto rozjede na opac¢nou stranu
(po posunuti plynu z neutralu do sméru vzad). Pfipojena brzdova svétla se pfi brzdéni rozsvécuji.

BOAT mode obousmérny [A2]: v tomto nastaveni znamena parametr ,B“ rychlost snizovani otd¢ek motoru z maxima do zastaveni. Pfechod z jednoho sméru ota-
¢eni na opacny je okamzity, s rychlostmi zpomalovani a rozbéhu nastavenymi v parametrech ,B“ a ,C*, staci pfesunout plyn na opa¢nou stranu.

Jednosmérny provoz [A3, A4]: pii pfesunu plynu z neutralu smérem dozadu se pouze brzdi a nepfechazi se do opacného sméru otaeni motoru.

Automatic Tuning [A5]: tento specialni rezim slouzi k automatické optimalizaci nastaveni regulatoru pro vase auto. Doporucujeme provést pfi prvni jizdé a pak pfi
kazdé zméné v nastaveni vaseho auta (zména pastorku, zména motoru, zména poctu ¢lanka nebo typu ¢lankud). Po skonéeni ,nastavovaci® jizdy, ktera bez-
prostfedné nasleduje po naprogramovani (regulator po naprogramovani nevypinejte !) do rezimu ,Automatic Tuning“ se regulator automaticky vrati do pred-
choziho nastaveni (CAR mode obousmérny nebo jednosmérny). Tato ,nastavovaci* jizda je provedena se vS§emi dfive naprogramovanymi parametry. V ramci
jizdy v rezimu ,Automatic Tuning" je nutné, aby auto jelo alespon chvili na piny plyn, nejlépe hned od pocatku — pak je optimalizované nastaveni vyuzito i
pro tuto jizdu. ,Nastaveni“ neni povinné, auto bude jezdit i bez né&j, parametry B, I a J v8ak nebudou optimalizovany dfive, nez se rozjedete na piny plyn.

Parametr B — brzda: CAR mode: umoziiuje nastavit max. silu proporcionalni brzdy v max. vychylce kniplu (intenzitu brzdéni) v 5 stupnich. Nastavte si dle vasich potfeb.
Chcete-li automaticky brzdit i v neutralu, nastavte parametr ,J“. Pro optimalni funkci doporu€ujeme provést nastaveni Automatic Tuning, méd A5.
— zpomalovani: BOAT mode: umozriuje nastavit deceleraci (rychlost zpomalovani motoru) v 8 stupnich. Nastavte si dle vasich potfeb.

Parametr C — akcelerace: umoziuje nastavit akceleraci (rychlost rozb&hu motoru z 0 na 100% vykonu) v 8 stupnich. Nastavte dle vasich potfeb.

Parametr D — pFedstih: zde mate moZnost volby (a experimentovani) 5 hodnot predstihu. Sesta moznost je automaticky predstih. Doporudujeme ponechat pravé toto na-
staveni — zaru€uje optimalni nastaveni a maximalni ucinnost. Pfi pevnych hodnotach a vy$sim predstihu mazete sice mirné zvysit otacky motoru nebo krouti-
ci moment, ale vzdy za cenu sniZeni Uc¢innosti. Pokud potfebujete docilit vy$si otacky, je vyhodnéjsi pouzit jiny motor nebo vice ¢lanku, protoZze snizenou
ucinnost (zvétSenim predstihu) jiz ni¢im nedozZenete. Vysoka hodnota predstihu muze v nevhodné kombinaci s nékterym motorem pos$kodit regulator !

Pro motory s velkou indukénosti (napi. AXI 4120) je nutno nastavit pfedstih na 5° nebo 10°, automatické asovani zde nemusi byt optimalni. (poznate podle
,Skubani“ motoru pfi vys$Sich otackach a vysSich zatézich)

Parametr E — chovani pfi vybiti aku:Tento parametr urcuje, jak se regulator bude chovat, kdyz se napéti dostane po vybijeci kfivce akumulatord do bodu, kdy regulator
zacina Setfit zbyvajici energii pro BEC. MuZete zvolit postupné snizovani otacek nebo skokové vypnuti (s moznosti nového zapnuti stazenim plynu do neutra-
lu). Zalezi na zvyklostech pilota.

Race mode: zde dojde k vypnuti motoru az pfi poklesu napéti akumulatord pod cca 3,5V, nezélezi na poctu ¢lanka, jejich stavu, proudu atd. Po staZeni plynu do ne-
utralu Ize provoz opét obnovit. Tento mdd je pro akumulatory dost drasticky, zviasté pro vétsi pocty ¢lankd !!! Proudova pojistka je odpojena (tzn. regulator
nekontroluje maximalni proudy !!!), teplotni pojistka je pfestavena na 105 °C. Na pfipadné zni¢eni regulatoru v tomto moédu se nevztahuje zaruka.

Parametr F — akumulatory: volba typu akumulator(, NiCd, NiMH nebo Li-lon, Li-Pol

Parametr G —Sirka oblasti neutralu: je oblast, ktera je regulatorem vyhodnocovana jako ,neutral“. V této oblasti neni motor napajen, regulator se zde vraci do normaini-
ho provozu po pretiZzeni Tento parametr Ize ménit podle vasich potfeb a pozadavkl v rozsahu cca 3 az 24% pIné vychylky paky plynu. P¥ili§ Gzka oblast ne-
musi byt spolehlivé vyhodnocena, pfili§ Siroka zase zuzuje oblast plynulé regulace.

Parametr H — automaticka korekce neutralu pf¥i kazdém zapnuti: Pokud tento parametr neni zapnut, je poloha neutralu vyhodnocovana piesné podle nastaveni
v ramci naprogramovani. Je-li parametr zapnut, provadi se korekce na aktualni polohu neutralu paky plynu pfi kazdém zapnuti regulatoru. Mizete pouzit
v pfipadé, Ze si snadno (a nechténé) pohnete trimem a zménite tak polohu neutralu. Nemusite znovu provadét programovani — po novém zapnuti regulatoru
si ur¢i polohu neutralu automaticky. Musite v8ak dat pozor pfi zapinani regulatoru — vysila¢ jiz musi byt zapnut a plyn musi byt v neutralu (byt tfeba
s uhnutym trimem).

Parametr | — volnobézka: Provoz bez zapnuté volnob&zky Ize piirovnat k normalnimu autu se zafazenou rychlosti. Pokud uberete plyn, auto je brzdéno motorem na
hodnotu nové polohy plynu. Pokud pfesunete paku plynu rychle do neutralu, auto dojizdi setrvacnosti, jako byste u normalniho auta vyfadili. Pokud je volno-
bézka zapnuta, je pfi kazdém rychlejSim stazeni plynu na niz8i hodnotu (samozfejmé i do neutralu) motor odpojen (a nebrzdi) az do doby nez auto setrvac-
nosti zpomali na rychlost odpovidajici novému nastaveni plynu. Pak je motor opét napajen. Je to vlastné elektronicka obdoba mechanickych volnobézek. Ta-
to elektronickd obdoba v$ak plsobi pfimo na motor a tedy na v8echny hnané napravy. Provoz se zapnutou volnobézkou je vhodny na silnici a zavody,
s vypnutou volnobé&Zkou do terénu. Pro optimalni funkci doporu¢ujeme provést nastaveni Automatic Tuning, mod A5. (Tento parametr ma smysl pouze
v rezimu ,auto®).

Parametr J — automaticka brzda v neutralu: Pokud potiebujete automaticky brzdit pfi pfechodu plynu do neutralu, mizete nastavit intenzitu brzdy v 7 stupnich.
Pokud si neprejete brzdit v neutralu, naprogramujete ,NE*. Pro optimalni funkci doporuujeme provést nastaveni Automatic Tuning, méd A5. (Tento para-
metr ma smysl pouze v rezimu ,auto”).

Poznamka: Provoz bez volnobézky Provoz s volnobézkou

Nastavte si na Vasem vysilaci co nejvétsi velikosti vychy- 100 % 100 % Rvchlost nebrzdéného auta

lek, regulace bude jemnéjsi.

Pokud nechcete pouzit plny vykon motoru (v nékterém

sméru), zmenSete velikosti vychylek (az po naprogramova-

Rvchlost auta
Pohvb plynu

Pohvb plvnu

ni 1) na Vasem vysilaci, takZe pfi plné vychylené plynové 20 % 20 %
pace nebude dosaZzeno maximalnich otacek. 0 " 0 <
\V/ykon motoru cas \/ykon motoru cas
Lol Py . | N N [ B T s |
G X ! Jizey
Y “Qs;\w‘“ neutral Ob/esfde Vo, L . ] o
,‘\\\1— 05 ! Ay, PrigPleq 100% Zavislost vvkonu motoru na vvchvice plvnové pakv:
9o 9‘( a0 ey 2y o
\\

80%
60°/: ~ ~
40% \\ Sitka :blasti ;neutrélu //

20%
. l -
‘(\'zf“ PLNY PLYN dozadu NEUTRAL dopfedu PLNY PLYN
/
Zavislost proudové $pi€ky na rychlosti rozjezdu: ———»
roud
Pokud proudova Spicka zatizi akumulatory do té miry, Ze jejich P proud proud
napéti ma snahu klesnout pod cca 4V, je automaticky snizena A D% i _--T -~~~
rychlost nabéhu otacek tak, aby napéti nekleslo pod tuto mez ’ P g _--" -
(automatické omezovani proudu). - = —>
|_Cas rozjezdu €3S gas rozjezdu < &as rozjezdu cas
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Nastaveni zadané ,,hodnoty“ parametru (zékladni postup v kazdém parametru):
Paku plynu presunte z neutralu do polohy ,plny plyn dozadu (= pIna brzda), 1x blikne LED a 1x pipne motor. Vratte plyn do neutralu, 2x blikne LED a
2x pipne motor. Postup (pIna brzda — neutral) opakujte tolikrat, jaké hodnoty parametru - podle tabulky - chcete dosahnout. Napf. pro nastaveni hodnoty 4
v parametru D (tj. pfedstih 15°) opakujte postup (plna brzda — neutral) 4x (musite samozfejmé byt na tomto konkrétnim parametru).

Programovani parametru ukonéite pfesunutim paky plynu z neutralu do polohy ,plny plyn dopfedu“ — 3x blikne LED a 3x pipne motor a navratem k neutralu,
2x blikne LED a 2x pipne motor - parametr je naprogramovan na zvolenou hodnotu a uloZen (tuto sekvenci oznacujeme jako ,,ENTER®).
Automaticky se pfitom pfechazi na dalsi parametr.

Programovani v§ech parametrd neni povinné, po kterémkoliv parametru, zakonc¢eném radné ,,ENTER*, muzete regulator vypnout. Nasledujici paramet-
ry nebudou zménény, zatimco vSechny predchozi budou zapamatovany.

Pokud nechcete néktery parametr ménit (chcete zachovat jeho minulou hodnotu), date pfi jeho programovani pfimo ,plny plyn“, tzn. Zadny cyklus
plna brzda — neutral, ale pfimo ,ENTER". V parametru zlstane pavodni hodnota a sou¢asné se pfejde na programovani nasledujiciho parametru.

Jednoduchy navrat k firemnimu nastaveni: regulator zapnete pfi plném plynu, jako by jste chtéli programovat. Po 10 sekundach regulator 3x pipne. Nestahne-
te v8ak plyn, ale ¢ekate dale asi 5 sekund na ¢tyfi pipnuti. Pokud nyni (po téch 4 pipnutich) stahnete plyn do polohy neutral béhem 3 sekund, mate nastaveny
firemni parametry . Pokud plyn nestahnete, nic se v nastaveni nezméni, regulator jiz jen ¢eka na vypnuti.

VLASTNi PROGRAMOVANI:

1) Zapnéte vysila¢ s plynem v poloze piny plyn dopiedu !

2) Zapnéte regulator. Po 10 vtefinach regulator 3x pipne motorem a zablika LED-kou, ktera zlstane svitit. Nyni mate 3 vtefiny ¢as na stazeni plynu do polohy
,pIna brzda“. Pokud v tomto ¢asovém limitu nestahnete plyn, proces programovani bude ukonéen a regulator se vypne.
Jeho dalsi ¢innost je mozna az po vypnuti a opétovném zapnuti vypinaéem (odpojeni a pripojeni aku).
Pokud v tomto asovém limitu plyn stahnete, 1x pipne motor a 1x blikne LED. Plyn pfesunte do ,neutralu®, regulator 2x pipne motor a 2x blikne LED, jste
v programovacim moédu. Nyni muZete zacit programovat jednotlivé parametry postupem uvedenym vyse.

3) Parametr A — volba médu: CAR / BOAT / Automatic Tuning

I) Chcete nastavit regulator do reZimu CAR obousmérny:
Paku plynu pfesurite z neutralu do polohy ,plna brzda“, 1x blikne LED a 1% pipne motor. Vratte plyn do neutralu, 2x blikne LED a pipne motor. Tuto volbu
potvrdte pfesunutim paky plynu z neutralu do polohy ,piny plyn dopfedu” — 3x blikne LED a 3x pipne motor. Po navratu do neutralu 2x blikne LED a pip-
ne motor. Je nastaven méd ,CAR" a pfechazite k programovani parametru ,B*.

1) Chcete nastavit regulator do reZimu BOAT obousmérny:
Paku plynu pfesurite z neutralu do polohy ,plna brzda“, 1x blikne LED a 1x pipne motor. Vratte plyn do neutralu, 2x blikne LED a pipne motor. Toto zo-
pakujte jesté jednou (musite nastavit ¢islo ,2“). Tuto volbu potvrdte pfesunutim paky plynu z neutralu do polohy ,plny plyn dopfedu” — 3x blikne LED a 3%
pipne motor. Po navratu do neutralu 2x blikne LED a pipne motor. Je nastaven méd ,BOAT" a pfechazite k programovani parametru ,,B“.

1ll) Chcete nastavit regulator do rezimu CAR jednosmérny:
Péaku plynu presurite z neutralu do polohy ,pIna brzda®, 1x blikne LED a 1x pipne motor. Vratte plyn do neutralu, 2x blikne LED a pipne motor. Toto zo-
pakujte jesté 2x (musite nastavit €islo ,3"). Potvrdite pomoci ENTER.

IV) Chcete nastavit regulator do reZimu BOAT jednosmérny:
Paku plynu presurite z neutralu do polohy ,pIna brzda“, 1x blikne LED a 1x pipne motor. Vratte plyn do neutralu, 2x blikne LED a pipne motor. Toto zo-
pakujte jesté 3x (musite nastavit Cislo ,4"). Potvrdite pomoci ENTER.

V) Automatic Tuning:
Paku plynu pfesurite z neutralu do polohy ,plna brzda“, 1x blikne LED a 1x pipne motor. Vratte plyn do neutralu, 2x blikne LED a pipne motor. Toto zo-
pakujte jesté 4x (musite nastavit €islo ,5%). Potvrdite pomoci ENTER. Regulator nevypinejte! Za pipnutim ,ENTER" nasleduje zvukova signalizace to-

4) parametr B — brzda / decelerace:
Podle popisu ,Nastaveni Zadané ,hodnoty” parametru®, viz vy$e, nastavte pozadovanou hodnotu tohoto parametru a po potvrzeni pomoci ENTER prejdéte
na dal$i parametr.

5) parametr C az J:
Postupné takto nastavte pro kazdy parametr poZadovanou hodnotu podle tabulky. Kazdy parametr ukongite a ulozite viozenim ,ENTER" (postup: piny plyn
dopfedu — neutral), €imz soucasné pfechazite na programovani nasledujiciho parametru. Pfipadné parametry, u kterych nechcete délat zménu, preskaku-
jete pfimym vkladanim ,ENTER". Po naprogramovani pozadované hodnoty posledniho parametru ukoncite programovani vliozenim posledniho
»ENTER“ .

6) Regulator vypnéte.

Para- 0
metr Hodnota parametru > (pfimo ENTER) 1 2 3 4 5 6 7 8
Volba médu programova- . CAR" méd ,BOAT* mdd CAR mod BOAT mod Automatic
A . dal$i parametr P . . . . L : - - -
ni a provozu obousmérny <> | obousmérny <> | jednosmérny — | jednosmérny — Tuning
Brzda (auto) jemna stredni tvrdSi ostra velmi ostra - - -
B dals$i parametr
Zpomalovani (lod) 0,13 sec. 0,26 sec. 0,39 sec. 0,65 sec. 1,3 sec. 1,8 sec. 2,3 sec. | 3,0 sec.
C ZRgZ,?;q égl;:elerace) dal$i parametr 0,13 sec. 0,26 sec. 0,39 sec. 0,65 sec. 1,3 sec. 1,8 sec. 2,3 sec. | 3,0 sec.
D Predstih (Casovani) dalSi parametr automaticky 5° 10° 15° 20° 25° - -
E  Chovanipfivybitiaku | dalsi parametr | . RoStupné okamzité RACE MOD ; ; ; ; ;
snizovani vykonu vypnuti
Typ a pocet *) 0 A q Li-lon, Li-Pol Li-xxx Li-xxx Li-xxx Li-xxx Li-xxx Li-xxx
F akumulatord delfpateren | W Ll 2 &lanky 3 &lanky 4 Slanky 5¢anky | 6&lanky | 7 Glanky | 8 dlanky
G Sitka oblasti neutralu dalSi parametr 3% 6% 9% 12% 15% 18% 21% 24%
H  Automatickdkorekce | g5 parametr NE ANO - - - - - -
neutralu
| Volnobézka dal$i parametr NE ANO - - - - - -
g elmaie ek LGED NE velmi jemna jemna Stredni 1 Stredni2 | tvrdsi ostra | veImi
v neutralu programovani ostra
Pozn.: - Firemni nastaveni je v tabulce vyznaceno tuéné

")

maximalni pocet ¢lankd pro konkrétni regulator je dan technickymi specifikacemi kazdého typu regulatoru
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PROGRAMOVANI regulator fady TMM xxxx — 3, CAR - BOAT

REZIM PROGRAMOVANI

v

Parametr A - rozhodovani
(volba médu provozu)

/

\

»Automatic Tuning“
(hodnota par. A = 5)

»CAR* obousmérny
(hodnota par. A = 1)

»CAR*“ jednosmérny
(hodnota par. A = 3)

,»BOAT* obousmérny
(hodnota par. A = 2)

,BOAT" jednosmérny
(hodnota par. A = 4)

i

Bezprostfredné nasleduje ,,nasta-
vovaci“ jizda ve které si regulator
optimalizuje nastaveni pro vase au-
to.Tato jizda probiha se viemi dFi-
ve nastavenymi parametry.

Je nutné alespon chvili jezdit i
plnou rychlosti.

v

Az po skong€eni jizdy
vypnéte regulator

Zde muzete kdekoliv (po ENTER) vypnout
regulator, pokud jiz nechcete ménit dalsi
parametry. VSechny parametry, které jste
potvrdili viozenim ENTER, jsou jiz zapsany.

Legenda (pro nasledujici stranu):

h max. plyn vzad /

(plna brzda pfi jizdé vpred)

&I —»EI
—~\

o

nastavit plnou brzdu,

{

nastavit plny plyn dopfedu,
po 3 pipnutich zpét na neutral, 2xpipnuti (= ENTER)

A A 4

A A

Nastavite hodnotu parametru B
a potvrdite (ENTER)

Nastavite hodnotu parametru B
a potvrdite (ENTER)

v

v

Nastavite hodnotu parametru C
a potvrdite (ENTER)

Nastavite hodnotu parametru C
a potvrdite (ENTER)

A4

A4

Nastavite hodnotu parametru D
a potvrdite (ENTER)

Nastavite hodnotu parametru D

a potvrdite (ENTER)

y

v

v

v

Nastavite hodnotu parametru J
a potvrdite (ENTER)

Nastavite hodnotu parametru J
a potvrdite (ENTER)

v

v

Vypnéte regulator
- jsou nastaveny parametry
pro auta

Vypnéte regulator
- jsou nastaveny parametry

pro lodé

é neutral d max. plyn dopfedu /

(pIna brzda pfi jizdé vzad)

po 1 pipnutich zpét na neutral, 2xpipnuti (= nastavovani hodnoty parametru)

BEZPECNOSTNi OPATRENI:

Pokud model nepouzivate, odpojte akumula-
tor !!! Model se zapojenymi akumulatory ne-
nechdvejte bez dozoru !!!

Tocici se lodni Sroub nebo nefizené auto
Jjsou velmi nebezpecné !!!

I vypnuty regulator (vypinacem) odebira z
akumulatoru maly proud.

POZOR: Nebezpeéi poskozeni nebo zniéeni regulatoru hrozi p¥i:

pripojeni vice €lanku k regulatoru, nez je max. pocet uvedeny v technickych datech
pripojeni napajeciho napéti s opacnou polaritou (pfepolovani regulatoru)
pfi zkratu vodi€u k motoru pfi pfipojeném akumulatoru,

zaméné vodict k motoru a k akumulatoru

pretizeni obvodu BEC vétSimi proudy nebo vykonovou ztratou, nez je specifikovano v technickych datech
namoceni €i vniknuti vody do regulatoru, vniknuti kovovych (vodivych) pfedmét do regulatoru

napajeni regulatoru z jiného zdroje nez jsou akumulatory
odpojeni regulatoru od akumulatori nebo vypnuti vypinacem, pokud se motor jesté toci

Vyvoj, vyroba,
MGM compro,
Cecha 593,

mhb\\

servis:

Ing. Grigorij Dvorsky

760 01 Zlin

Tel.: 577001350 Fax 577001 348
E-mail: mgm@mgm-compro.cz
Info: www.mgm-compro.cz
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PROGRAMOVANI regulatora fady TMM xxxx — 3, CAR - BOAT
NASTAVENi VLASTNICH PARAMETRU

regulator

Regulator
zapnout

cas

(vypina¢ OFF)

3x BEEP a 3x
bliknuti LED
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1x BEEP i
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.
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w
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| 0
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K
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B

BllE

H

H_J

(AN A

vysilaé

4

Cekej 10 vtefin

Plyn do polohy
»max. plyn dopredu“

Vysila¢ zapnout

Stahnout plyn na mi-
nimum (poloha pIna
brzda) do 3 vtefin

% Plyn do neutralu

Neni ¢asové omezeno

Nastaveni
< EI —»EI

hodnoty ,,1¢
parametru A
1% pro hodnotu 1 (CAR obousmérny)
2x pro hodnotu 2 (BOAT obousmérny)
3x pro hodnotu 3 (CAR jednosmérny)
4x pro hodnotu 4 (BOAT jednosmérny)
. 5% pro hodnotu 5 (Automatic Tuning)

S

NASTAVENi FIREMNiCH PARAMETRU

regulator as vysila¢
—> m
. w Plyn do polohy
Regulator g N  »max. plyn dopfedu“
zapnout

=]
— ENTER a:

| A=1az4) Pro hodnotu A=5 (Automatic

Nastaveni
—_— hodnoty
parametru B
1% pro hodnotu 1,
2x pro hodnotu 2, atd.

-~
]
ENTER a

prechod na parametr C

H_J

atd. dalsi
parametry

b

1% pro hodnotu 1,
2x pro hodnotu 2, atd.

Nastaveni
hodnoty

parametru J

ENTER a
Konec programovani

(vypinac OFF) Vysila¢ zapnout

> dekej 10 vtefin

3x BEEP a 3x - J
bliknuti LED @-
I
P dekej 5 vtefin
4xBEEP a 4x  EA
bliknuti LED @=
PRAS g
é . E Stahnout plyn na
- % minimum (poloha
1xBEEP /3 i < plna brzda) do 3
s vtefin
Co Jsou nastaveny
b firemni (default)
’ hodnoty
-
Vypnéte regulator
Tuning)
il pip — pip - piiiiiip

(VSechny hodnoty jsou ulozeny)

Vypnéte regulator

A piny plyn !

Bezprostfedné startujete ,nastavovaci®
jizdu



